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Hiermit erkldren wir, daf3 die nachfolgend bezeichnete Maschine aufgrund ihrer Konzipierun

und Bauart sowie in der von uns in Verkehr gebrachten Ausfiihrung den einschligigen
grundlegenden Sicherheits- und Gesundheitsanforderungen der EG-Richtlinie entspricht.
Bei einer nicht mit uns abgestimmten Anderung der Maschine verliert diese Erklirung ihre

Giltigkeit.

Bezeichnung der Maschine:

Maschinentyp:
Maschinen-Nr.:

Einschldgige EG-Richtlinien:

Angewandte
harmonisierte
Normen, insbesondere

Angewandte

nationale Normen

und technische Spezifikationen,
insbesondere:

Luftgekihlte und frequenzgeregelte
Verflussigungssatze

VSA-FU

6010-6020-6030

EG-Maschinenrichtlinie 2006/42/EG

EG-REACH-Verordnung 1907/2006

EG-Niederspannungsrichtlinie 2006/95/EG

EG-Richtlinie 2011/65/EU (RoHS 2)
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MERKBLATT

Verhalten bei Unfillen oder Storungen an Kélteanlagen

ABSTELLEN IN NOTFALLEN

Anlage sofort stromlos machen durch:

Notschalter au3erhalb des Maschinenraums betétigen
O Steuer- und Hauptschalter ausschalten

O Netzstecker ziehen

Sicherung ausschalten

EINGRIFFE IN DEN KALTEKREISLAUF
Durch Sachunkundige nicht zuléssig!
Verstindigen Sie Thren Kundendienst.
Vorsicht bei Ansammlung von Kiltemitteldampf in Bodenndhe — Sauerstoffmangel —
Erstickungsgefahr!
Rauchen und offene Flammen sind verboten!
Bevor Eingriffe erfolgen, Anlage immer stromlos machen (siehe oben)!

BEI STORUNGEN
Wenn die Kilteanlage auBBerhalb der Abtauzeit bei Kilteanforderung nicht lduft, ist zu
priifen, ob Stromzufuhr unterbrochen ist. Storungssuche durch Kilteanlagenbauer bzw.
Elektriker notwendig!
Wenn die Kiihlraumtemperatur unzulidssig hoch ist, priifen, ob die Kéltemaschine lauft
und der Verdampfer (Luftkiithler im Kiihlraum) stark vereist ist. Bei starker Vereisung
zundchst manuelle Abtauung einleiten (Anlage abschalten, Kiihlraumtiir 6ffnen) und
Anlage erst wieder in Betrieb nehmen, wenn Eis und Reif vollstindig abgetaut sind. Im
Wiederholungsfalle der unzuldssigen Vereisung bei fachgerechter Bedienung, ist die
Storungssuche durch den Kilteanlagenbauer notwendig!
Schaltet die Kilteanlage iiber den Druckschalter, so ist zu priifen, ob der Verfliissiger
verschmutzt ist oder aus anderen Griinden der Luftdurchsatz gestort ist oder die
Maschinenraumtemperatur unter 5° oder iiber 32°C liegt. Storungssuche durch den
Kilteanlagenbauer notwendig!
Im Brandfall die Kilteanlage abschalten und Brandbekdmpfung mit Kohlensiure- oder
Pulverloscher durchfiihren.

ALLGEMEINE HINWEISE
Einlagerung von Kiihlgut / Gefriergut nur entsprechend des in der Betriebsanleitung
beschriebenen Verwendungszweckes. Keine offene Rohware einlagern!
Luftzirkulation im Kiihlraum nicht behindern, sonst 148t sich die Kiihlraumtemperatur
nicht einhalten
Wirmedammung und Dampfsperren an Rohrleitungen und Kiihlrdumen vor
Beschidigung schiitzen, sonst Kondenswasserbildung und unwirksame Isolierung
Kiihlraumtiiren, -klappen und /oder -6ffnungen dicht verschliefen, da sonst starke
Reifbildung im Kiihlraum und Uberschreitung der Kiihlgutlagertemperatur

ERSTE HILFE

Augen durch Schutzbrille vor Einwirkung von fliissigem Kiltemittel schiitzen!

Ist fliissiges Kiltemittel mit den Augen in Berithrung gekommen, jegliches Reiben und

Reizen der Augen vermeiden und sofort in drztliche Behandlung begeben.

Erste Hilfe: Einfithren einiger Tropfen steriles Mineralol in die Augen oder schwache

Borsdurelosung bzw. 2% -ige Kochsalzlosung, anschlieBend Auswaschen des Auges

Giiltige Unfallverhiitungsvorschriften BGR 500 O zutreffendes ankreuzen
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TECHNISCHE DATENBLATTER

VSA 038-30B FU Kenn-Nr.: 6010.00.00

Leistungswerte fiir den Verfliissigersatz VSA 038-30B FU, R134a

Min. Lufteintritts- ) Max. Lufteintritts- 0 Py
Drehzahl temperatur to . Py Drehzahl temperatur to o

2100 U/min oC s W w | 5400 Umin oc oc W W
15 | 880 | 510 15 | 2400 | 1360
27 70 | 1200 | 545 27 710 | 3300 | 1500
5 | 1600 | 585 5| 4300 | 1640
0 | 2100 | 630 0 5300 | 1700
5 | 2600 | 675 5 6550 | 1930
10 | 3200 | 715 10 | 8000 | 2100
15 | 850 | 520 115 | 2420 | 1400
2 20 | 1150 | 560 £ 210 | 3200 | 1530
5 | 1500 | 610 5 | 4100 | 1700
0 | 1950 | 660 0 5100 | 1860
5 | 2500 | 710 5 6200 | 2040
10 | 3040 | 760 10 | 7630 | 2200
15 | 800 | 530 15 | 2250 | 1420
. 20 | 1000 | 580 . 210 | 3000 | 1600
5 | 1350 | 640 5 | 3800 | 1800

0 | 1700 | 700 0 | 4700 | 2000

5| 2200 | 760 5 5800 | 2200

10 | 2750 | 820 10 | 7000 | 2400

Leistungswerte fiir den Verfliissigersatz VSA 038-30B FU, R407C
Min. Lufteintritts- 0, Max. Lufteintritts- 0, Py
Drehzahl temperatur fo Py Drehzahl temperatur fo

2100 U/min oc °c W w | 5400 Umin oc c W W
15 | 1700 | 730 715 | 3900 | 1900

27 210 | 2100 | 840 27 210 | 4800 | 2300

5 | 2600 | 950 5 | 5750 | 2750

0 | 3200 | 1050 0 6900 | 3200

5 | 3900 | 1160 5 8300 | 3650

10 | 4800 | 1270 10 | 10300 | 4050

15 | 1600 | 770 15 | 3600 | 2000

32 710 | 1800 | 890 32 210 | 4350 | 2400

5| 2400 | 1010 5| 5300 | 2850

0 | 2950 | 1130 0 6250 | 3300

5| 3600 | 1260 5 7650 | 3750

10 | 4470 | 1380 10 | 10300 | 4220

15 | 1500 | 780 15 | 3300 | 2100

43 710 | 1800 | 920 43 210 | 4000 | 2600

5| 2150 | 1060 5 | 4750 | 3100

0 | 2600 | 1200 0 5700 | 3600

5 | 3200 | 1340 5 6700 | 4100

10 | 3850 | 1490 10 | 8100 | 4600




Leistungswerte fiir den Verfliissigersatz VSA 038-30B FU, R404A

Min.
Drehzahl
2100 U/min

Lufteintritts- 0,

temperatur fo Py
°C °C w w
30 | 800 | 630

27 25 | 1150 | 690
20 | 1550 | 750

15 | 1800 | 820

210 | 2350 | 880

5 | 2900 | 945

0 | 3450 | 1050

30 | 760 | 640

32 25 | 1050 | 715
20 | 1400 | 790

215 | 1800 | 870

210 | 2200 | 945

5 | 2650 | 1020

0 | 3150 | 1100

30 | 700 | 660

43 25 | 900 | 760
20 | 1150 | 870

15 | 1450 | 980

210 | 1750 | 1085

5| 2100 | 1190

0 | 2500 | 1300

Max.
Drehzahl
5400 U/min

Lufteintritts- ¢ Q{. Py
temperatur 0

°C °C w w
30 | 1500 | 1600

27 25 | 2300 | 1900
20 | 3200 | 2300

215 | 4200 | 2600

210 | 5250 | 2950

5 | 6400 | 3300

0 7200 | 3600

30 | 1380 | 1610

32 25 | 2100 | 2000
20 | 2900 | 2400

215 | 3350 | 2750

210 | 4800 | 3100

5 | 5950 | 3450

0 7220 | 3780

30 | 1200 | 1700

43 25 | 1750 | 2200
20 | 2400 | 2600

215 | 3100 | 3000

210 | 3900 | 3400

5| 4800 | 3850

0 5800 | 4300

Alle Leistungswerte bei 10 K Uberhitzung und 0 K Unterkiihlung, Ventilatordrehzahl 1000 U/min

VSA 054-30B FU Kenn-Nr.:6020.00.000

Leistungswerte fiir den Verfliissigersatz VSA 054-30B FU, R134a

Min.
Drehzahl
2100 U/min

Lufteintritts-

temperatur to Q Py
°C °C W W
-15 1400 700
27 -10 1850 770
-5 2400 840
0 2950 910
5 3100 980
10 4400 1050
-15 1280 710
32 -10 1700 790
-5 2200 880
0 2750 960
5 3400 1050
10 4220 1130
-15 1150 730
43 -10 1550 845
-5 1950 960
0 2450 | 1070
5 3000 1180
10 3650 | 1300

Max.
Drehzahl
5400 U/min

Lufteintritts-

temperatur to Q Py
°C °C W \u4
-15 3600 1850
27 -10 4650 2200
-5 5850 2400
0 7250 2650
5 8800 2900
10 10900 3200
-15 3320 1930
32 -10 4250 2250
-5 5400 2500
0 6700 2800
5 8250 3050
10 10260 3360
-15 2800 2100
= -10 3700 2350
-5 4650 2600
0 5800 3000
5 7050 3300
10 8600 3600




Leistungswerte fiir den Verfliissigersatz VSA 054-30B FU, R407C

Min. Lufteintritts- g Max. Lufteintritts- g Py
Drehzahl temperatur fo Py Drehzahl temperatur fo

2100 U/min oC oC W W 5400 U/min oC oC W W
-15 2200 1050 -15 5300 1500

21 10| 2900 | 1140 27 10| 6350 | 1870

-5 3350 1240 -5 7500 2200

0 4900 1340 0 8800 2530

5 6100 1440 5 10450 2860

10 7750 1540 10 13100 3190

-15 2180 1120 -15 5000 1550

32 -10 2640 1210 32 -10 5900 1930

-5 3350 1310 -5 6950 2280

0 3950 1415 0 7100 2640

5 4850 1515 5 9650 3000

10 6130 1620 10 12100 3360

-15 2100 1260 -15 4400 1630

43 10| 2200 | 1370 43 10| 5200 | 2200

-5 2300 1480 -5 5650 2420

0 2400 1580 0 7150 2820

5 2600 1680 5 8300 3220

10 2900 1780 10 9800 3630

Leistungswerte fiir den Verfliissigersatz VSA 054-30B FU, R404A
Min. Lufteintritts- 0, Max. Lufteintritts- 0, Py
Drehzahl temperatur to . Py Drehzahl temperatur to °
2100 U/min oC oC W W 5400 U/min oC oC W W

-30 1100 920 -30 2650 2450

27 -25 1550 1050 27 -25 3500 2900

-20 2150 1170 -20 4550 3400

-15 2750 1290 -15 5650 3850

-10 3400 1420 -10 6850 4300

-5 4150 1550 -5 8200 4750

0 5050 1670 0 10000 5200

-30 1000 950 -30 2310 2450

32 -25 1550 1110 32 -25 3150 2900

-20 2050 1270 -20 4130 3410

-15 2550 1430 -15 5200 3900

-10 3150 1590 -10 6300 4350

-5 3850 1760 -5 7600 4850

0 4100 1920 0 9250 5350

-30 800 1010 -30 1650 2550

43 -25 1150 1240 43 -25 2400 3050

-20 1550 1480 -20 3200 3550

-15 2000 1720 -15 4150 4050

-10 2500 1960 -10 5100 4550

-5 3050 | 2200 -5 6200 5050

0 3700 | 2440 0 7500 5500

Alle Leistungswerte bei 10 K Uberhitzung und 0 K Unterkiihlung, Ventilatordrehzahl 1000 U/min




VSA 086-60B FU Kenn-Nr.:6030.00.000

Leistungswerte fiir den Verfliissigersatz VSA 086-60B FU, R134a

Min. Lufteintritts- g Max. Lufteintritts- g Py
Drehzahl temperatur fo Py Drehzahl temperatur fo

2100 U/min oC oC W w 5400 U/min oC oC w W

-15 1700 920 -15 5250 3050

21 10| 2350 | 1000 27 10| 6700 | 3450

-5 3150 | 1080 -5 8700 3700

0 4100 1160 0 10950 4200

5 5120 | 1240 5 13600 4700

10 6250 1330 10 16500 5000

-15 1590 960 -15 4870 3080

32 -10 2150 1050 32 -10 6250 3500

-5 2900 1150 -5 8200 3750

0 3770 | 1250 0 10350 4250

5 4750 1350 5 12850 4800

10 5850 1450 10 15700 5100

-15 1150 1040 -15 3700 3550

43 -10 1650 1170 = -10 5050 3900

-5 2350 1310 -5 6850 4250

0 3150 1440 0 8850 4600

5 4030 1570 5 11200 4950

10 5000 1710 10 13800 5300

Leistungswerte fiir den Verfliissigersatz VSA 086-60B FU, R407C
Min. Lufteintritts- 0, Max. Lufteintritts- 0, Py
Drehzahl temperatur fo Py Drehzahl temperatur fo

2100 U/min oC °oC W w 5400 U/min °oC °oC W W

-15 3000 1250 -15 8600 4550

27 -10 3700 1500 27 -10 9450 5300

-5 4450 1750 -5 10700 6100

0 5350 2000 0 12800 6800

5 6300 2200 5 15700 7600

10 7350 2450 10 19100 8400

-15 2650 1350 -15 8300 4700

32 -10 3250 1600 32 -10 9050 5500

-5 4000 1850 -5 10250 6300

0 4750 2100 0 11900 7100

5 5700 2350 5 14500 7950

10 6690 2610 10 17520 8780

-15 1750 1550 -15 7600 5300

= -10 2300 1850 = -10 8000 6200

-5 2950 2150 -5 8800 7050

0 3650 2500 0 10150 7900

5 4450 2800 5 11900 8750

10 5300 3150 10 14000 9600




VSA 086-60B FU, R404A

Min.
Drehzahl
2100 U/min

Leistungswerte fiir den Verfliissigersatz
Lufteintritts- ¢ 0, p Max.
temperatur 0 v Drehzahl
oC oC W W 5400 U/min
30 | 1380 | 1190
27 25 | 2020 | 1350
20 | 2750 | 1500
15| 3100 | 1670
10 | 4520 | 1800
5 | 5500 | 2000
0 | 6650 | 2200
30 | 1100 | 1190
32 25 | 1670 | 1355
20 | 2370 | 1550
15 | 3150 | 1750
10 | 4020 | 1950
5 | 4980 | 2150
0 | 5970 | 2330
30 | 500 | 1300
43 25 | 950 | 1500
20 | 1500 [ 1700
15 | 2150 | 1920
10 | 2880 | 2150
5 | 3720 | 2350
0 | 4650 | 2570

Lufteintritts-

temperatur fo Qs Py
°C °C W W
30 | 4150 | 3960
27 25 | 5400 | 4700
20 | 6900 | 5400
15 | 8600 | 6100
10 | 10550 | 6850
5| 12700 | 7600
0 | 14900 | 8200
30 | 3640 | 3910
32 25 | 4600 | 4700
20 | 5950 | 5400
15 | 7450 | 6150
10 | 9200 | 6950
5| 11100 | 7700
0 | 13070 | 8580
30 | 2400 | 4000
43 25 | 3070 | 4800
20 | 3950 | 35650
15 | 4950 | 6400
70 | 6200 | 7200
5 | 7450 | 8000
0 | 8800 | 8700

Alle Leistungswerte bei 10 K Uberhitzung und 0 K Unterkiihlung, Ventilatordrehzahl 1000 U/min




BESCHREIBUNG FUR VERFLUSSIGUNGSSATZE BAUREIHE VSA

Bauart: frequenzgeregelter Verfliissigungssatz zur Weiterverarbeitung durch
kéltetechnisches Fachpersonal

Ausfithrung: zur AuBlenaufstellung im Edelstahlgehiuse,
drehzahlgeregelter Axialliifter,
drehzahlgeregelter hermetischer Kéltemittelverdichter mit
Olsumpfheizung
(30-90Hz), Elektro-Installationsfach,
Saug- und Hochdruckwichter montiert,
geeignet fiir Kéltemittel R134a, R404A, R407C
Einstellungen bei Auslieferung auf R134a, bei Verwendung anderer
Kiltemittel sind die Einstellungen ggf. zu korrigieren

Erzeugnishauptdaten: siehe Erzeugnisschild am Verfliissigungssatz und technisches
Datenblatt

Ausfithrungsklasse: Umgebungstemperatur -15 °C ... +32 °C (+43°C) Schutzklasse IP 54

Sicherheitstechnik:  BGR 500, DIN EN 60335-1, DIN EN 60335-2-24,
DIN EN 378, DIN EN 13215
zuldssiger Betriebsdruck: 10 bar niedrigdruckseitig
26 bar hochdruckseitig
Sicherheitsdruckwichter werkseitige Einstellung auf 18 / 12 bar.

Achtung! Einstellung bei R404A bzw. R407C durch Fachpersonal
vornehmen (max. 26bar)

Anlaufeigenschaften

Der Anlauf der Kompressoren ist bei nachfolgenden Bedingungen gewihrleistet:

o Druckdifferenz bei HST-Ausfithrung, Verfliissigungsdruck bis 1,15 Mpa (11,5bar/50°C)
und Saugdruck innerhalb des Verdampfungsdruckbereiches

Verfliissigungstemperatur

o Im Dauerbetrieb sollte die Verfliissigungstemperatur nicht iiber 50°C liegen.

o Beim Anfahren (Herunterfahren der Kélteanlage bis zur Sollverdampfungstemperatur) ist
eine maximale Verfliissigungstemperatur von 65°C kurzzeitig zuldssig.



VERARBEITUNGSHINWEISE

Der Verfliissigungssatz ist einbaufertig und nach den Grundsétzen der
DIN EN 60335-1:2012-10, DIN EN 60335-2-24:2012-10 sowie der DIN EN 378:2017-03
hergestellt und muss entsprechend den nationalen Installationsvorschriften installiert werden.

Vom Weiterverarbeiter ist nachfolgendes zu beachten:

« Die Beliiftung des Maschinenfaches ist nicht durch Ein- und Anbauten
(z.B. Jalousien, Verblendungen) einzuschrinken.
Die Zufiihrung von ausreichend Frischluft {iber den Verfliissiger und Kompressor sowie
deren Abfiihrung ist zu gewihrleisten.

e Der Abstand vom Liiftungsgitter bis zur Wand und Decke muss wenigstens 300 mm
ansaugseitig und 2000 mm ausblasseitig betragen.

Achtung! Ausreichende Beliiftung und Vermeidung von Wirmestau sind
A funktionswichtig. Im Maschinenfach diirfen bei laufender Maschine keine
Temperaturen tiber 43°C auftreten!

o Die fachgerechte kiltetechnische Auslegung, insbesondere die Wéirmeddammung des
Kiihlraumes, die Kaltluftfiihrung und -zirkulation im Kiihlraum, die Beachtung
geritespezifischer Anforderungen sind vom Weiterverarbeiter sicherzustellen.

o Die Aufstellung des Verfliissigungssatzes hat so zu erfolgen, dass im Servicefall die
Zuginglichkeit gewihrleistet ist.

Der Weiterverarbeiter ist fiir das fachgerechte Aufstellen des Verfliissigungssatzes, die
Einweisung des Betreibers sowie die Instandsetzung verantwortlich. Der Verfliissigungssatz
ist tiber 4 Langlocher (@12x20) in den GeritefiiBen auf dem erhohten Fundament zu
befestigen. Der Einsatz von Schwingungsddmpfern wird empfohlen.

Der Hersteller des Verfliissigungssatzes haftet nicht fiir Schiden, die durch unsachgemifen
Einbau, falscher Verwendung bzw. Handhabung entstehen.

Langlocher
(D12x20)
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ANWEISUNG FUR DIE INBETRIEBNAHME

Aufstellung

Der Aufstellungsort sollte wettergeschiitzt und nicht direkter Sonneneinstrahlung ausgesetzt
sein. Desweiteren sollte auf einen ausreichenden Abstand zu gerduschsensiblen Rdumen
geachtet werden.

Auf eine gute Beliiftung des Verfliissigungssatzes ist zu achten. Die am Verfliissiger
(Maschinenfach) erwédrmte Luft muss ungehindert abziehen konnen.

Der Verfliissigungssatz ist nicht unmittelbar neben Wirmequellen zu platzieren,

damit zusitzliche thermische Belastung vermieden wird.

Der Verfliissigungssatz benotigt ausreichend Frischluft.

Die Aufstellung des Verfliissigungssatzes ist so vorzunehmen, dass eine Zuginglichkeit fiir
Wartungs- und Reparaturarbeiten ohne unverhiltnisméfig hohen Demontage- und
Montageaufwand moglich ist.

Vor der Inbetriebnahme ist zu kontrollieren, dass durch Montagearbeiten keine Rohrleitungen
verbogen sind, die zu Vibrationsgerduschen fithren konnten.

AuBerdem ist darauf zu achten dass der Ventilator frei lauft.

Montagevorbereitung

o Der Verfliissigungssatz wird funktionsgepriift und gasdicht verschlossen mit einer
Schutzgasfiillung ausgeliefert.

« Die Absperrventile nicht 6ffnen, bevor die Anlage angeschlossen und sorgfiltig evakuiert
wurde.

o Austemperieren des Verfliissigungssatzes auf Umgebungstemperatur von ca. 20°C

« Verschliisse der Saug- und Fliissigkeitsleitung am Verfliissigungssatz ausloten

o Rohranschliisse zum und vom Verdampfer vorbereiten und mit dem Verfliissigungssatz
verbinden

« Offnen des Gehiuses

Demontage des Seitenteils

2 Sechskantschrauben Seitenteil heraus Seitenteil aus dem
16sen (SW8) schwenken Deckel entfernen

11



Abnahme des Frontteiles

2 Sechskantschrauben 16sen Frontteil unten vom Gerit
(SW) ziehen

danach Entfernen des Deckels nach oben moglich

Zuginglichkeit des Saug- und Zuginglichkeit Druckschalter
Druckabsperrventiles Drehzahlregler Liifter
Frequenzumformer
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Elektrischer Anschluss
Die Elektroinstallation ist im Installationsfach montiert und der Anschluss fiir eine
Festinstallation vorbereitet.

Besonderheiten zum Elektroanschluss, Absicherung und Programmierung
A des Frequenzumformers entnehmen Sie bitte dem Abschnitt Verdichter-
dokumentation.

Spannung / Frequenz 3~400V /50 Hz
Nennstrom der vorzuschaltenden Sicherung 20/32A

Der Anschluss erfolgt durch Anklemmen der Anschlussleitung im Klemmkasten des
Verfliissigungssatzes. Es ist darauf zu achten, dass die Anschlussleitung nicht in Beriihrung
mit heiBen Teilen kommen kann. Es sind die vorhandenen Kabeldurchfiihrungen in der
Riickwand und im Klemmkasten zu verwenden. Die Bedingungen der Ortlichen
Energieversorgungsunternehmen sind zu beachten.

Evakuierung der Anlage
Zum Erreichen eines guten Evakuierungsgrades sind alle Absperrventile vollstindig zu
offnen.

A Achtung! Schutzgasfiillung ablassen.

Das Evakuieren der montierten Anlage erfolgt iiber das Saugabsperrventil:

- Vakuumpumpe 15 min warmlaufen lassen und das Grenzvakuum iiberpriifen

- evakuieren (V1 6ffnen) bis FeinmeBmanometer </=100 kPa (</=1 bar) anzeigt, von da ab je
nach Grole der Vakuumpumpe 5 bis 10 min nachevakuieren

- V1 schlieBen, Kiltemittel- /Stickstoffflaschenventil 6ffnen und wieder schliefen, sobald
FeinmefBmanometer 40 kPa (0,4 bar) anzeigt

- V1 6ffnen und Anlagenteil wie unter b) evakuieren

- damit zulédssiger Fremdgasanteil mit Sicherheit nicht tiberschritten wird, ist es zu empfehlen,
den Vorgang wie unter c) bis ) beschrieben ein- oder zweimal zu wiederholen

- V1 schlieBen, Vakuumpumpe ausschalten
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Anlage mit Kiiltemittel fiillen

- Kiltemittelflasche iiber Monteurhilfe ( Manometerbatterie) anschlieSen

- Flaschenventil 6ffnen

- Ventil der Monteurhilfe druckseitig 6ffnen

- Anstieg des Druckes saugseitig beobachten und bis zum Druckausgleich fiillen

- Anlage anschalten und weiter bis Schauglas blasenfrei ist fiillen
Kiltemittelstand bei minimaler Leistung (Verdichterlauf bei 30 bzw 35 Hz)
kontrollieren, da sich viel Kiltemittel im Sammler bzw. Verfliissiger befindet

- Ventile in umgekehrter Reihenfolge, nach Beendigung des Fiillvorganges, schlieBen und

Armaturen abbauen

Dichtheits- und Funktionspriifung

Die Dichtheitspriifung hat mit einem Lecksuchgerit, bis zu einer Nachweisempfindlichkeit
von 5g/a Kiltemittelverlust bei einem inneren Kiltemitteldruck von mindestens 0,4 Mpa
(4 bar) zu erfolgen.

Mogliche Priifungen der kiltetechnischen Funktion sind der Kilteanlage bzw. dem Kiltegerit
anzupassen.

Blld 1 Fliissigkeitsabsperrventil

T

&\
&

I |
Fliissigkeits-

Behiilter

A ;
=/

Kompressor / %

Saugabsperrventil

i i
Kiltemittel | 8]

Stickstoff (getrocknet)

Vakuumpumpe

Evakuier und Fiillstation

ANWEISUNG FUR DAS BEDIENEN

Der Weiterverarbeiter / Verkdufer hat neben dieser Betriebsanleitung eine Betriebsanleitung
fiir das komplette Gerit zu tibergeben und ist fiir die fachgerechte Einweisung des Betreibers /
Nutzers verantwortlich.

A Der Abschnitt Verdichterdokumentation ist zu beachten.
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Besondere Hinweise zum Axialventilator

Sicherheitshinweise

Bestimmungsgemille Verwendung

Achtung!

Die Ventilatoren sind nur zur Férderung von Luft oder luftahnlichen Gemischen bestimmit.
Eine andere oder dariiber hinausgehende Benutzung, wenn nicht vertraglich

vereinbart, gilt als nicht bestimmungsgemif3. Fiir hieraus resultierende Schiden haftet der
Hersteller nicht. Das Risiko trigt allein das Verwenderunternehmen.

Der Einsatz in explosionsgefiahrdeten Bereichen zur Forderung von Gas, Nebel, Ddmpfen
oder deren Gemisch ist nicht zuldssig. Die Forderung von Feststoffen oder Feststoffanteilen
im Fordermedium ist ebenfalls nicht zuldssig.

Arbeiten am Gerit / Gefahrdung durch “Rest-Spannung”

Gefahr durch elektrischen Strom

Es ist grundsitzlich verboten, Arbeiten an Geriteteilen durchzufiihren, die unter Spannung
stehen. Die Schutzart des gedffneten Gerites ist [POO! Lebensgefdhrliche Spannungen konnen
direkt beriihrt werden.

Bei selbststindigem Lauf des Motors z. B. durch Luftstromung oder Nachlaufen

nach Abschaltung, konnen durch den generatorischen Betrieb gefihrliche Spannungen von
iber 50 V an den internen Motoranschliissen auftreten.

Die Spannungsfreiheit ist mit einem zweipoligen Spannungspriifer festzustellen.

Nach Abschalten der Netzspannung konnen gefédhrliche Ladungen zwischen Schutzleiter
“PE” und Netzanschluss auftreten.

Der Schutzleiter fiihrt (abhéngig von Taktfrequenz, Zwischenkreisspannung und
Motorkapazitit) hohe Ableitstrome. Auf EN-gerechte Erdung ist deshalb auch

unter Priif- oder Versuchsbedingungen zu achten (EN 50 178, Art. 5.2.11). Ohne Erdung
konnen am Motorgehiuse gefdhrliche Spannungen anstehen.

Wartungsarbeiten diirfen nur durch geeignetes Fachpersonal vorgenommen werden.

Wartezeit mindestens 3 Minuten!

Durch den Einsatz von Kondensatoren besteht auch nach dem Ausschalten
Lebensgefahr durch direkte Berithrung von spannungsfithrenden Teilen oder Teilen die
aufgrund von Fehlzustinden spannungsfiihrend geworden sind.

Das Abnehmen bzw. Offnen des Controllergehiiuses ist nur bei abgeschalteter
Netzzuleitung und nach drei Minuten Wartezeit zulissig.

Achtung, automatischer Wiederanlauf?!

Der Ventilator / Motor kann aus Funktionsgriinden automatisch ein- und ausschalten.

Nach Netzausfall bzw. Netzabschaltung erfolgt nach Wiederkehr der Spannung ein
automatischer Wiederanlauf des Ventilators!

Vor der Annédherung den Stillstand des Ventilators abwarten!

Beim AufBlenldufermotor dreht sich wihrend des Betriebs der aulenliegende Rotor!

Achtung, heile Oberfléiche!
An den Motoroberfldchen, insbesondere am Controllergehduse konnen Temperaturen iiber
85 °C auftreten!
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WARTUNG UND REINIGUNG

Bevor Reinigungs- und Pflegearbeiten ausgefiihrt werden, ist grundsitzlich die Anlage vom
Netz zu trennen. Es ist sicherzustellen, dass bei Reinigungsarbeiten kein Spritzwasser an die
spannungsgefiihrten Bauteile gelangt. Besondere Vorsicht ist bei elektronischen
Bauelementen geboten.

Das Reinigen mit Hochdruckreiniger ist unzuléssig.
Der Verfliissiger ist ca. vierteljdhrlich mittels Staubsauger oder Besen zu entstauben.

Eine regelmiBige, vorbeugende Wartung der gesamten Kilteanlage ist notwendig, damit die
Betriebsbereitschaft und die Betriebssicherheit bei optimaler Funktion, langer Nutzungsdauer
und wirtschaftlichem Betrieb durch Energieeinsparung und der Bewahrung des Sollzustandes
auf Grundlage der DIN 31051 / DIN EN 378 gewdhrleistet ist.

Es wird deshalb ausdriicklich empfohlen, mit einem autorisierten Kélte- Klima- Fachbetrieb
einen Wartungsvertrag abzuschlieen.

ANLEITUNG FUR DIE INSTANDSETZUNG

Falls die Kilteanlage nicht mehr liuft, priifen Sie zunichst, ob eine Stromunterbrechung
vorliegt oder die Anlage ausgeschalten ist.
Sollte keine dieser Ursachen zutreffen, verstindigen Sie Thren Kundendienst.
Instandsetzungsarbeiten diirfen nur von Fachbetrieben vorgenommen werden.

Achtung!

Die Verarbeitungshinweise fiir den Umgang mit Kéltemittel sind zu beachten.

Die Grundsitze der DIN EN 60335-1, DIN EN 60335-2-24 sowie DIN EN 378

sind einzuhalten und nur vom Hersteller vorgeschriebene Bauteile

gemal} Ersatzteilliste zu verarbeiten.

ERSATZTEILLISTE
Typ VSA038 VSA054 VSA086
Kenn-Nr. 6010.00.000 6020.00.000 | 6030.00.000
Kombressor VTZ038-G VTZ054-G VTZ086-G
OMPpresso DA120B0001 | DA120B0002 | DA120B0003
Freduenpumformer CD302 4,0kW | CD302 5,5kW | CD302 7,5kW
cquenzumiorme DA131B3543 | DA131B3552 | DA131B3560
Verfliissiger M e
iissig 0101.60.20 0101.60.300
KP17
Druckschalter 0154.01.005
AKS32
Druckmessumformer 0150.01.005
CBG-50AV
Drehzahlregler 0150.01.006
Axialventilator FN045-6IH.BD.V7P2
xialventilato 0200.50.004
' DMLO084
Filtertrockner 0183.28.100
3 . 600V 27W
Olsumpfheizung 0253.06.002
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M1 Verdichter VTZ 038/054/086

Olsumpfheizung PTC 35W
M2 Axialventilator FNO45-6IHBFV7P2

F2 Druckschalter KP17

B2 Drehzahlregler CBG-30AV

Oruckmessumformer AKS 32

Frequenzumrichter CO302
Sicherung Steuerung 6,3A 5x20

B1

o1

F1



ABMESSUNGEN

Abbildung: VSA038-30-FU

B S
-
Typ Abmessungen in mm Masse ..
. Rohr-anschliisse

Bestell-Nr. L B B H H, inkg
Zosf(?(;so(g(fU 109 @10/ @16
VSA:54 '30 FU 1180 410 465 730 815

— 114 ?12/ D16
6020.00.000
VSA86-60-FU

1222 4 4 1 12 1 22

6030.00.000 95 540 730 815 9 016/ 0

elektr. Anschlusswert

Schalldruckpegel in dB(A)

Abstand Y
kW A 5m 10m
VSA38-30-FU 4,1 9,25 49 43
VSA54-30-FU 5,4 13,9 46 43
VSA86-60-FU 8,3 17,9 48 42

D bei 1000 min!' Ventilatordrehzahl
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EINSTELLPARAMETER
AM FREQUENZUMFORMER

Pressostat Function (0,3-1,4bar)

i g .
Hur il Oil Return Management (EIN)

Funkti :
unktionen Short Cycle Protection (EIN)
Relais 1 (Bereit) Olsumpfheizung

©
3¢}
=}
N
|
>
o
[}
o
-
< S
& ™
= Bemerkungen

0-20 1610 Displayzeile 1.1 Leistung in KW

0-22 617 Displayzeile 1.3 Drehzahl

0-24 1652 Displayzeile 3 Ist Wert

1-13 1 Wihle "Verdichterauswahl" z.B. VTZ038 R134a

3-01 71 Wihle "Soll-/Istwerteinheit" auf bar bar

3-03 10 bar Wihle "Max.Sollwert"

3-13 0 Wihle "Referenzwert"

3-41 'Rampenzeit Auf 1"

6-20

—_

Wihle "Klemme 54 Skal. Min.Spannung"

6-24 -1 Wihle "Klemme 54 Skal. Min.-Soll/Istwert"

7-20 2 Wihle "PID-Prozess Istwert"

7-81 0,3 bar Wihle "Cut out Valve" AUS-Schaltpunkt (Pump-Down)

28-00 Wihle "Short Cycle Protection” EIN

28-02 12s Wihle "Minimum Run Time" min. Laufzeit

28-11  60min Wihle "Low Speed Running Time" "Oil Return Management"

28-13  30s Wihle "Boost Duration" "Oil Return Management"

Alle Einstellwerte sind Voreinstellungen und miissen den Anlagen-Bedingungen bei
Inbetriebnahme gegebenenfalls angepasst werden!
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Darifil

Instruktion

Sicherheitshinweise und allgemeine Warnungen

Entsorgung
Compressor Drive™ CD 302:
Geréate mit elektronischen Bauteilen diir-
ﬁ fen nicht im normalen Hausmill ent-
sorgt werden.
Sie missen separat mit Elektro- und Elektronik-
altgerdten gemaB lokaler und nationaler geltender
Gesetzgebung gesammelt und entsorgt werden.

Verdichter VTZ:

Danfoss empfiehlt den gebrauchten Verdichter
nicht im normalen Hausmdll zu entsorgen. Er
sollte separat mit Elektro- und Elektronikaltge-
raten gemal lokaler und nationaler geltender
Gesetzgebung gesammelt und entsorgt werden.
Das Ol muss {iber einem speziellen Entsorgungs-
unternehmen entsorgt werden.

Warnung
Die Zwischenkreiskondensatoren des
A CD 302 Compressor Drive™ DC bleiben
auch nach Abschalten der Netzversor-
gung eine gewisse Zeit geladen. Zum Schutz vor
elektrischem Schlag ist der CD 302 vor allen War-
tungsarbeiten vom Netz zu trennen. Vor Ausfih-
rung von Wartungs- und Reparaturarbeiten am
Frequenzumrichter ist mindestens so lange wie
nachstehend angegeben zu warten.
CD 302: <7.5kW 4 Minuten
CD 302: 11 -22 kW 15 Minuten

Auch wenn die Betriebs-LEDs nicht mehr leuch-
ten, kann eine gefahrlich hohe Spannung im
Zwischenkreis vorhanden sein.

CD302 Projektierungshandbuch Software-Ver-
sion: 1.0x

CE®- @

Dieses Projektierungshandbuch beschreibt den CD
302 Compressor Drives™ ab Software-Version 1.0x.
Die Software-Version kann im Parameter 15-43
Uberprift werden.

Hochspannungswarnungen
Wenn der CD 302 an die Netzversor-
Agung angeschlossen ist, steht der Fre-
quenzumrichter unter gefahrlicher Span-
nung. Wenn Sie den Motor oder CD 302 falsch
anschlieBen, riskieren Sie Schaden an den Gera-
ten und an Personen, moéglicherweise sogar mit
Todesfolge. Halten Sie daher die Anweisungen

in diesem Handbuch sowie die lokalen und nati-
onalen Sicherheitsvorschriften ein.

Sicherheitshinweise
« Stellen Sie sicher, dass der CD 302 korrekt
geerdet ist.

« Ziehen Sie keine Netz- oder Motorstecker
heraus, wahrend der CD 302 an die Netzver-
sorgung angeschlossen ist.

- Schiitzen Sie Benutzer gegen Versorgungs-
spannung.

- Schiitzen Sie den Motor gegen Uberlast geméaR
nationalen und lokalen Vorschriften.

« Motor-Uberlast ist in den Werkseinstellungen
nicht enthalten.

- Der Erdleitstrom Ubersteigt 3,5 mA.
« Die [OFF]-Taste ist kein Sicherheitsschalter
Sie trennt den CD 302 nicht vom Stromnetz.

Allgemeine Warnhinweise
Warnung:

Das Beruihren spannungsfiihrender Teile
A - auch nach der Trennung vom Netz -

ist lebensgefahrlich. Achten Sie darauf,
dass alle Leistungsanschliisse, wie z.B. die Zwi-
schenkreiskopplung (Zusammenschalten von
Gleichstrom-Zwischenkreisen) sowie der Mo-
toranschluss (z.B. bei kinetischem Speicher),
galvanisch getrennt sind. Vor Verwendung des
CD 302 Compressor Drives™: mindestens 15
Minuten warten. Eine kirzere Wartungszeit ist
nur moglich, wenn dies auf dem Typenschild des
jeweiligen Gerats vermerkt ist.

Erhohter Erdableitstrom
Da der Erdableitstrom des CD 302 3,5
A mA Ubersteigt, muss eine verstarkte Er-
dung angeschlossen werden. Um einen
guten mechanischen Anschluss des Erdungska-
bels an Erde (Klemme 95) sicherzustellen, muss
der Kabelquerschnitt mindest 10 mm? betragen

und es missen 2 getrennt verlegte Erdungskabel
verwendet werden.

Fehlerstromschutzschalter

Dieses Produkt verursacht moglicherweise einen
Gleichstrom im Schutzleiter: Als Fehlerstrom-
schutzschalter (RCD) darf netzseitig nur ein RCD
vom Typ B (zeitverzogert) verwendet werden.
Schutzerdung des CD 302 und die Verwendung
von RCD muss stets in Ubereinstimmung mit den
nationalen und lokalen Vorschriften sein.

IT-Netz

SchlieBen Sie 400V-Frequenzumrichter
A mit EMV-Filtern nicht an ein Stromnetz

mit einer Spannung von mehr als 400
V zwischen Phase und Erde an. Bei IT-Netzen oder
Dreieck-Erde-Netzen (geerdeter Zweig) darf die
Netzspannung 440 V zwischen Phase und Erde
nicht Gberschreiten.
Par. 14-50 EMV 1 kann benutzt werden, um die in-
neren Hochfrequenzkapazitdten vom Zwischen-
kreis zu trennen. Diese MalBnahme fiihrt zu einer
Reduzierung der elektromagnetischen Vertrag-
lichkeit auf die Stufe A2.

Bevor Sie Reparaturarbeiten ausfiihren

1. Trennen Sie den CD 302 von der Stromver-
sorgung

2. Trennen Sie die CD-Busklemmen 88 und 89

3. Warten Sie mindestens 15 Minuten

4. Entfernen Sie das Motorkabel

Vermeiden Sie unerwarteten Anlauf

Wahrend der CD 302 an die Netzversorgung an-

geschlossen ist, kann der Motor Uber digitale

Befehle, Busbefehle oder tiber das LCP gestar-

tet/gestoppt werden.

« Trennen Sie den CD 302 vom Stromnetz, wenn
ein unerwarteter Anlauf aus Griinden des Per-
sonenschutzes verhindert werden soll.

- Um einen unerwarteten Anlauf zu vermeiden,
betatigen Sie stets die [OFF] Taste, bevor Sie
Parameter andern.

« Sofern Klemme 37 nicht abgeschaltet ist, kann
ein elektronischer Fehler, eine voriibergehende
Uberlast, ein Fehler in der Netzversorgung oder
ein Verlust des Motoranschlusses bewirken,
dass ein gestoppter Motor startet.

Sicherer Stopp des CD 302

Der CD 302 kann die Sicherheitsfunktion mit der
Bezeichnung ,Ungesteuertes Stillsetzen” durch
sofortiges Abschalten der Energiezufuhr ausfih-
ren (wie von Normenentwurf IEC 61800-5-2 defi-
niert) oder Stoppkategorie 0 (wie in EN 60204-1
definiert). Er ist fur die Anforderungen der Si-
cherheitskategorie 3 in EN 954-1 ausgelegt und
als dafiir geeignet zugelassen. Diese Funktion
wird als ,Sicherer Stopp” bezeichnet. Zur Sicher-
stellung und zum Gebrauch der Funktion
,Sicherer Stopp” gemall den Anforderung von
Sicherheitskategorie 3 in EN 954-1 messen die
dazu gehdrigen Informationen und Anweisung
des CD 302 Projektierungshandbuchs befolgt wer-
den. Die Informationen und Anweisungen des Pro-
dukthandbuchs reichen zum richtigen und sicheren
Gebrauch der Funktion,Sicherer Stopp” nicht aus!

Allgemeine technische Daten

Netzversorgung (L1,L2,L3)

« Versorgungsspannung: 200-240 V 10 %

« Versorgungsspannung: 380-480V +10 %

« Versorgungsspannung: 525-600 V £10 %

« Netzfrequenz: 50 / 60 Hz

« Max. Ungleichgewicht zwischen den Netz-
phasen: 3.0 % der Versorgungsnennspannung

« Verzerrungsleistungsfaktor (A): = 0,9 bei Nennlast

- Verschiebungsleistungsfaktor (cos @): (> 0,98)

« Schalten am Netzeingang L1, L2, L3 < 7.5 kW:
max. 2 x/ min.

« Schalten am Netzeingang L1, L2, L3 = 11 kW:
max. 1 x/ min.

- Umgebung gemaR EN 60664-1: Uberspan-
nungskategorie lll / Verschmutzungsgrad 2

Das Gerét ist flir Netzversorgungen geeignet, die
maximal 100.000 ARMS (symmetrisch) bei maxi-
mal je 240/ 500/ 600V liefern konnen.

Motorverdichter-Ausgang (U, V, W)

« Ausgangsspannung: 0-100 % der Versorgungs-
spannung

« Schalten am Ausgang: siehe Parameter 14-01
in Tabelle Seite 28.

Digitaleingdnge

« Spannungsbereich: 0 - 24 V DC

« Spannungsbereich, logisch «0» PNP: < 5V DC
« Spannungsbereich, logisch «1» PNP: > 10V DC
« Spannungsbereich, logisch «0» NPN2): > 19V DC
« Spannungsbereich, logisch «1» NPN2): < 14V DC
« Max. Spannung am Eingang: 28 V DC

- Eingangswiderstand, Ri: ca. 4 kQ

Sicherer Stopp Klemme 37

Klemme 37 ist fest PNP-Logik

+ Spannungsbereich: 0-24V DC

+ Spannungsbereich, logisch «0» PNP: < 4V DC
- Spannungsbereich, logisch «1» PNP: >20V DC
- Eingangsnennstrom bei 24 V: 50 mA rms

« Eingangsnennstrom bei 20V: 60 mA rms

- Eingangskapazitat: 400 nF
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Alle Digitaleingange sind galvanisch von der
Versorgungsspannung (PELV) und anderen Hoch-
spannungsklemmen getrennt.

1) Klemme 27 und 29 kénnen auch als Ausgang
programmiert werden.

2) AuBerer Eingang fiir «sicheren Stopp»,
Klemme 37.

3) Klemme 37 ist nur als Eingang fiir «Sicheren
Stopp» zu benutzen. Klemme 37 ist geeignet
fur Installationen bis Sicherheitskategorie 3
nach EN 954-1 (Stoppkategorie 0 EN 60204-1)
gemal EU-Maschinenrichtlinie 98/37/EG ge-
fordert. Klemme 37 und Funktion «Sicherer
Stopp» sind entsprechend EN 60204-1,

EN 50178, EN 601800-2, EN 61800-3 und

EN 954-9 ausgelegt. Fur korrekten und siche-
ren Gebrauch der Funktion «Sicherer Stopp»
folgen den zugehérigen Informationen und
Anweisungen im Projektierungshandbuch.

Analogeingédnge
« Anzahl der Analogeingange: 2
« Klemmennummer: 53, 54
« Betriebsart: Spannung oder Strom
- Betriebsart Umschaltung: Schalter S201
und Schalter S202
« Einstellung der Spannung: Schalter S201 /
Schalter $202 = OFF (U) /AUS (U)
« Spannungsbereich: =10 bis +10 V (skalierbar)
« Eingangswiderstand, Ri: ca. 10 kQ
« Max. Spannung: £ 20V
« Einstellung Strom: Schalter S201 /
Schalter S202 = ON (1) / AUS (1)
« Strombereich: 0/4 bis 20 mA (skalierbar)
- Eingangswiderstand, Ri: ca. 200 Q
« Max. Strom: 30 mA
« Auflésung der Analogeingange: 10 Bit (+Vorzeichen)
« Genauigkeit der Analogeingange: Max.
Fehler 0,5 % der Gesamtskala
- Bandbreite: 100 Hz
Die Analogeingange sind galvanisch von der Ver-
sorgungsspannung (PELV) und anderen Hoch-
spannungsklemmen getrennt.

Digitalausgang
« Programmierbare Digital-/Pulsausgénge: 2
« Klemmennummer: 27, 29
« Spannungsbereich am Digital-/Frequenz-
ausgang: 0-24V
« Max. Ausgangsstrom (Korper oder Quelle): 40 mA
« Max. Last am Pulsausgang: 1 kQ
« Max. kapazitive Last am Pulsausgang: 10 nF
« Min. Ausgangsfrequenz am Pulsausgang: 0 Hz
« Max. Ausgangsfrequenz am Pulsausgang: 32 kHz
- Genauigkeit am Frequenzausgang:
Max. Fehler: 0.1 % der Gesamtskala
- Auflésung an den Pulsausgdngen: 12 Bit
1) Klemmen 27 und 29 kénnen auch als Digitalein-
gang programmiert werden. Die Digitalausgdnge
sind galvanisch von der Versorgungsspannung (PELV)
und anderen Hochspannungsklemmen getrennt.

Analogausgang
« Anzahl programmierbarer Analogausgange: 1
+ Klemmennummer: 42
- Strombereich am Analogausgang: 0/4-20 mA
« Max. Last gegen Masse am Analogausgang: 500 Q
« Genauigkeit am Analogausgang: Max.

Fehler: 0,5 % der Gesamtskala
« Auflésung am Analogausgang: 12 Bit

Der Analogausgang ist galvanisch von der Ver-
sorgungsspannung (PELV) und anderen Hoch-
spannungsklemmen getrennt.

Steuerkarte, 24 V DC-Ausgang

» Klemmennummer: 12, 13

» Max. Last: 200 mA

Die 24V DC-Versorgung ist von der Versorgungs-
spannung (PELV) getrennt, hat aber das gleiche
Potenzial wie die analogen und digitalen Ein-
und Ausgange.

Steuerkarte, 10 V DC-Ausgang

» Klemmennummer: 50

» Ausgangsspannung: 10,5V £0,5V

+ Max. Last: 15 mA

Die 10 V DC-Versorgung ist galvanisch von der
Versorgungsspannung (PELV) und anderen Hoch-
spannungsklemmen getrennt.

Steuerkarte, RS 485 serielle Schnittstelle
« Klemmennummer: 68 (PTX+, RX4), 69 (N,TX-, RX-)
« Klemmennummer 61: Masse flr Klemmen

68 und 69
Die serielle RS 485-Schnittstelle ist von anderen
zentralen Stromkreisen funktional und von der Ver-
sorgungsspannung (PELV) galvanisch getrennt.

Steuerkarte, USB serielle Kommunikation

« USB-Standard: 1,1 (Full speed)

- USB-Stecker: USB-Stecker Typ B

Der Anschluss an einen PC erfolgt Gber ein USB-
Stadardkabel.

Die USB-Verbindung ist galvanisch von der Ver-
sorgungsspannung (UELV) und anderen Hoch-
spannungsklemmen getrennt.Der USB-Anschluss-
Stecker ist galvanisch von Schutzerde mit (PE)
verbunden. Benutzen Sie nur einen isolierten
Laptop als PC-Verbindung zum USB-Anschluss
am CD 302 Compressor Drive™

Relaisausgdange

- Programmierbare Relaisausgange: 2

« Klemmennummer Relais 01: 1-3 (6ffnen),
1-2 (schlieBBen)

. Max. Klemmenlast (AC-1)" an 1-3 (6ffnen),
1-2 (schlieBen) (ohmsche Last): 240V AC, 2 A

« Max. Klemmenlast (AC-15)" (induktive Last @
cosp 0,4): 240V AC,02A

. Max. Klemmenlast (DC-1)" an 1-2 (schlieRen),
1-3 (6ffnen) (ohmsche Last): 60V DC, 1 A

- Max. Klemmenlast (DC-13)" (induktive Last):
24V DC,0,1A

« Klemmennummer Relais 02 (nur CD 302):
4-6 (6ffnen), 4-5 (schlieBen)

« Max. Klemmenlast (AC-1)" an 4-5 (schlieRen)
(ohmsche Last): 400V AC, 2 A

. Max. Klemmenlast (AC-15)" on 4-5 (schlieBen)
(induktive Last @ cosg 0,4): 240V AC, 0,2 A

« Max. Klemmenlast (DC-1)" an 4-5 (schlieRen)
(ohmsche Last): 80V DC, 2 A

Installation

Mechanische Installation
Der Frequenzumrichter CD 302 wird mit fol-
gendem Montagezubehor ausgeliefert:

« Montagezuberhor < 7.5 kW

« Montagezubehor < 7.5 kW, IP55

1308T330
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Mechanische Befestigung

1)Sehen Sie die Befestigung gemédl3 den Anga-
ben zu den Montagel6chern vor.

2)Verwenden Sie geeignete Schrauben fur die
Oberflache, auf der der CD 302 montiert wird.
Achten Sie auf ebene Auflage des Kiihlkorpers
und ziehen Sie alle vier Schrauben ausreichend
festan.

Der CD 302, IP 20 eignet sich zur Installation

nebeneinander. Da zur Kihlung Luftzirkulati-

on erforderlich ist, miissen tber und unter dem

CD 302 mindestens 100 mm Platz frei sein.

Die Riickwand muss stabil sein. Alle CD 302 sind

auf der Rickseite mit einem Kuhlkorper ausge-

stattet. Diesen Kiihlkorper niemals entfernen.

Sicherheitshinweise fiir die mechanische
Befestigung

Der CD 302 ist luftgekihlt.

Zum Schutz des Gerits vor Uberhitzung muss
sichergestellt sein, dass die Umgebungstempe-
ratur nicht die fur den CD 302 angebene Maxi-
maltemperatur Ubersteigt und auch die 24-Std.-
Durchschnittstemperatur nicht berschritten
wird. Liegt die max. Umgebungstemperatur ober-
halb von 45 °C bis 55 °C, muss eine Leistungsre-
duzierung fiir den Betrieb des Frequenzumrich-
ters vorgesehen werden. Die Lebensdauer eines
Frequenzumrichters ist deutlich geringer, wenn
dieser bei hohen Umgebungstemperaturen be-
trieben wird.
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Abmessungen

£

W

13087303

130BT3N

Abmessun

en

GehéausegroBe A2

Gehé&usegroBe A3

GehédusegroBe A5

4.0 kw (380-480V)
4 kW (525-600V)

3.0 kW (200-240V)
5.5-7.5 kW (380-480V)
5.5-7.5 kW (525-600V)

4.0-7.5 kW (380-480V)

4.0 kW (200-240V)

GehédusegroBe B1
5.5 - 7.5 KW (200-240 V)
11-15 kW (380-480V)

GehédusegroBle B2
TTKW (200-240V)
18.5-22 kW (380-480V)

IP 20 IP 20 IP55 IP21/IP55 IP21/IP55
Hohe
Hohe des Kiihlkérpers 268 mm 268 mm 420 mm 480 mm 650 mm
Abstand der Montagel6cher a 257 mm 257 mm 402 mm 454 mm 624 mm
Breite
Breite des Kiihlkérpers B 90 mm 130 mm 242 mm 242 mm 242 mm
Abstand der Montagel6cher b 70 mm 110 mm 215 mm 210 mm 210 mm
Tiefe
Tiefe ohne Option A/B C 205 mm 205 mm 195 mm 260 mm 260 mm
Tiefe mit Option A/B C 220 mm 220 mm 195 mm 260 mm 260 mm
Montagel6cher
C 8.0 mm 8.0 mm 8.25 mm 12 mm 12mm
d 211 mm 211 mm 212 mm 219 mm 219 mm
e & 5.5 mm 5.5 mm 6.5 mm 29 mm 29 mm
f 9 mm 9 mm 9 mm 9 mm 9 mm
Max. Gewicht 4.9kg 6.6 kg 13.5kg 23 kg 27 kg

130BA219.10

Il

=

A

—

130BA228.10
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Elektrische Installation

& Allgemeiner Hinweis zu Kabeln
Befolgen Sie stets die nationalen und lokalen
Vorschriften zum Kabelquerschnitt.

Anzugsdrehmoment
FC- Kabel fiir: Anzugs-
Grofe drehmo-
ment

3-7,5 kW Netz, Bremswiderstand, 1,8Nm
Zwischenkreiskopplung,
Verdichtermotor-Kabel

11-22 kW | Netz, Bremswiderstand, 1,8Nm
Zwischenkreiskopplung,
Verdichtermotor-Kabel

11-22 kW | Verdichtermotor-Kabel 1,8Nm
Relais 0,5-0,6 Nm
Erde 2-3Nm

130BT332

- Ausbrechen von zusitzlichen Offnungen fiir

Kabeldurchfiihrungen

- Entfernen Sie die Kabeldurchfiihrung vom CD
302 (es diirfen beim Offnen der Aussparungen
keine Fremdkorper in den Frequenzumrichter
gelangen).

- Die Kabeleinfiihrung sollte méglichst rund um
die zu 6ffnende Aussparung abgesttitzt werden.

- Die Aussparung kann nun mit einem starken
Dorn und Hammer ausgeschlagen werden.

- Das Loch entgraten.

« Netzanschluss und Erdung

Wie werden Netz und Erde angeschlossen (A2 und

A3 Gehéuse)?

- Stellen Sie sicher, dass der CD 302 korrekt ge-
erdet ist. SchlieBen Sie ihnimmer an den Erd-
anschluss an (Klemme 95). Benutzen Sie hierzu
diepassende Schraubeausdem mitgelieferten
Montagezubehor.

- Stecken Sie den Netzanschlussstecker 91, 92,
93 ausdem MontagezubehoraufdieKlemmen
mit den Bezeichnung MAINS unten am CD 302.

- Schlief3en Sie die Netzphasen an den mitge-
lieferten Netzanschlussstecker an.

130BTIZE ¥

Netzanschluss und Erdung

Wie werden Netz und Erde angeschlossen (B1 und B2
Gehéuse)?

130BT301

« [T-Netz
Stellen Sie sicher, dass die Netzspannung der
auf dem CD 302-Typenschild angegebenen Ein-
gangsnennspannung entspricht.
Die Klemmen L1, L2, L3 sollten moglichst im
Uhrzeigersinn angeschlossen werden.

3-phasiger

91 (L1)
N.etz- 92 (L2)
eingang 93 (L3)

R

Schraube aus dem Zubehor an Klemme 99
auf dem Abschirmblech an.

- Stecken Sie den Verdichtermotor-Anschluss-
stecker auf die Klemmen mit der Bezeich-
nung.

- Befestigen Sie das abgeschirmte Kabel mit
Schrauben und Unterlegscheiben aus dem
Montagezubehér am Abschirmblech.

U, V, W zum Verdichtermotor werden im Uhrzei-
gersinn angeschlossen. Bitte beachten Sie, dass
der VTZ Verdichter in beide Richtungen rotieren
kann, doch in Verbundanlagen mussen alle Ver-
dichter in gleiche Richtung drehen, um Vibrati-
onsbeeinflussung zu vermeiden.

<7.5kWIP 55

0 0 0 5

2 @@

e

130BT333

11-22kWIP 21/55

« Verdichtermotor-Anschluss

Das Verdichtermotor-Kabel muss abgeschirmt

sein. Bei Verwendung eines nicht abgeschirm-

ten Kabels werden einige EMV-Anforderungen
nicht mehr erfullt.

- Montieren Sie das Abschirmblech unten am
CD 302 mit den Schrauben und Unterlegschei-
ben aus dem Montagezubehor.

- SchlieBen Sie die drei Phasen des Verdichter-
motor-Kabels an den Klemmen 96 (U), 97 (V),
98 (W) an.

- SchlieBen Sie den PE-Leiter mit der passenden

13087302

<7.5kWIP 20

« Verdichtermotor-Kabeln
Hinweise zu korrekten MaBen von Verdichter-
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motor-Kabelquerschnitt und -lange ist den An-

wendungsrichtlinien beschrieben.

- Benutzen Sie ein abgeschirmtes Verdichter-
motor-Kabel, um die Anforderungen der EMV-
Richtlinie einzuhalten.

- Das Verdichtermotor-Kabel muss mdglichst
kurz sein, um Stérungen und Ableitstrome auf
ein Minimum zu beschrdnken.

- SchlieBen Sie den Verdichtermotor-Kabel-
schirm am Abschirmblech des CD 302 und am
Metallgehduse des Verdichtermotors an.

- Stellen Sie die Schirmungsverbindung mit
einer moglichst groBen Kontaktfliche (Kabel
blgel) her. Zu diesem Zweck kann das im Lie-
ferumfang des CD 302 enthaltene Installati-
onszubehor verwendet werden.

Elektrische Installation von Verdichtermotor-Kabel

Abschirmung von Kabeln

Vermeiden Sieverdrillte Schirmenden (Pigtails), die

hochfrequent nicht ausreichend wirksam sind.

Wenn der Kabelschirm unterbrochen werden muss

(z.B. um ein Motorschiitz oder einen Reparatur-

schalter zu installieren), muss die Abschirmung an

der Unterbrechung mit der geringst-moglichen

HF-Impedanz fortgefiihrt werden (groB3flachige

Schirmauflage).

- Kabelldange und -querschnitt:
DerCD302ist miteinerbestimmten Kabelldnge
und einem bestimmten -querschnitt getestet wor-
den. Wird der Kabelquerschnitt erhéht, so er-
hoht sich auch der kapazitive Widerstand des
Kabels — und damit der Ableitstrom — so dass die
Kabelldnge dann entsprechend verringert
werden muss.

- Taktfrequenz
Die Taktfrequenz wurde bereits mit 3.5 kHz
werkseingestellt.

— Aluminiumleiter
Von Aluminiumleitern ist abzuraten. Die
Klemmen kénnen zwar Aluminiumleiter auf-
nehmen, aber die Leiteroberflache muss sau-
ber sein, und die Oxidation muss vor Anschluss
des Leiters durch neutrales, saurefreies Vase-
linefett beseitigt und die Verbindung ab-
gedichtet werden. AuBerdem muss die Klem-
menschraube wegen der Weichheit des Alu-
miniums nach zwei Tagen nachgezogen
werden. Der Anschluss muss unbedingt gas-
dicht gehalten werden, um ein erneutes Oxi-
dieren der Aluminiumoberflache zu verhindern.

- Sicherungen
- Abzweigschutz

Zum Schutz der Anlage vor elektrischen Ge-
fahren und Bréanden missen alle Abzwei-
ge in einer Installation, Schaltvorrichtungen,
Maschinen usw. in Ubereinstimmung mit
den nationalen/internationalen Vorschriften
mit einem Kurzschluss- und Uberstromschutz
versehen sein.
- Kurzschlussschutz

Der CD 302 muss gegen Kurzschluss abgesi-
chert werden, um elektrische Gefahren und ein
Brandrisiko zu vermeiden. Danfoss empfiehlt
die im Folgenden aufgefiihrten Sicherungen,
um das Bedienpersonal und die Installation
im Fall einer internen Funktionsstorung im Fre-
quenzumrichter zu schiitzen. Der CD 302 selbst
gewahrleistet einen vollstandigen Kurzschluss-

schutz am Motorausgang.

- Uberstromschutz
Fiir einen Uberlastschutz ist zu sorgen, um
eine Brandgefahr wegen Uberhitzung der
Kabel in der Anlage auszuschlieBen. Der CD
302 verfiigt (iber einen internen Uberstrom-
schutz, der als Uberlastschutz zwischen CD
302 und Verdichtermotor benutzt werden
kann (nicht UL/cUL zugelassen). Siehe Para-
meter 4-18. Daruber hinaus kénnen Siche-
rungen oder Trennschalter als Uberstrom-
schutz in der Anlage verwendet werden.
Uberstromschutz muss stets gemaR den nati-
onalen Vorschriften ausgefiihrt werden.

- UL/cUL-Konformit&t (380-480V, 525-600 V)

. Ferraz-

CD 302 Bussmann SIBA Littel fuse Shawmut
kw Typ RK1 TypJ TypT Typ RK1 Typ K1 Typ CC Typ RK1
4.0 KTS-R20 JKS-20 JJ5-20 5017906-020 KLS-R20 ATM-R20 A6K-20R

5.5-7.5 KTS-R30 JKS-30 JJ5-30 5012406-32 KLS-R30 ATM-R30 A6K-30R
11.0 KTS-R40 JKS-40 JJ5-40 5014006-040 KLS-R40 A6K-40R
15.0 KTS-R50 JKS-50 JJ5-50 5014006-50 KLS-R50 A6K-50R
18.0 KTS-R60 JKS-60 1J5-60 5014006-63 KLS-R60 A6K-60R
22.0 KTS-R80 JKS-80 JJ5-80 100 KLS-R80 KLS-R80 A6K-80R

- Keine UL-Konformitat
Wenn keine UL/cUL-Zulassung bestehen
muss, kdnnen folgende Sicherungen in Uber-
einstimmung mit EN 50178 gewahlt werden.
Im Fall einer Fehlfunktion kann die Nichtbe-
achtung der Empfehlung zu vermeidbaren

Schaden am CD 302 fiihren.
Max. Sicher-

CD 302 ungsgrofe Spannung Typ
3K0-3K7 32 A* 200-240 V Typ gG
3K0-4K0 20 A* 380-480 V Typ 9G
5K5-7K5 32 A* 380-480 V Typ gG

11K 63 A* 380-480 V Typ 9G
15K 63 A* 380-480V Typ gG
18K 63 A* 380-480 V Typ 9G
22K 80 A* 380-480 V Typ 9G

* : Max. Sicherungen - siehe nationale/interna-
tionaleVorschriften zur Auswahl einer geeigneten
Sicherungsgrolle.

- Elektrischer Verdichtermotorschutz

Der CD 302 bietet einen effektiven elektrischen

Verdichtermotorschutz.

- Durch eine elektronische Strommessung
schiitzt der CD 302 den Verdichter vor Uber-
strom und in Lock-Rotor Situationen. (siehe
Beschreibung in den Anwendungsrichtlinien).

— Der CD 302 ist gegen Kurzschluss an Verdich-
teranschlussklemmen U, V, W geschiitzt.

- Falls eine Netzphase fehlt, lauft der CD 302
weiter oder gibt eine Warnung aus (entspre-
chend der Nennspannung).

- Im Fall einer fehlenden Verdichtermotorphase
lauft der CD 302 weiter.

- Der CD 302 ist gegen Erdungsfehlern an den
Verdichteranschlussklemmen U, V, W geschitzt.

- Uberwachung der Zwischenkreisspannung
stellt sicher, dass der CD 302, wenn die Zwi-
schenkreisspannung zu niedrig oder zu hoch ist.

Zugang zu den Steuerklemmen

130BT304

A1, A2 und A3 Anlagen

130BT334

A5, B1 und B2 Anlagen
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130BA012.11

1. 10-poliger Stecker mit digitalen Steuerklemmen

2. 3-poliger Stecker mit RS485-Busklemmen

3. 6-poliger Stecker mit analogen Steuerklemmen

4.USB-Anschluss Das Kabel in der Federzugklem-
me befestigen:

1. Kabel 9-10 mm abisolieren

2. Fihren Sie einen Schlitzschraubendreher mit
flacher Spitze in die rechteckige Offnung ein
und 6ffnen Sie die Klemmfeder.

130BA150.10

9-10 mm
(0.37 in)

3. Fuhren Sie das Kabel in die runde Klemm-
offnung ein.

4. Entfernen sie den Schraubendreher. Das Kabel
ist nun in der Klemme befestigt.

130BT312

Kabel aus der Federzugsklemme entfernen:

1. Fihren Sie einen Schlitzschraubendreher mit
flacher Spitze in die rechteckige Offnung ein
und 6ffnen Sie die Klemmfeder.

2. Ziehen Sie das Kabel heraus.

130BT306

- Einfaches Verdrahtungsbeispiel
1. Stecken Sie die Klemmblocke aus dem mit
gelieferten Montagezubehor auf die zuge-
horige Stiftsleiste des CD 302.
2. Verbinden Sie die Klemmen 18, 27 und 37
mit Klemmen 12/13 (+24V)

Werkseinstellungen:

18 = Start

27 = Stopp

37 = Sicherer Stopp (inverse)

)

o ~ 130BA156.11
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Start  Stop inverse
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Start (18) i r

Stop inverse
(27) L

Danfoss Commercial Compressors — September 2009

29



Darifil

Instruktion

Diese Ubersicht zeigt samtliche
Anschlussklemmen.

Klemme 37 ist der Eingang fiir die Funktion «Si-
cherer Stopp». Sehr lange Steuerkabel und Ana-
logsignale kdnnen in seltenen Féllen und je nach
Installation infolge von Stérungen von den Netz-

stromkabeln zu 50/60 Hz-Brummschleifen fiihren.  Die Digital- und Analogeingénge sollten aufgeteilt
In diesem Fall kann man versuchen, ob durch ein-  nach Signalart an die Bezugspotentiale des CD 302
seitiges Auflegen des Kabelschirms bzw. durch  (Klemme 20, 55, 39) angeschlossen werden, um
Verbinden des Kabelschirms tGber einen 100 nF-  Fehlerstrome auf dem Massepotential zu verhin-
Kondensator mit Masse eine Besserung herbei-  dern. Beispielsweise kann das Schalten eines Digi-
gefiihrt werden kann.

taleingangs das Analogeingangssignal storen.

D O

130/200 mA

£

[ 0V (PNP)

L 2av(NPN)

0V (PNP)

5V
é ; ov
S801 f——

)
_ I
L1
3-phasiger |
Netz-
eingang T T _ |.|
AN ol
DCBus {
+10VDC
-10VDC- S )
+10VDC 2
EIN/I=0-20 mA
0/4-20mA 5202 |AUs/u=0-10v
-10VDC- g
+10VDC
0/4-20 mA
AN
I \
\
[
N \ A
Pl h
. P5-00
[ I
- I 24V (NPN)
oo E\ﬁOV(PNP)
|
— | — 24V (NPN)
: lI ™S—,0 (PNP)
R L |
] oo
: ! I — 24V (NPN)
! —
I OV (PNP
i | M- W (PNP)
! [ | |
I } |
| |
|
L Ly
! ; v (NeN)
| J——
[ OV (PNP
! [ - ! (PP
I ! | | 1
[ ! I
| ! | 1
| | I
! I |“ov | !
I ! I
- | — 24V (NPN)
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b
—
Vo
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v
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(COM RS-485) 61 9
(PNP) = Source
(NPN) = Sink

0%
)97
)9
\IE
1 (k)82 \J Brems-
p widerstand
R8T )

Relais1
03 9_
—0269 240Vac, 2A
01 9_
% Relais 2
06 9_
240Vac, 2A
05 9_
400Vac,2A
04 9_
\iawis
(COM A AUS) 39 ! ! Analogausgang
{4 os-20mA
(AAUS) 42 =

EIN=Abschluss
AUS=Offen

\D—L,:'.r_‘_
(P RS-485) 68 1 | RS-485

(N RS-485) 69

H
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- Steuerkabel mussen abgeschirmt sein.
Benutzen Sie die Befestigungsclips aus dem mit-
gelieferten Zubehor, um den Kabelschirm auf dem
Schirmblech zu fixieren.

130BT305

Generell missen Steuerkabel abgeschirmt und
die Abschirmung beidseitig Uber Kabelblgel mit
dem Metallgehduse des Gerates verbunden sein.
Die Zeichnung zeigt, wie eine korrekte Erdung
auszufiihren ist und was in Zweifelsfallen getan
werden kann.

a. Richtiges Erden

Steuerkabel und Kabel der seriellen Kommuni-
kationsschnittstelle beidseitig mit Kabelbiigeln
montieren, um bestmdglichen elektrischen Kon-
takt zu gewahrleisten.

b. Falsche Erdung

Keine verdrillten Abschirmlitzen (Pigtails) verwen-
den. Sie erhéhen die Impedanz bei hohen Fre-
quenzen.

c. Potenzialausgleich zwischen SPS und CD 302
Besteht zwischen dem CD 302 und der SPS (usw.)
ein unterschiedliches Erdpotenzial, kdnnen Aus-
gleichsstrome auftreten, die das gesamte System
storen. Das Problem kann durch Anbringen eines
Ausgleichskabels gelost werden, das parallel zum
Steuerkabel verlegt wird. Minimaler Querschnitt
des Ausgleichkabels: 16 mm?.

d. Bei 50/60 Hz Brummschleifen

Bei Verwendung sehr langer Steuerkabel kénnen
50/60 Hz-Brummschleifen auftreten. Beheben Sie
dieses Problem durch Anschluss eines Schirm-
endes an Erde Uber einen 100 nF-Kondensator
(mit moglichst kurzen Leitungen).

e. Kabel fiir serielle Kommunikation
Niederfrequente Storstrome zwischen zwei Fre-
quenzumrichtern kénnen eliminiert werden, in-
dem das eine Ende der Abschirmung mit Klem-
me 61 verbunden wird. Diese Klemme ist intern
tiber ein RC-Glied mit Erde verbunden. Verwen-
den Sie verdrillte Leiter (Twisted Pair), um die
zwischen den Leitern eingestrahlten Stérungen
zu reduzieren.

SPS efc.

SPS etc.

SPS etc.

R o) x>
R XX
KXY
XX %
teteed ¢
hreors S
2K
XXX
focos I o
K KL

SPS efe.

TRIXRRZS
R
roatetetetels:
KRR
IRRRRRN
RRRXRRRN
1R
KRR
RRRAXXRS
LRAXRXR
RIS 0.0.9.9.9.9

« Installation sicherer Stopp

Bei Installation mit Stoppkategorie 0 (EN 60204-

1) gemal Sicherheitskategorie 3 (EN 954-1) ist
folgendermalen vorzugehen:

. Entfernen Sie die werkseitig angebrachte Ka-
belbriicke zwischen Klemme 37 und Klemme 12
(24V DC) des CD 302.Es reicht nicht aus, das Ka-
bel nur durchzuschneiden oder zu unterbre-
chen. Es muss vollstandig entfernt werden, um
Fehlkontaktierung zu vermeiden. Siehe Kabel-
briicke in Abbildung.

—_

2. Schlieen Sie Klemme 37 mit einem gegen
Kurzschluss geschiitzten Kabel (verstarkte Iso-
lation) Uber eine Sicherheitsvorrichtung gemaf
EN 954-1 Kategorie 3 an die 24 V DC-Versor
gung an. Sind die Sicherheitsvorrichtung und
der Frequenzumrichter im selben Schalt-
schrank untergebracht, darf auch ein normales
Kabel benutzt werden.

130BT314

« Elektrische Installation - EMV-Schutz
Nachfolgend sind Hinweise fiir eine EMV ge-
mafe Installation von Frequenzumrichtern auf-
gefiihrt. Bitte halten Sie sich an diesen Vorgang,
wenn eine Einhaltung der Ersten Umgebung nach
EN 61800-3 gefordert ist. Ist die Installation in ei-
ner zweiten Umgebung nach EN 61800-3 (Indus-
triebereich) oder wird die Installation von einem
eigenen Trafo versorgt, darf von diesen Richtli-
nien abgewichen werden. Siehe auch Abschnitte
CE_Kennzeichnung, Allgemeine Aspekte der EMV
Emission und EMV-Priifergebnisse.

EMV-gerechte elektrische Installation

- Benutzen Sie nur abgeschirmte Verdichtermo-
tor- und Steuerkabel. Die Schirmabdeckung muss
mindestens 80 % betragen. Das Abschirmungs-
material muss aus Metall - in der Regel Kupfer,
Aluminium, Stahl oder Blei — bestehen. Fiir das
Netzkabel gelten keine speziellen Anforde-
rungen.

- Bei Installationen mit starren Metallrohren sind
keine abgeschirmten Kabel erforderlich; das
Verdichtermotorkabel muss jedoch in einem
anderen Installationsrohr als die Steuer- und
Netzkabel installiert werden. Es ist ein durchge-
hendes Metallrohr vom CD 302 bis zum Verdich-
termotor erforderlich. Die Schirmwirkung fle-
xibler Installationsrohre variiert sehr stark; hier
sind entsprechende Herstellerangaben einzu-
holen.

- Abschirmung/Installationsrohr bei Verdichter-
motor- und Steuerkabeln beidseitig erden. Soll-
te es nicht moglich sein, die Abschirmung an
beiden Enden anzuschlieBen (fehlender Poten-
zialausgleich), so ist zumindest die Abschirmung
am Frequenzumrichter anzuschlieBen. (Siehe
auch Erdung abgeschirmter Steuerkabel).

- Verdrillte Abschirmlitzen (sog. Pigtails) vermei-
den. Sie erhdhen die Impedanz der Abschir-
mung und beeintrachtigen den Abschirmeffekt
bei hohen Frequenzen. Statt dessen niederoh-
mige Bligelklemmen oder EMV-Verschraubun-
gen benutzen.

—Nach Mdoglichkeit in Schaltschréanken ebenfalls
nur abgeschirmte Verdichtermotor- und Steu-
erkabel verwenden.

Fihren Sie die Abschirmung mdoglichst dicht an
den elektrischen Anschluss.
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Die nachfolgende Abbildung zeigt das Beispiel
einer EMV-gerechten elektrischen Installation ei-
nes IP 20 Frequenzumrichters.

Eristin einem Schaltschrank mit Ausgangsschiitz
installiert und an eine SPS angeschlossen, die in
einem separaten Schrank installiert ist. Auch an-
dere Installationsweisen kdnnen ggf. eine eben-
so gute EMV-Wirkung erzielen, sofern zumindest
die vorstehenden Hinweise flr eine ordnungs-
gemale Installation befolgt wurden.

Falls die Installation nicht gemaR den Vorgaben
erfolgt oder wenn nicht abgeschirmte Kabel
verwendet werden, kdnnen bestimmte Anforde-
rungen hinsichtlich der Emission voraussichtlich
nicht erflllt werden. Siehe Abschnitte EMV-Prif-
ergebnisse.

+ Schutzerdung
Der CD 302 weist hohe Ableitstrome auf und

ist deshalb aus Sicherheitsgriinden gemaf3 EN
50178 zu erden.

Der Erdableitstrom des Frequenzumrichters
Ubersteigt3,5mA.Umeinengutenmechanischen
AnschlussdesErdungskabelsanErde (Klemme95)
sicherzustellen, muss z. B. der Kabelquerschnitt
mindestens 10 mm? betragen oder es miissen
2 getrennt verlegte Erdungskabel verwendet
werden.

SPS etc. Schalttafel
// -
(u|n|m's]
t i
L~ |
SPS

Erdungsschiene

Kabelisolierung

Te entfernen

[T Min. 16mm
Potential-
ausgleichsleitung
Alle Kabeleintritte auf einer
Seite der Schalttafel montierer
Steuerkabel _—
3 L J
4 b -
Min. 200 mm | Motorkabeln
— zwischen Steuerlei-
Netzversorqung tungen, Motorkabeln :\" L
1o y und Netzkabeln
L2 o— I ¢ il
L2
e i Motor, 3 Phasen
Verstarkte Erdung und Erdung

« EMV-gerechte elektrische Installation eines
CD 302 mit Schutzart IP 20
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« Grundbeispiel des Regleranschlusses

Frequenzumrichter CD 302 Compressor Drive ™

Digitalausgang

L

Analog- Analog- S _
ausgang eingang ;
12]13]16]17] 18] 19] 20] 27] 29] 32] 33] 37] 39] 42] 45] 50| 53] 54] 55]61]68]69] 4 51 6] 1] 2] 3]

o

—
+l
o

+10V

0N
Anbringung dr Sicherheits-
vorichung an Eingang 27
{ 2

[
[
2
=
L
he]
=4
D
>

0/4-20 mA
or 4-20

0/4-20

Start
Alarmrelais

Open Loop Eingang 0-10V
zwischen 53 — 55

Frequenzumrichter CD302 Compressor Drive™
Digitalausgang

Analog- Analog- 3 _
ausgang eingang ;;
A AL ~ o
1211316l 17 18] 19] 20| 27| 2932133 37]39] 42| 45] 50| 53] 54]55]61]68]69] 4| 5] 6] 11 2] 3],
zs = EE =z =z|z= —_
3 g O o o 2 22 9 _1 Bus
o = O N + (&) _
8 ~ {r {r +l +1
© O
/ S a _
Start gL;’
§ 3 Alarmrelais

7

PID-Regelung mit AKS 32

Frequenzumrichter CD 302 Compressor Drive™
Digitalausgang

Analog- Analog- 3
ausgang eingang ;
A ~ A ~ o
2] 1316171 18] 19] 201271 29]32]33]37139]42]45]50]53]54]55]61]es]eo]l a4l 5] 6] 1]12]3]
2 = <é: <EE = 5 4 = —I—
£% 5 o o 2 =9 o Bus
2 E > 8§ & ¥ 2g © =
» o X H G
P = S S o
- -§> s
— 2
Start §> 2 ”
= g Alarmrelais
& 3
. =
L Q=T
—
PID-Regelung mit AKS 33
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Abnahmepriifung & Endabnahme

Endgiiltige Schaltung und Tests

Um die endgiltige Schaltung zu testen und um
sicherzugehen, dass der CD 302 lduft, bitte nach-
folgende Priifung durchfiihren.

Abnahmepriifung des Sicheren Stopps

Nach der Installation und vor erstmaligem Betrieb
ist eine Vortiberprifung der Anlage oder der An-
wendung, die vom Sicheren Stopp des CD 302
Gebrauch macht, durchzufiihren. Nach jeder An-
derung der Anlage oder Anwendung ist diese
Prufung zu wiederholen.

Die Abnahmeprifung:

1. Trennen Sie die 24 V-DC Versorgung an Klem-
me 37 Uiber die externe Sicherheitsvorrichtung,
wahrend der Motor durch den CD 302 ange-
triebenwird (d.h.Netzversorungbleibtbestehen.
Die Prufung ist bestanden, wenn der Motor mit
einem Freilauf reagiert.

2. Dann aktivieren Sie ein Reset-Signal (liber
Bus, Digital-Eingang oder [Reset]-Taste). Der
Prifungsabschnitt ist bestanden, wenn der
Motor im Sicherheitsstopp bleibt.

3. Dann legen Sie wieder die 24V-DC Spannung
an Klemme 37 an. Der Priifungsabschnitt ist
bestanden, wenn der Motor im Freilauf bleibt.

4. Dann aktivieren Sie erneut ein Reset-Signal
(Gber Bus, Digital-Eingang oder [Reset]-Taste).
Der Prifungsabschnitt ist bestanden, wenn
der Motor wieder anlauft.

5. Die Abnahmepriifung ist bestanden, wenn alle vier
Prifungsabschnitte erfolgreich absolviert wurden.

Hochspannungspriifung

Eine Hochspannungspriifung darf nur nach Kurz-
schlieBen der Anschlusse U, V, W, L1, L2 und L3
fur maximal 1 Sekunde langes Anlegen von max.
2,15 kV DC zwischen dieser Verbindung und der
Masse erfolgen.

Hinweis: Wahrend der Hochspannungspriifung
der gesamten Installation, kann der Test am CD 302
und am Verdichtermotor gemeinsam durchge-
flihrt werden.

Warnung: Stellen Sie wahrend der Durch-
fuhrung der Hochspannungspriifung sicher, dass
das System nicht unter Vakuum steht; dies kann
zu elektrischen Verdichtermotorfehlern fihren.

Niemals die Hochspannungspriifung an den
Steurerkreis anlegen.

Turlkontakt

ain

Sicherheitsvorrichtung
Kat.3 }

— —
"Freilauf"

(Sicherheitsbaustein,
evtl. mit Quittier-
eingang)

FC 302

Kurzschlusssicheres Kabel
(wenn nicht im gleichen Schalt-
schrank)

R Steuerkarte
Sicherer —

Kanal

5V dc |_Wechselrichter

—t

5
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Fehlerbehebung

VTZ Verdichter
lauft nicht

\/

CD schaltet auf
Alarm

Leis-
tungsaus-
gang des
CD302?

Nein

#12 y

#13

[ﬁ

Y
( vrzblockiert )<€——— Dl:ehmoment- l Uberstrom |
egrenzung |
4 Y Y
' VTZ wird ersetzt ' Uberpriife VTZ Motoriiber-
+CD302 priifung
Vertraglichkeit Strom & Einstellung
Y
Uberpriifung des
Olniveaus Y \/
Austausch der Vg.rdichteriiber-
v relevanten Teile priifung Nutzlast
Rohranordung
der Olriickfiihrung v
Netzversorgung
v abschalten &
' Reset & Start ' zuriickstellen
Alarm-
liberpriifung
(Forts.)
#14 #15 #30,31,32 #38 C]>
Y \ A \ v
I Erdungsfehler I l Kurzschluss I Motorphase ‘ '
Ausgangsseite Ausgangsseite [ fehlt Interner Fehler

Y

Uberpriifung des
Motorkabels

Y

Uberpriifung VTZ
Motor

Fehler beseitigen

Netzversorgung
vor der Uberpriifung
abschalten

Y

l Reset & Start '

\

' Fehlerbestimmung '

\

y

y

Auf Werkseinstel-
lung zuriickstellen

y

Vertraglichkeit
zwischen
Software &
zusatzl. Option

y

Bitte fragen Sie Ihre
zustandige Danfoss
Niederlassung
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Alarm-
iiberpriifung
(Forts.)

10 Neustarts bevor
Verdicher blockiert
(20 maglich)

#29 #65 #68
Y \ 4 Y
. CD302 _Kontrollkarte Sicherheitsstopp
Ubertemperatur Ubertemperatur aktiviert
\/
A4 Uberpriife 24V
Umgebungstemp. an Klemme 12/13
zu hoch
Y v
Direktanschluss
Schaltschrank- Anschluss an E Regl
beliiftung xterne Regler
Klemme 37 angeschlossen
Y
A4 Uberpriifung Uberpriifung der
Verschmutzte der Anschliisse externen Regler
riickseitige Kuihl-
rippen am CD302
Y \/
' Luftbypass | l Reset & Start |
Y
Fehlende riickseitige
Metallkiihlrippe
\/
Ausschalten
Reset & Start
Alarm-
iiberpriifung
(Forts.)
#49 #18
Y A\
' Min. Drehzahl ' ' Fehlstart '
\ / Y
Mikro-Netzwerk Min. Drehzah.l
Kurzschluss nach 2 Sek. erreicht
Y A\
Verdichter [ Verdichter stoppt ]
lauft nicht
\
v Automatischer
Automatischer Neustart nach 30 Sek
Neustart nach 30 Sek
\
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TEIL II:
Programmieren
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Programmieren

LCP-Tasten

Bedieneinheit

Die folgenden Anweisungen gelten fiir das gra-

fische LCP:

Die Bedieneinheit ist in vier funktionelle Gruppen

unterteilt:

1. Grafikdisplay mit Statuszeilen.

2. Menitasten mit Anzeige-LEDs — Parameter an-
dern und zwischen Displayfunktionen umschalten.

3. Navigationstasten und Kontroll-Anzeigen (LEDs).

4. Bedientasten mit Kontrollanzeigen (LEDs).

Alle Daten erfolgen auf dem grafischen LCP-Dis-

play, das im Statusmodus maximal finf Betriebs-

variablen gleichzeitig zeigen kann.

Displayzeilen

a. Statuszeile: Zustandsmeldungen in der Form
von Symbolen und Grafiken.

b. Arbeitsbereich 1-2: Je nach Displayanzeige-
art Anzeigebereich flir Betriebsvariablen oder
fur Parameternavigation bzw. -anderung.
Durch Driicken der Taste [Status] kann jeweils
eine extra Zeile hinzugefligt werden.

c. Statuszeile: Zustandsmeldung in Textform.

Display-Kontrast-Anpassung

Driicken Sie [Status] und [ ], um den Kontrast
des Displays zu erhohen

Drlicken Sie [Status] und [A], um den Kontrast
des Display zu verringern.

Status [2) E
[T23%pm  10.4A  43.5MZ]

1 83,5 b
Run OK I

= = = =
Qulck Alarm
> ﬂ m . a

Warn.

Alarm

’

Kontrollanzeigen (LEDs)

Werden bestimmte Grenzwerte Uberschritten,

leuchtet die Alarm- und/oder Warn-LED auf. Zu-

satzlich erscheint ein Zustands- oder Alarmtext

im Display.

Die ON-LED ist aktiv, wenn der Frequenzumrich-

ter an die Netzspannung angeschlossen ist.

« ON (Griin LED): Das Gerat ist
betriebsbereit.

+ WARN (Gelbe LED): Das Gerat
zeigt eine Warnung an.

« ALARM (Rot blinkende LED):
Das Gerat zeigt einen Alarm-
zustand an.

Die Menditasten sind nach Funktionen gruppiert.
Die Tasten unter der Displayanzeige kdnnen zur
Anderung der Statusanzeige, zum Parametrieren
oder fiir den Zugriff auf den Alarmspeicher ge-
nutzt werden.

[Status] gibt den Zustand des CD 302 oder des
Motors an. Durch Driicken der Taste [Status]
kénnen Sie zwischen 3 verschiedenen Anzeigen
wahlen: 5 Betriebsvariablen, 4 Betriebsvariablen
oder Zustand Smart Logic Control.

Benutzen Sie [Status] zur Auswahl der Parame-
ter des Displays oder zum Wechsel zurtick zum
Display Mode, entweder zum Quick Menu, zum
Hauptmeni oder zum Alarmmeni.

Das [Quick Menu] bietet schnellen Zugang zu
verschiedenen Quick-Menis wie z. B.:
01 - Benutzer-Meni
- Inbetriebnahme-Men
03 - PID Process Loop
04 - Liste gednderter Parameter
05 - Protokolle

Benutzen Sie das [Quick Menu] zum Program-
mieren der zum Quick-Meni zugehdrigen Para-
meter. Es kann direkt zwischen Quick-Menii-Modus
und Hauptmeni-Modus gewechselt werden.

130BP045.10

Regelverfahren

Ohne Riickfiihrung

Der CD302 erhélt von einem externen Regler ein
Signal von 0 - 10 V. Es ist nicht notwendig die Para-
meter zu andern, da dies die Werkseinstellung ist.

0V =MinU/min
10V = Max U/min

PLC
0-10V

Start / Stopp

Der CD302 erhélt von einem externen Regler ein
Signal von 4 - 20 mA.

Andere Schiebeschalter A53 von U auf .

Es ist nicht notwendig weitere Parameter zu &n-
dern, da diese werksvoreingestellt sind.

4mA=Min U/min 9§
20mA = Max Ui m

PLC
4-20mA

Start/ Stopp

Schnelleinstellung

Nachfolgend wird ein einfacher Arbeitsablauf be-
schrieben, um den CD 302 in Betrieb zu nehmen.
1) Verbinden Sie die Stromversorgung mit den

Anschlissen (L1, L2 und L3) des CD 302, wie
auf Seite 7 dieses Handbuches aufgefiihrt.

2) Verbinden Sie das Motorkabel mitdem CD 302
(U, V &W) und dem Verdichter (im Uhrzeiger-
sinn am Anschlussteil), siehe Seite 7.

(Die in den beiden ersten Schritten bendtigten

Anschliisse werden im Montagezubehor des CD

302 mitgeliefert.)

3) Driicken Sie ,Quick Menu” und gehen Sie wei-
ter zu ,Inbetriebnahme Menue”. Stellen Sie
sicher, dass das richtige Verdichtermodell in
Parameter 1-13 ausgewahlt wurde.

4) Legen Sie eine Verbindung zwischen den
Klemmen 12 und 18 (Startsignal), verbinden
Sie die Klemmen 12 und 27) (Sicherheitskreis)
und die Klemmen 12 und 37* (Sicherheitsab-
schaltung). Beachten Sie das Bild auf Seite 9.

(Bitte lesen Sie auch auf den Seiten 10 und 14 die

Abschnitte Uiber sicheren Stopp.)

A\ Sobald die obigen Anschliisse ausgefiihrt
sind, lauft der Verdichter automatisch an.

A Im Falle eines Fehlers stoppt der CD302 zu
nachst, um nach 30 Sekunden erneut zu starten
(Bei schweren Fehler stoppt und verriegelt sich
der CD 302.) Siehe dazu auch Parameter 14-20
und 14-21.

Ohne Riickfiihrung:

5) Anschluss des externen Standardsignals
(0-10 V) an den Klemmen 53 und 55. Siehe
auch Anschlussschema auf Seite 10.

6) Uberpriifen Sie, dass der Schiebeschalter A53
auf U (Spannung) anstatt auf | (Strom) gestellt
ist. Der Schiebeschalter A53 befindet sich hin-
ter dem abnehmbaren LCP Display.

7) Start bereit: Benutze “Hand on” um eine
feste Drehzahl tiber das LCP Display vorzuge-
ben und den Verdichter damit zu betreiben.
(z.B. Inbetriebnahme).

Benutze “Auto on” um den Verdichter mit dem

externen Standardsignal zu betreiben.

Anzeige im Display bei
dem Regelverfahren Ohne
Riickfiihrung und gewahl-
ter Betriebsart Hand On.

Anzeige im Display bei
dem Regelverfahren Ohne
Riickfiihrung und gewahl-
ter Betriebsart Auto On.

8) Fertig

PID -Prozess mit einem 4-20 mA Druckmess-

umformer:

1) bis 4) siehe oben.

5) Druckmessumformer an die Klemmen 54 und
55 anschlieen - Siehe Anschlussschema auf
Seite 10.

6) Stellen Sie sicher, dass der Schiebeschalter auf
| (Strom) gesetzt ist.

7) Driicke die Taste “Quick Menu” und gehe zum
Menupunkt “PID Closed Loop”.

Verdndere folgende Parameter:
+ 1-00: Regelverfahren - wéhle PID Prozess
« 3-01: Soll-/Istwerteinheit — wahle: “bar”
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+ 3-02+ 3-03: Eingabe der Min. und Max. Soll-

werte [bar]

3-15:Andere zu «Deaktiviert» fiir Betrieb mit

einem festen Sollwert.

6-22 + 6-23: Ausgangssignal des Druck-

messumformers. (Werkseinstellung 4 mA bis

20 mA).

6-24 +6-25: Messbereich des Druckmessum-

formers (Werkseinstellung -1bar und +12 bar).

Zuriick zu 3-13: Wahle die Einstellung ,Ort”

ummiteinem,amLCP-Displayeinzustellenden

SollwertdenVerdichterzubetreiben.Wahledie

Einstellung ,Fern’, um mit einem, Uber einen

analogen Eingang vorgegebenen Sollwert,

den Verdichter zu betreiben.

8) Driicke die Taste ,Quick Menu” und gehe im
,Benutzer Menii” zu dem Parameter 0-22 und
wdhle ,Istwert [Einheit]” [1652]. Der Istwert
des Drucks [bar] wird nun in der rechten obe-
ren Ecke des Displays angezeigt.

Anzeige im Display mit
dem Regelverfahren PID-
Prozess.

9) Start bereit: Benutze ,Hand on” um einen
Sollwert fiir den Druck lber das LCP-Display
vorzugeben.

10)Zum Start: Driicke die Taste ,Auto on”.
Regelung mit 4-20mA Prozesssignal &
CD302-PID Regler

Andere Schiebeschalter A54 von U auf .

Folgen Sie der vorrangegangenen Erlduterung.

Regelung mit 4-20mA Prozesssignal & CD302-
PID Regler + Smart Logic Funktionen (SLC)
Smart Logic Funktionen sind voreingestellt fiir:

- Pump-down-Schaltung

- Schutz vor hdufigen Verdichterschaltungen

- Minimale Verdichterlaufzeit

Einstellungen gemal der vorrangegangene Ein-
stellungen.

+ 13-12[1]: Werkseinstellung fiir den Auschalt-
druckist 1.0 bar, andere zum gewlinschten Wert.

« 13-20[0]: Minimale Dauer zwischen zwei
Starts;Werkseinstellungist 5 Min.(empfohlen
der Wert).

13-20[1]: Minimale Verdichterlauftzeit; Werks-
einstellung ist 0.0 Sekunden. Mit dieser
Einstellung ist eine sichere Olriickfiihrung
zugewahrleisten und gleichzeitig einen Be-
trieb im zu niedrigen Saugdruck zu vermei-
den. 15 bis 30 Sekunden ist die empfohlene
Einstellung, wobei das vorhandene System
beriicksicht werden muss.

13) Zum Start: Driicke die Taste ,Auto on”.
Hinweis: Die gleichen SLC Funktionen kon-
nen auch fir eine Thermostatfunktion defi-
niertwerden,wobeieinTemperaturfiihlerstatt
eines Druckmessumformers verwendent wird.

SMART LOGIC CONTROL

Sollwert ist nur einstellbar am LCD, wenn Par.3-13
plbar auf "Local” gesetzt ist.
ise, den letzten Parameter beil

\/

Verdichterbetrieb Stopp Ser—Par 3200 Zeit

i 3,0 bar)
Par.13-12[0] *

i 0 bar)
Par.13-12[1]*

(Min. ON time =0 min)
i

* Diese Parameter sind nur abrufbar wenn  par.13-20 (0] *

11) Einstellen der SLC Funktionen: Driicke die
Taste “Off".

12) Driicke die Taste “Quick Menu” und gehe zu
Meni“PID Closed Loop”und dndere folgende
Parameter:

+ 13-00: Wahle: “Ein”
« 13-12[0]: Werkseinstellung fiir den Einschalt-
druckist 3.0 bar, andere zum gewlinschten Wert.

Par.13-00 auf "ON" gesetzt ist. (Recycling time = 5 min)

Die Taste [Main Menu] wird verwenden um Zu-
gang zu allen Parametern zu erlangen.

Zwischen den beiden Menu-Arten «Main Menu» und
«Quick Menu» kann beliebig gewechselt werden.
Eindirekter Zugangzu jedem beliebigen Parameter
kann tber das Driicken der Taste [Main Menu] flr
3 Sekunden erlangt werden. (Vierstellige Zahl)
[Alarm Log] zeigt eine Liste der letzten finf
Alarme an (numeriert von A1-A5). Um zusatzliche
Informaitonen zu einem Alarmzustand zu er-
halten, markieren Sie mithilfe der Pfeiltasten die
betreffende Alarmnummer, und drticken Sie [OK].
Sie erhalten nun Informationen tiber den Zustand
Ihrers Frequenzumrichters vor dem Alarm.

[Info] liefert Informationen zu einem Befehl,
einem Parameter oder einer Funktion im Anzei-
gefenster. Durch Driicken von [Info], [Back], oder
[Cancel] kann der Info-Modus beendet werden.

Navigationstasten

Die Navigationstasten dienen zum Navigieren
zwischen den verschiedenen Optionen, die unter
[Quick Menu], [Main Menu] und [Alarm Log]
zur Verfligung stehen. Mit den Navigationstasten
wird der Cursor bewegt.

[OK] wird benutzt, um einen mit dem Cursor mar-
kierten Parameter auszuwéhlen und um die An-
derung eine Parametereinstellung zu betatigen.

Tasten zur lokalen Bedienung und zur Wahl der
Betriebsart befinden sich unten am Bedienteil.

130BP046.10

[Hand On] erméglicht die Steuerung des Frequenz-
umrichters tiber die LCP-Bedieneinheit. [Hand on]
startet den Motor und erméglicht die Anderung
der Motordrehzahl mittels der Pfeiltasten. Die Taste
kann Gber Par. 0-40 [Hand on]-LCP- Taste aktiviert
oder deaktiviert werden.

Externe Stoppsignale, die durch Steuersignale
oder den seriellen Bus aktiviert werden, heben
einen Uber das LCP erteilten «Start»-Befehl auf.
An den Steuerklemmen sind die folgenden Si-
gnale wirksam, auch wenn [Hand on] aktiviert ist:
- [Hand on] - [Off] - [Auto on]

« Quittieren

- Motorfreilauf invers

- Reversierung

« Parameterauswahl Isb - Parameterauswahl msb

« Stoppbefehl Uber serielle Schnittstelle

« Schnellstopp

« DC-Bremse

[Off] dient zum Stoppen des angeschlossenen
Verdichtermotors. Die Taste kann mit Par. 0-41
[Off]-LCP Taste aktiviert 1 oder deaktiviert 2 wer-
den. Ist keine Stoppfunktion aktiv und die [Off]-
Taste inaktiv, kann der Motor jederzeit durch Ab-
schalten der Spannung gestoppt werden.

[Auto On] wird gewahlt, wenn der Frequenzum-
richter Uber die Steuerklemme und /oder serielle
Kommunikation gesteuert werden soll. Wenn ein
Signal an den Steuerklemmen und/oder liber den
Bus angelegt wird, wird der Frequenzumrichter
gestartet. Die Taste kann mit Par. 0-42 [Auto on]
-LCP Taste aktiviert [1] oder deaktiviert [0] werden.

Hinweis: Ein aktives HAND-OFF-AUTO-Signal Giber
die Digitaleingange hat héhere Prioritdt als die
Bedientasten [Hand on] - [Auto on].

[Reset] dientzum Zurlicksetzen des Frequenzum-
richters nach einem Alarm (Abschaltung). Die Tas-
te kann mit Par. 0-43 [RESET]-LCP Taste Aktiviert
[1] oder DEAKTIVIERT [0] werden.

Parameter Shortcut: Gleichzeitiges Driicken der
Tasten [Quick Menu] und [Main Menu] ermdogli-
cht die direkte Eingabe einer Parameternummer.
Ein 3 Sekunden langes Driicken der Taste [Main
Menu] ermdglicht dieselbe Funktionalitat.

Sichern von Parametereinstellungen

Wenn die Konfiguration eines CD 302 abgeschlossen
ist, wird empfohlen die Daten im LCP oder mit Hilfe
der MCT 10 Software auf einem PC zu speichern.

Daten im LCP speichern

1.Wahlen Sie Par. 0-50 LCP Kopie

2. Driicken Sie die [OK] Taste

3.Wabhlen Sie «Speichern in LCP»

4. Driicken Sie die [OK] Taste
Alle Parametereinstellungen werden nun im LCP
gespeichtert Der Vorgang kann an einem Stau-
balken verfolgt werden. Wenn die Kopie abge-
schlossen ist, bestatigen Sie mit [OK].

Achtung: Fiihren Sie eine Bedienfeldkopie nur
mit gestoppten Verdichtermotor aus.

Sie kdnnen nun das LCP an einen anderen CD 302
anschlieBen und die Parametereinstellugnen auf
diesen CD 302 kopieren.
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Daten vom LCP zum CD 302 iibertragen

1. Wabhlen Sie Par. 0-50 LCP Kopie

2. Driicken Sie die [OK] Taste

3.Wahlen Sie «Lade von LCP, Alle»

4. Driicken Sie die [OK] Taste
Die im LCP gespeicherten Parametereinstellun-
gen werden nun zum CD 302 ubertragen. Der
Kopiervorgang wird in einem Statusbalken an-
gezeigt. Wenn die Kopie abgeschlossen wurde,
bestatigen Sie mit [OK].
Achtung: Fihren Sie eine Bedienfeldkopie nur
mit gestoppten Verdichtermotor aus.

Initialisierung auf Werkseinstellung
Die Werkseinstellung des CD 302 konnen auf
zwei Arten wiederhergestellt werden:

Empfohlene Initialisierung (liber Par. 14-22 Be-

triebsart:)

. Wahlen Sie Par. 14-22

. Driicken Sie die [OK] Taste

. Wahlen Sie Initialisierung

. Druicken Sie die [OK] Taste

. Trennen Sie die Netzverbindung und warten
Sie, bis das Display abschaltet.

. Netzversorgung wieder einschalten - der CD
302 ist nun zurlickgesetzt.

u bh wWwN =

o)}

Par. 14-22 initialisiert alles auB3er:

14-50 EMV Filter 1

8-30 FC-Protokoll

8-31 Adresse

8-32 FC-Baudrate

8-35 FC-Antwortzeit Min.-Delay
8-36 FC-Antwortzeit Max.-Delay
8-37 FC Interchar. Max.-Delay

Betriebsdaten
Protokolierung
Fehlerspeicher

15-00 bis 15-05
15-20 bis 15-22
15-30 bis 15-32

Manuelle Initialisierung
1. Trennen Sie die Netzverbindung und warten

Sie, bis das Display ausschaltet.

2a.LCP 102: Driicken Sie gleichzeitig die Tasten
[Status] — [Main Menu] - [OK] beim Netz-Ein
der Bedieneinheit.

2b.LCP 101: Driicken Sie die Taste [Menu] beim

Netz-Eein der Bedieneinheit.

. Lassen Sie die Taste nach ca. 5 sek. los.

4. Der CD 302 ist jetzt auf die Werkseinstellung
zurlickgesetzt.

w

Die manuelle Initialisierung initialisiert

alles auBBer:

15-00 Betriebsstunden

15-03 Anzahl Netz-Ein

15-04 Anzahl Ubertemperaturen

15-05 Anzahl Uberspannungen
Parameterauswahl

Alle Parameter flir den CD 302 sind zur einfachen
Auffindung und Auswahl im [Main Menu] Modus
in verschiedene Parametergruppen organisiert:

0 Betrieb / Display

1 Motor / Last

2 Bremsfunktionen

3 Sollwert / Rampen

4 Grenzen /Warnungen

5 Digit Ein- / Ausgdnge

6 Analoge Ein-/ Ausgange
7 PID Regler

8 Optionen / Schnittstellen
13 Smart Logic

14 Sonderfunktionen

15 Info / Wartung

16 Datenanzeigen

Nachdem Sie eine Parametergruppe ausgesucht
haben, wahlen Sie mittels der Navigationstaste
den gewtinschten Parameter.
Der mittlere Ausschnitt des Displays zeigt die Pa-
rameternummer und den Namen und auch den
ausgewadhlten Parameterwert.

Daten @ndern

Das Verfahren zum Andern von Daten ist das-
selbe wie fir die Parameterwahl im Quick-Menu
oder im Hauptmeni. Driicken Sie [OK], um den
gewahlten Parameter zu dndern. Die Vorgehens-
weise bei der Datenanderung hangt davon ab,
ob der gewdhlte Parameter einen nummerischen
Datenwert oder einen Textwert enthalt.

Einen Textwert dndern

Handelt es sich bei dem gewdhlten Parameter
um einen Textwert, so ist dieser Textwert Uiber die
Auf-/Ab-Navigationstasten dnderbar. Zum Uber-
nehmen der Anderung driicken Sie [OK].

Einen nummerischen Datenwert @ndern

Ist der gewahlte Parameter ein numerischer Da-
tenwert, so andern Sie diesen mit Hilfe der [<]/[>]
-Navigationstasten, sowie der [A]/[V]-Navigations-
tasten. Mit den [<]/[>]-Navigationstasten wird
der Cursor horizontal bewegt. So kann die zu dn-
dernde Stelle der Zahl direkt angewahlt werden.
Mit den [<]/[>]-Navigationstasten wird der Da-
tenwert verandert. Stellen Sie den gewiinschten
Wert ein und driicken Sie [OK].

Parameter-Modifikationen

Mit dem [Quick Menu] kdnnen Verédnderungen
im Regelverfahren einfach eingestellt werden.
Beispiele:

1) Regelverfahren «Ohne Riickfithrung» - Nut-
zung eines 4-20 mA Standardsignals anstatt
0-10V.

- Schiebeschalter A53 von U auf .

2) Wechsel des Regelverfahrens von «Ohne

Riickfithrung» auf «PID-Prozess».

- Dricke [Quick Menu]

- Wahle Q3 - PID Closed Loop

— Par: 1-00 dndere auf [3] « PID-Prozess »

- Par: 3-01 andere auf « bar »

- Par 3-02 Eingabe des min. Sollwertes.

- Par 3-03 Eingabe des max. Sollwertes.

- Par 3-10 Eingabe des Sollwertes als Prozent-
wert des Sollwertbereichs

- Par 3-13 Auswahl der Sollwertvorgabe.

Wahle «Umschalt. Hand / Auto» [0], um die Soll-
wertvorgabe in der Betriebsart «<Hand on» tiber
das LCP oder in der Betriebsart «Auto on» Uber
«Fern» festzulegen.

Bei Auswahl «Fern» [1] erfolgt in beiden Betriebs-
arten Uber Fern.

Bei Auswahl »Ort» [2] erfolgt die Sollwertvorga-
be in beiden Betriebsarten tiber das LCP.

—Par3-15Wechsele von Analogeingang 53 [1]zu
[0] «Deaktiviert».

—Par 6-24 Unterer Grenzwert des Druckmess-
umformers-Messbereich

(Werkseinstellung -1 bar)

- Par 6-25 oberer Grenzwert des Druckmessum-
formers-Messbereich (Werkseinstellung 12 bar)

—Par 7-20 Wahle Analogeingang 54

—Par 7-33 PID-Prozess P-Verstarkung

Werkseinstellung 2

—Par 7-34 PID-Prozess Integrationszeit Werks-
einstellung 9 Sekunden.

—Par 13-** in Abhdngigkeit der «Smart Logic
Funktion». Im Regelverfahren PID-Prozess ist
die Funktion aktivin dem der Parameter 13-00
auf « Ein» gesetzt ist.

oZwei Hauptfunktionen werden automatisch
vom CD 302 tlbernommen:

o 1) Kontrolle der Verdichterlaufzeiten um Takten zu
vermeiden und eine ausreichende Olriickfiih-
rung zu gewahrleisten.

- Par 13-20-0 Minimale Zeit zwischen zwei Ver-
dichterstarts, Werkseinstellung 5 Minuten.

- Par13-20-1MinimaleLaufzeitdesVerdichters,
Werkseinstellungistauf 0 gesetzt undistent-
sprechend dem System anzupassen. (Olriick-
fuhrung, Niederdruckstérung)

0 2) Pump-down-Funktion erfolgt aufgrund der

voreingestellten Grenzwerte.
- Par 13-12-0 Einschaltwert

- Par 13-12-1 Ausschaltwert

Parameter: Betrieb und Display

* Zeigt stets den Wert der Werkseinstellung.

0-0* Grundeinstellungen
Parameter fiir grundsatzliches Betriebsverhalten.

0-01 Sprache

Option:
*Englisch (ENGLISH [0]
Deutsch (DEUTSCH (11

20
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Franzosisch (FRANCAIS) ......vveveeveeeneeneeeiesesnenns [2] Auswahlmaéglichkeiten wie in Parameter 0-20. Funktion:
Danisch (DANSK) [3] Auswabhl der Displayanzeige Reihe 2 Mitte. Parametersatz-Kopie dient dazu, den aktuellen
Spanisch (ESPANOL [4] Parametersatz auf einen anderen Satz zu kopier-
Italienisch (ITALIANO) [5] 0-24 Displayzeile 3 en (siehe Par. 0-11). Wahlen Sie Kopie zu Allen [9],

Bestimme die im Display zu verwendende Sprache.

0-02 Motordrehzahl

Option:

*RPM (U/min) [0]
Hz [1]

Bestimme, ob Parameter mit Angabe der Motor-
drehzahl (d.h. Soll-/Istwerte, Grenzwerte) in UPM
oder in Hz anzuzeigen sind. Dieser Wert kann
nicht bei laufenden Motor gedndert werden.

0-2% LCP- Display
Einstellung des Displays in der grafischen LCP-
Bedieneinheit.

0-20 Displayzeile 1.1

Pulseingang #29 [Hz]
Pulseingang #33 [Hz]
Pulsausgang #27 [Hz]
Pulsausgang #29 [Hz]

Keine [0]
Motorlaufstunden [1501]
Zéhler-kWh [1502]
Sollwert [Einheit] [1601]
Sollwert % [1602]
Zustandswort [1603]
Leistung [kW] [1610]
Leistung [PS] [1611]
Motorspannung [1612]
Frequenz* [1613]
Motorstrom [1614]
Frequenz [%] [1615]
Drehmoment [1616]
* Drehzahl [UPM] [1617]
DC-Spannung [1630]
KUhIKOrpertemperatur ........censeresseeennes [1634]
FC Uberlast [1635]
Nenn-WR-Strom [1636]
Max.-WR-Strom [1637]
SL Control Zustand [1638]
Steuerkartentemperatur.......esereenenns [1639]
Externer Sollwert [1650]
Istwert [Einheit] [1652]
Digitaleingange [1660]
AE 53 Modus [1661]
Analogeingang 53 [1662]
AE 53 Modus [1663]
Analogeingang 54 [1664]
Analogausgang 42 [MA] ...ccceeeemneeeeinns [1665]
1
]
1
]
Relaisausgange [1671]
Zahler A [1672]
Zéhler B [1673]

Auswahl der Displayanzeige Reihe 1 linke Position.

0-21 Displayzeile 1.2
*Motorstrom [A] [1614]

Auswahlmaoglichkeiten wie in Parameter 0-20
Auswahl der Displayanzeige Reihe 1 Mitte.

0-22 Displayzeile 1.3

*Leistung [kW] [1610]
Auswahlmaoglichkeiten wie in Parameter 0-20.
Auswahl der Displayanzeige Reihe 1 rechte Position.

0-23 Displayzeile 2

*Frequenz [HZ] [1613]

* Analogeingang 53 ....eeeeneeeesnsennunnes [1662]
Auswahlmaoglichkeiten wie in Parameter 0-20.
Auswahl der Displayanzeige Reihe 3 Mitte.

0-25 Benutzermeni

Definiere bis zu 20 Parameter in dem Q1 Mend,
Uber [Quick Menu] des LCP zugdnglich. Die defi-
nierten Parameter werden im Q1 in der program-
mierten Reihenfolge angezeigt. Die Parameter
kénnen durch den Wert « 0000 » gelscht werden.

0-4* LCP Tasten
Freigeben / Sperren einzelner Tasten auf dem

LCP-Bedienfeld.

0-40 [Hand on] LCP-Taste

Option:

Deaktiviert [0]
*Aktiviert [1]
Passwort. [2]
Funktion:

Durch Deaktiviert [0] wird die [Hand on]-Taste auf
dem LCP gesperrt, um den Hand/Ort-Betrieb zu
unterbinden. Durch Auswahl von Passwort [2]
kann der Zugriff durch das Passwort in Par. 0-60
oder Par. 0-65 eingeschrankt werden. Ist Par 0-40
Teil des Benutzer-Mens definiert, gilt das Pass-
wort in 0-65 Quick Menii Passwort.

0-41 [Off] LCP-Taste
Die Auswahlmoglichkeiten entsprechen denen
in Par. 0-40.

0-42 [Auto on] LCP-Taste
Die Auswahlmdglichkeiten entsprechen denen
in Par. 0-40.

0-43 [Reset] LCP-Taste

Die Auswahlmoglichkeiten entsprechen denen
in Par. 0-40.

0-5* Kopie / Speichern

Bedienfeldkopie und Parametersatzkopie.

0-50 LCP-Kopie

Auswahl:

*Keine Kopie [0]
Speichern in LCP [1]
Lade von LCP [2]
Lade von LCP, nur Fkt. [3]

Funktion:

Es konnen alle Parameter vom Speicher des CD
302 in das LCP Ubertragen werden (Speichern in
LCP [1] oder aus dem LCP zurilickgelesen werden
(Lade on LCP, alle [2]) Bei Auswahl von Lade von
LCP, nur Fkt. [3] werden keine Motordaten zurlick-
gelesen. Dies ist sinnvoll, wenn zu unterschied-
lichen MotorgroBen kopiert wird.

0-51 Parametersatz-Kopie

um die Parameterwerte des aktuellen Programm-
satzes auf alle Parametersatze (1-4) zu kopieren.

0-6* Passwort
Parameter zur Einschrankung des Parameterzu-
griffs mittels Passwort.

0-60 Hauptmen Passwort

Funktion:

Definiert ein Passwort, das den Zugriff Gber
die [Main Menu]-Taste auf das Hauptmeni ein-
schrénken kann (Par. 0-61). Wird Par. 0-61 Haupt-
menli Zugriff ohne PW auf Vollsténdig [0] einge-
stellt, wird dieser Parameter ignoriert .

0-61 Hauptmen-Zugriff mit Passwort

Option:

*Vollstandig [0]
Nur Lesen [1]
Kein Zugriff [2]
Funktion:

Bei Auswahl von Volistédndig [0] wird das in Par.
0-60 definierte Hauptmenti-Passwort deaktiviert.
Nur Lesen [1] verhindert unbefugtes Andern von
Hauptmeniparametern. Durch Auswahl von Kein
Zugriff [2] kénnen ohne vorherige Eingabe des
Passworts keine Par. Giber die [Mani Menu] -Taste
angesehen oder verdndert werden. Wenn Voll-
stdndig [0] gewdhlt wird, werden Parameter 0-65
und 0-66 ignoriert.

0-65 Quick-Menii-Passwort

Funktion:

Definiere das Passwort, das den Zugriff Uber
die [Quick Menu]-Taste auf das Quick Meni
einschranken kann. (Par. 0-66). Wird Par 0-66
Quickmenti Zugriff ohne PW auf Vollsténdig [0],
eingestellt, wird dieser Parameter ignoriert.

0-66 Quickmeni Zugriff ohne Passwort

Option:

*Vollstandig [0]
Nur Lesen([1]

Kein Zugriff [21
Funktion:

Wenn Vollstdndig gewdhlt ist, wird das in Par. O-
65 Quickmenti Passwort deaktiviert. Wird Par. 0-66
Quickmenti Zugriff ohne PW auf Vollstédndigkeit [0]
eingestellt, wird dieser Parameter ignoriert. Pass-
worter und Zugriffsbeschrankungen durfen nur
von autorisierten Personen vergeben werden.

Parameter: Motor / Last

1-0* Grundeinstellungen

Definiert das Regelverfahren. Alle Parameter
von 1-01 bis 1-81 kénnen nicht verdndert wer-
den - nur lesen. Nur der Parameter 1-13 kann
zur Verdichterauswahl programmiert werden

Auswahl: 1-00 Regelverhalten

*Keine Kopie [0] A hi

Kopie zu Satz 1 [1] *Ohne Ruckfihrung [0]
Kopie zu Satz 2 [2] PID-Prozess [3]
Kopie zu Satz 3 [3] Funktion:

Kopie zu Satz 4 [4] Definiert welches Regelverhalten bei Fern-Betrieb
Kopie zu allen [9] angewendet werden soll. Ein Fern-Sollwert kann
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nur aktiv sein, wenn Par.3-13 Sollwertvorgabe auf
[0] oder [1] steht.

Ohne Riickfiihrung [0]: Ermoglicht eine Drehzahl-
regelung.

PID-Process [3]: Aktiviert die PID-Prozessregelung
im CD 302. Die PID-Prozessregelparameter befin-
den sich in Parametergruppe 7-2* und 7-3*.
Dieser Parameter kann nicht bei laufendem Motor
gedndert werden.

1-01 Steuerprinzip

VvCPlus [
Fluxvektor ohne Geber [2]
Vom Verdichtermotor abhangig, kann nicht ver-
andert werden.

1-03 Drehmomentverhalten der Last
Vom Verdichtermotor abhdngig, kann nicht ver-
andert werden.

1-04 Uberlastmodus
Vom Verdichtermotor abhangig, kann nicht ver-
andert werden.

1-05 Hand/Ort-Betrieb Konfiguration
Kann nicht verandert werden, da Konfiguration-
modus P1-00.

1-10 Motorart

Vom Verdichtermotor abhdngig, kann nicht ver-
andert werden (Asynchron).

1-13 Verdichterauswabhl

Ermdglicht die Auswahl von Verdichter und Kal-
temittel

1-2* Motordaten
Parameter-Gruppe 1-2* beinhaltet die Motordaten
des unter Par. 1-13 ausgewahlten VTZ Verdichters.

1-20eeererereeriseseisesins Motornennleistung [kW]
L Motornennleistung [PS]
1-22 Motornennspannung
1-23 Motornennfrequenz
1-24 Motornennstrom
1-25 Motornenndrehzahl

1-3* Erweiterte Motordaten

Parameter-Gruppe 1-3* beinhaltet die erweiterten
Motordaten des unter Par. 1-13 ausgewdhlten VTZ
Verdichters.

1-30 Statorwiderstand (Rs
1-31 Rotorwiderstand (Rr,
1-33 Statorstreureaktanz (X1

1-34 Rotorstreureaktanz (X2
1-35 Hauptreaktanz (Xh
1-36eeeeereenernseenens Eisenverlustwiderstand (Rfe
1-39 Motorpolzahl

1-6* Lastabhidngigen Motoreinstellung
Parameter zum Einstellen der Lastabhdngigen
Motoreinstellung.

1-62 Schlupfausgleich
1-66.cemmceernecees Min. Strom bei niedriger Drehzahl
Massentragheit Min
Massentragheit Max

1-7* Startfunktion
Parameter zum Einstellen spezieller Startfunktionen
fiir den Motor.

Motorfangschaltung [RPM]
Startdrehzahl [UPM]
Startfrequenz [Hz]
Startstrom
1-77...... Startdrehmoment Max. Drehzahl [UPM]

1-8* Funktion bei Stopp

Parameter zum Einstellen spezieller Stoppfunkti-
onen fuir den Motor.

1-80 Funktion bei Stopp

1-81 Ein.-Drehzahl fur Stoppfunktion [UPM]

1-9* Motortemperatur
1-90 Thermischer Motorschutz

Auswahl:

*Kein Motorschutz [0]
Thermistor Warnung [1]
Thermistor Abschaltung ........c.oeenneeeneceennecneneens [2]
ETRWarnung 1 [3]

Der CD 302 kann den Motor auf zwei Arten ther-
misch schiitzen:

. Uber Thermistoren, die im Motor angebracht sind
und an einen der Analog- oder Digitaleingdnge ange-
schlossen werden (siehe auch Par. 1-93 Thermistoran-
schluss).

. Durch Berechnung des thermischen Verhaltens,
basierend auf der Motobelastung und der Zeit. Die
berechnete thermische Belastung wird mit dem Mo-
tornennstrom Iy N und der Motornennfrequenzfy,
verglichen. Bei den Berechnungen wird die bei nied-
rigeren Drehzahlen herabgesetzte Kiihlung eines auf
der Motorwelle angebrachten Lifters berlicksichtigt.

1-91 Externer Liftermotor

Auswahl:

*Nein [0]
Ja [1]

Funktion:

Bei Auswahl von Nein [0] wird keine Fremdbelif-
tung des Motors eingesetzt. Damit wird die Leis-
tung des Motors bei niedriger Drehzahl fur die
Berechnung der ETR Funktion reduziert.

Bei Auswahl von Ja [1] wird ein externer Lufter
betrieben (externe Bellftung).

1-93 Thermistoranschluss
Auswahl:

*Kein Motorschutz [0]
Analogeingang 53 (1]
Analogeingang 54 [2]
Digitaleingang 18 3]
Digitaleingang 19 [4]
Digitaleingang 32 [5]
Digitaleingang 33 (6]
Funktion:

Definiert die Anschlussstelle des Motorthermistors
(PTC-Sensor). Damit diese Eingangsklemme wahl-
bar ist, darf diese nicht gleichzeitig flr eine andere
Funktion wie z.B. Sollwertvorgabe (Par. 3-15 Vari-
abler Sollwert 1, 3-16 Variabler Sollwert 2 oder 3-17
Variabler Sollwert 3 gewahlt) vergeben sein.

Dieser Parameter kann nicht bei laufendem Motor
gedndert werden.

Parameter: Sollwert/Rampen

Parametergruppe zum Einstellen der Sollwertverarbei-
tung, von Grenzwerten, Rampen sowie Warnungen.

3-0* Sollwertgrenzen

Parameter zum Einstellen von Sollwerteinheit,
Grenzwerten und Bereichen.

3-00 Sollwertbereich

Auswahil:
*Min. bis Max [0]
-Max bis +Max 1
Funktion:

Auswahl des Bereichs fir das Sollwert- und
Istwertsignal. Dieser Parameter legt fest, ob das
Soll-/Istwertsignal positiv/negativ ist. Die Min.-
Grenze kann ein negativer Wert sein, sofern
nicht Drehzahlregelung mit Drehgeber [1] gewahlt
wurde (Par. 1-00 Regelverhalten).

Min. - Max [0] ist nur fur positive Werte zu wéhlen.
-Max - +Max [1] ist sowohl fiir positive als auch
negative Werte zu wahlen.

3-01 Soll- / Istwerteinheit

Kein [0]
*bar [71]
°C [60]
°F [160]
psi [170]
Funktion:

Bestimme die Einheit, welche bei der Soll-/Istwert-
verarbeitung verwendet werden soll.

3-02 Minimaler Sollwert

Funkion:

Eingabe des minimalen Sollwerts. Der minimale
Sollwert bestimmt den Mindestwert der Summe
aller Sollwerte. Der minimale Sollwert ist nur aktiv,
wenn Par. 3-00 Sollwertbereich auf Min.- Max. [0]
eingestellt wurde.

3-03 Max. Sollwert
Eingabe des maximalen Sollwertes.

3-10 Festsollwert
Bereich:

-100.00 - 100.00 %
Funktion:
Einstellung [0] fur das Regelverfahren ,ohne
Ruckfihrung”
DerFestsollwertwirdalsProzentsatzdesmaximalen
Sollwertes (Parameter 3-03) oder als Prozentsatz
anderer externer Sollwertvorgaben angegeben.
Wenn als minimaler Sollwert (Parameter 3-02) der
Wert [0] vorgegeben wurde, wird der Sollwert als
Prozentwert des ganzen Sollwertbereiches z.B. der
Differenz zwischen maximalen und minimalen
Sollwertberechnet.UmverschiedeneFestsollwerte
Uber die Digitaleingdnge anzuwahlen, mussen
Sie an den entsprechenden Digitaleingangen in
Parametergruppe 5.1* Festsollwert Bit 0,1 oder 2
([16], [17] oder [18]) wahlen.

*0.00%

3-13 Sollwertvorgabe

Auswahl:
*Umschalt. Hand / AULO ... [0]
Fern [1]
Ort [2]
Funktion:

Bestimmt, welcher resultierende Sollwert aktiv ist.
Bei Umschalt. Hand/Auto [0] richtet sich der resul-
tierende Sollwert danach, ob der Frequenzum-
richter im Hand -oder Auto-Betrieb ist. Bei Aus-
wahl Fern [1] erfolgt die Sollwerteingabe in beiden
Betriebsarten tGber Fern, bei Ort [2] immer Giber LCP.

1-71 Startverzégerung
1-72 Startfunktion
22
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3-14 Relativer Festsollwert
Bereich:

-100.00 - 100.00 %
Funktion:
Definiert den Festsollwert (in %), der als variabler
Wert (definiert in Par. 3-18 Relativ. Skalierungsw.
Ressource) zum momentanen Sollwert addiert
wird. Die Summe der festen und variablen Soll-
werte wird mit dem tatsachlichen Sollwert multi-
pliziert, und das Ergebnis wird zum tatsachlichen
Sollwert addiert (X+X*Y/100).

... % 0.00%

3-15 Variabler Sollwert 1

Auswahl:

Deaktiviert [0]
*Analogeingang 53 [1]
Analogeingang 54 [2]
Pulseingang 29 [7]
Pulseingang 33 [8]
Bus Ort-Sollwert [11]
Digitalpoti [20]
Funktion:

Definiert die Quelle fiir das erste variable Sollwert-
signal. Par. 3-15, 3-16 und 3-17 definieren bis zu
drei variable Sollwertsignale. Die Summe dieser
Sollwertsignale bildet den resultierenden Sollwert.
Dieser Parameter kann nicht bei laufendem Motor
geandert werden.

3-16 Variabler Sollwert 2

Auswahl: Id. 3-15

*Deaktiviert [0]
Funktion:

Dieser Parameter bestimmt, welcher Eingang als
Quelle des zweiten Sollwertsignals betrachtet
wird. Es ist moglich bis zu drei variabel Sollwert-
signale (Par. 3-15, 3-16 und 3-17) fiir den eigent-
lichen Sollwert zu definieren. Dieser Parameter
kann nicht bei laufenden Motor justiert werden.

3-17 Variabler Sollwert 3

Auswahl: Id. 3-15

*Deaktiviert [0]
Funktion:

Dieser Parameter bestimmt, welcher Eingang als
Quelle des dritten Sollwertsignals betrachtet wird.
Es ist moglich bis zu drei variable Sollwertsignale
(Par. 3-15, 3-16 und 3-17) fir den eigentlichen
Sollwert zu definieren. Die Summe dieser Soll-
wertsignale bestimmen den aktuellen Sollwert. Die-
ser Parameter kann nicht bei laufenden Motor
justiert werden.

3-18 Relativer Skalierungssollwert

Auswabhl: Id. 3-15

*Deaktiviert [0]
Definiert die Quelle des relativen Sollwertes. Die-
ser Sollwert wird zu dem Wert von Parameter 3-14
addiert, die Summe wird mit dem tatsachlichen
Sollwert multipliziert, und das Ergebnis davon
wird zum tatsdchlichen Sollwert addiert.

3-40 Rampentyp 1
Auswahl:

*Linear [0]
Funktion:

Die Auswahl des Rampentyps ermdglicht eine
Anpassung des Beschleunigungs-/Verzégerungs-
vorgangs an die Lastverhaltnisse, um z.B. Rucke zu
vermeiden.

3-41 Rampenzeit-auf
Bereich:

0.01 - 3600.00 sek...
Funktion:

Die Rampe-auf-Zeit ist die Beschleunigungszeit
von 0 UPM zur Motornenndrehzahl.

*9.00sek

3-42 Rampenzeit-ab
Bereich:

0.01 - 3600.00 s
Funktion:

Die Rampe-ab-Zeit ist die Verzégerungszeit von
der Motornenndrehzahl bis zu 0 UPM.

*0.30s

3-82 Anlauf Rampenzeit
Abhdngig vom Verdichter, werkseingestellt: nur
lesbar.

Parameter: Grenzen/Warnungen

Parametergruppe zum Einstellen von Grenzen
und Warnungen.

4-1* Motorgrenzen

4-10 Motordrehrichtung

*Nur rechts [0]
Aufgrund der Einstellungen ist die Drehrichtung
im Uhrzeigersinn. Es ist darauf zu achten, dass die
Klemmen U, V, W des CD 302 an die korrespon-
dierenden Klemmen des Verdichters angeschlos-
sen werden.

4-11 Min. Drehzahl [UPM]
Abhdngig vom Verdichter, werkseingestellt: nur
lesbar.

4-12 Min . Drehzahl [Hz]
Abhéngig vom Verdichter, werkseingestellt: nur
lesbar.

4-13 Max. Drehzahl [UPM]
Abhdngig vom Verdichter, werkseingestellt: nur
lesbar.

4-14 Max. Drehzahl [Hz]
Abhdngig vom Verdichter, werkseingestellt: nur
lesbar.

4-16_Momentengrenze motorisch
Abhéngig vom Verdichter, werkseingestellt: nur
lesbar.

4-18 Stromgrenze
Bereich:

Stromgrenze % []
Wert:

Die Werkseinstellung der Stromgrenze sollte nur
nach Rucksprache mit Danfoss verandert werden.

4-19 Max Ausgangsfrequenz
Abhdngig vom Verdichter, werkseingestellt: nur
lesbar.

4-5* Warnungen

Wenn der Motorstrom diesen Grenzwert un-
terschreitet wird im Display eine Warnung an-
gezeigt. Zusétzlich kann ein entsprechendes
Zustandssignal auf den Digital- und Relaisaus-
gangen erzeugt werden.

4-51 Warnung Strom hoch

* Wie Par. 1-24 abhdngig vom Verdichter, werks-
eingestellt: nur lesbar.

Funktion:

Wenn der Motorstrom diesen Wert Uberschreitet,
reduziert der CD 302 die Verdichterdrehzahl und im
Display wird die Warnung «Stromgrenze» angezeigt.

4-52 Warnung Drehzahl niedrig

* Wie Par. 4-11 abhangig vom Verdichter, werks-
eingestellt: nur lesbar.

Wenn die Verdichterdrehzahl diesen Wert fiir lan-
ger als 2 Sekunden erreicht oder unterschreitet,
wird der Verdichter vom CD 302 gestoppt. Ein au-
tomatischer Neustart erfolgt nach der Par. 14-21
festlegten Wartezeit.

4-53 Warnung Drehzahl hoch
* Wie Par. 4-11 abhangig vom Verdichter, werks-
eingestellt: nur lesbar.

4-58 Motor Phasentiberwachung

Auswahil:
Aus [0]
*Ein [1]
Funktion:

Wenn Ein gewahlt ist, reagiert der CD 302 bei
Ausfall der Motorphase und zeigt einen Alarm an.
Wenn Sie Aus wahlen, wird bei Fehlen einer Mo-
torphase kein Alarm ausgegeben. Lauft der Motor
jedoch nur auf zwei Phasen, besteht die Gefahr,
dass er durch Uberhitzen beschédigt wird. Es wird
daher empfohlen die Motorphasentiiberwachung
einzustellen.

Dieser Parameter kann nicht bei laufendem Motor
justiert werden.

Parameter: Digitale Ein-/Ausgédnge

Parametergruppe zum Konfigurieren der digitalen
Ein- und Ausgange.

5-0* Grundeinstellungen
5-00 Schaltlogik

Auswahl:
*PNP [0]
NPN [1]
Funktion:

Die Steuerlogik der digitalen Ein- und Ausgénge
kann mit diesem Parameter zwischen PNP und
NPN umgeschaltet werden.

5-01 Klemme 27 Funktion

Auswahl:
*Eingang [0]
Ausgang (11
Funktion:

Wabhlen Sie Eingang [0], um Klemme 27 zu einem
Digitaleingang zu definieren.

Wahlen Sie Ausgang [1], um Klemme 27 zu einem
Digitalausgang zu definieren.

Dieser Parameter kann nicht bei laufenden Motor
justiert werden.

5-02 Klemme 29 Funktion
Ahnlich Klemme 27.

5-1* Digitaleingdnge
Parameter zum Einstellen der Funktionen der Digi-
taleingange. Digitaleingdnge kdnnen zur Aktivie-
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rung diverser Funktionen im Frequenzumrichter
genutzt werden.

5-10 Klemme 18 Digitaleingang
Funktion:
Start [8]

5-11 Klemme 19 Digitaleingang
Funktion:
Ohne Funktion [0]

5-12 Klemme 27 Digitaleingang
Funktion:
Motorfreilauf (inv) [2]

5-13 Klemme 29 Digitaleingang
Funktion:
Ohne Funktion [0]

5-14 Klemme 32 Digitaleingang
Funktion:
Ohne Funktion [0]

5-15 Klemme 33 Digitaleingang
Funktion:
Ohne Funktion [0]

Parameter: Analoge Ein- und Ausgédnge

Wie Par. 3-03, jedoch nicht verknupft.

6-2* Analogeingang 2
Parameter fiir die Konfiguration der des analogen
Eingangs (Klemme 54).

6-20 Klemme 54 Min. Spannung
Bereich:
-10.0 - Par. 6-21

*1.00vV

6-21 Klemme 54 Max. Spannung
Bereich:
6-20 bis 10V

*5.00V

6-22 Klemme 54 Min. Strom
Bereich:
0.0 bis Par. 6-13 MA....ormrrernnereresreesnenens *4.0mA

6-23 Klemme 54 Max. Strom
Bereich:
6-12 bis 20 mA

*20.0mA

6-24 Klemme 54 Skal. Min./Soll-/Istwert
Wert

-1 (bar)

6-25 Klemme 54 Max. Soll-/Istwert
Wert

12 (bar)

Parameter zum Einstellen grundlegender Eigen-
schaften der analogen Ein- und Ausgénge.

6-0* Grundeinstellungen

Parameter zum Einstellen grundlegender Eigen-
schaften der analogen Ein-/Ausgange.

Der CD 302 ist mit 2 Analogeingdngen ausgestat-
tet: Klemmen 53 und 54. Die Analogeingange am
CD 302 sind fur Spannung (-10 V - +10 V) oder
Strom (0/4 - 20 mA) konfigurierbar.

6-1* Analogeingang 1

Parameter fiir die Konfiguration der des analogen
Eingangs (Klemme 53).

Hinweis: Der Eingang 53 ist fiir die Verwendung 0-10
V Standardsignals und dem Regelverfahren «ohne
Ruckfihrung» voreingestellt. Der Eingang 54 ist fiir
einen Druckmessumformer Typ AKS (-1 bis 12 bar)
und dem Regelverfahren «PID Prozess» voreingestellt.

6-10 Klemme 53 Min. Spannung

Bereich:

-10.0 - Par. 6-11 *0.00V
Parameter der min. Spannung des Analogeingangs.

6-11 Klemme 53 Max. Spannung

Bereich:

6-10 bis 10V *10.00V
Parameter der max. Spannung des Analogeingangs.

6-12 Klemme 53 Min. Strom
Bereich:
0.0 bis Par. 6-1T3 MA ......oovemerernrrrrereesnnsenns *4.0mA

6-13 Klemme 53 Max. Strom
Bereich:
6-12 bis 20 mA

*20.0mA

6-14 Klemme 53 Min. Soll/Istwert
Wie Par. 3-02, jedoch nicht verknipft.
6-15 Klemme 53 Max. Soll/Istwert

Parameter: Regler

7-0* PID Drehzahlregler

Parameter zum Optimieren der PID Drehzahl.
Dieser Parameter ist der internen Drehzahlrege-
lung fest zu geordnet: nur lesbar.

7-00 Drehzahlregler P-Verstarkung
Auswahl:
*Motor Riickmeldung Par.1-02 [0]

7-02 Drehzahlregler P-Verstarkung

Abhdngig vom Verdichter, werkseingestellt: nur
lesbar.

7-03 Drehzahlregler I-Zeit

Abhdngig vom Verdichter, werkseingestellt: nur
lesbar.

7-04 Drehzahlregler D-Zeit
Abhdngig vom Verdichter, werkseingestellt: nur
lesbar.

7-05 Drehzahlregler D-Verstark./Grenze
Abhéngig vom Verdichter, werkseingestellt: nur
lesbar.

7-2* PID Prozess Istwert
Parameter die bei der PID die Istwertquelle de-
finiert und wie der Istwert gehandhabt wird.

7-20 PID Prozess Istwert 1

Keine Funktion [0]
Analogeingang 53 [1]
*Analogeingang 54 [2]
Pulseingang 29 (Nur FC 302) ....cooveeeeuumeeceeurneenns [3]
Pulseingang 33 [4]

Fir PID Prozess mit Strom-Signal muss der Schal-
ter 54 (hinter dem LCP Display) von U auf | umge-
stellt werden (I = Strom).

7-30 Auswahl Normal-Invers Regler

Auswahl:
Normal [0]
*Inverse (1]

Die Auswahl «Inverse» muss fir das Regelverfah-
ren «PID-Prozess» mit einem Druckmessumfor-
mer gewahlt werden.

7-31 PID Prozess Anti Windup

Auswahl:
Aus [0]
*Ein (11
Funktion:

Aus [0] stoppt die Integration einer Abweichung,
wenn die Ausgangsfrequenz nicht mehr weiter
nachgeregelt werden kann.

Ein [1] setzt die Regelung einer Abweichung auch
fort, wenn die Ausgangsfrequenz nicht weiter er-
héht oder verringert werden kann.

7-32 PID Prozess Regler Start bei Sollwert 3000 [UPM]
Funktion:

Eingabe der Drehzahl bei der die PID-Reglung
starten soll.

7-33 PID Prozess P-Verstarkung

Bereich:

0.00 = 10.00 N/A ..oorvrvrrmcnssssssnsannns *2.00N/A
Funktion:

Die P-Verstarkung eingeben. Die P-Verstarkung
zeigt an, wie oft die Abweichung zwischen Soll-
und Istwertsignal angewendet werden soll.

7-34 PID Prozess I-Zeit
Bereich:

0.01 -10000.00
Funkion:

Die PID Integrierzeit eingeben. Das Integrierglied lie-
fert eine |-Verstarkung bei konstanter Abweichung
zwischen Soll- und Istwertsignal. Die Integrierzeit ist
die Zeit, die das Integrierglied benétigt, um die gleiche
Verstarkung wie die P-Verstarkung zu erreichen.

*9.00sek

7-35 PID Prozess D-Zeit
Bereich:

0.00 - 10.00 sek
Funktion:

Die PID Differenzierzeit eingeben. Das Differenzier-
glied reagiert nicht auf eine konstante Abweichung.
Es liefert eine Verstarkung nur, wenn sich die Abwei-
chung andert. Je schneller die Anderung, je groRRer
die D-Verstarkung.

Hinweis: Mit diesen werkseingestellten PID Paramer-
tern kann jedes System in Betrieb genommen wer-
den. Es empfiehlt sich allerdings, die Einstellung den
tatsachlichen Betriebsbedingungen anzupassen.

*0.00sek

Parameter: Sonderfunktionen

Parametergruppe zum Einstellen von Sonder-
funktionen.

14-0* IGBT Ansteuerung
Parameter zur Ansteuerung des IGBT Wechselrichters.

14-01 Taktfrequenz
3.5kHz [5]

14-03 Ubermodulation
Auswahl:
Aus [0]
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*Ein [1] erst dann ausgefiihrt, wenn die Netzversorgung des  ter wird mit niedriger Drehzahl bei 35 °C und voller
Funktion: CD 302 aus und wieder eingeschaltet worden ist. Drehzahl bei ca. 55 °C drehen.

Ein [1] bedeutet, dass die volle Ausgangsspan-
nung erzielt werden kann, die maximal 15 % gro-
Ber als die Netzspannung sein kann.

Aus [0] bedeutet, dass keine Ubermodulation der
Ausgangsspannung erfolgt.

14-1* Netzausfall
Mit diesem Parameter kann das Verhalten des

CD 302 bei Netzausfall definiert werden.

14-12 Netzphasen Unsymmetrie

Auswahl:
Alarm [0]
*Warnung [1]
Deaktiviert [2]
Funktion:

Mit diesem Parameter wird das Verhalten bei Er-
kennen einer Netzphasen-Unsymmetrie definiert:
« Alarm [0] zur Abschaltung des CD 302 wahlen,

- Warnung [1] zur Ausgabe einer Warnung oder

« Deaktiviert [2] fur keine Aktion wahlen.
Langerer Betrieb bei unsymm. Belastung des
Gleichrichters kann den Motor zerstoren.

14-2* Reset / Initialisierung

Parameter zum Einstellen der automatische Alarm-
quittierung und zur Initialisierung des Frequenzum-
richters (Werkseinstellung der Parameter laden).

14-20 Quittierfunktion

10 x automatische QUittierung .......ccoeecerneeens [10]
Funktion:

Definiert die Quittierfunktion nach der Abschaltung.
Nach dem Quittieren kann der CD 302 neu gestartet
werden.

Wenn Sie Manuell Quittieren [0] wahlen, erfolgt
die Quittierung Uber die [RESET]-Taste oder die Di-
gitaleingange.

Auswahl von 1 bis 20 automatischen Resets mdoglich.

Hinweis: Wird die eingestellte Anzahl automatischer
Quittierungen innerhalb von 10 Minuten erreicht,
aktiviert der CD 302 Manuell Quittieren [0]. Nach
einem manuellen Quittieren ist die Parameterein-
stellung von Par. 14-20 wieder wirksam. Wird die
Anzahl automatischer Quittierungen nicht inner-
halb von 10 Minuten erreicht, wird der interne Zah-
ler flr automatisches Quittieren zurtickgesetzt.

Der Motor kann ohne Vorwarnung anlaufen.

14-21 Automatische Quittieren Zeit
Bereich:
0-600 sek
Funktion:
Dieser Parameter definiert die Wartezeit, die zwi-
schen zwei automatischen Quittierversuchen lie-
gen soll. Dieser Parameter ist aktiv, wenn Par. 14-
20 auf automatische Riickstellung gesetzt wird.

*30 sek

14-22 Betriebsart

Auswahl:
*Normal Betrieb 0]
Steuerkartentest [1]
Initialisierung [2]
Funktion:

Mit diesem Parameter kann ein Steuerkartentest aus-
gefiihrt oder alle Parameter aufBer 15-03, 15-04 und
15-05initialisiert werden. Die gewdhlte Funktion wird

Normal Betrieb [0] ist die Standareinstellung.
Steuerkartenest [1] ist zu wéhlen, um die Analog- und
Digitalausgange und die Steuerspannung von +10
V zu Uberprifen. Dieser Test erfordert den Anschluss
eine Priifsteckers. Verwenden Sie folgendes Verfahren
fiir den Steuerkartentest:

1. Wahlen Sie Steuerkartentest [1].

2. Netzspannung unterbrechen und warten bis
die Displaybeleuchtung erlischt.

3.Einstellung Schalter S201 (A53) und S202
(A54) = «EIN». /1.

4, Prufstecker einsetzen (siehe unten).

5. Netzspannung wieder einschalten.

6. Es laufen verschiedene Tests ab.

7.Das Ergebnis wird am LCP angezeigt, und
der Frequenzumrichter geht in eine unend-
liche Schleife.

8. Par. 14-22 wird automatisch auf Normal Be-
trieb zurtickgestellt. Nach einem Steuerkar-
tentest sollte erneut die Netzspannung abge-
schaltet werden.

Ist der Test OK:

LCP-Anzeige: Steuerkarte OK. Netzversorgung tren-
nen und Prifstecker ziehen. Die griine LED auf
Steuerkarte leuchtet auf.

Weist der Test Fehler auf:

LCP-Anzeig: E/A-Fehler der Steuerkarte.
Frequenzumrichter oder Steuerkarte ersetzen. Die
rote LED auf der Steuerkarte leuchtet. Priifstecker
(folgende Klemmen sind mit einander zu verbin-
den):18-27-32;19-29-33;42-53-54.

12|13 1’7’.‘7{‘ 2037
3 =
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Initialisierung [2] ist zu wahlen, um alle Parame-
terwerte auf die Werkseinstellung zuriickzusetzen
(ausgenommen Par. 15-03, 15-04 und 15-05.) Beim
ndchsten Netz-Ein werden automatisch die Werk-
seinstellungen wieder hergestellt.

Par. 14-22 stellt sich selbst auf Normal Betrieb [0]
zurlick.

14-25 Drehmomentgrenze Verzégerungszeit
Auswahl:
Aus

14-26 Wechselrichterfehler

Auswahl:

0-30sek *2 sek
Abhdngig vom Verdichter, werkseingestellt: nur
lesbar.

14-52 Luftersteuerung

Auswahl:
*Auto [0]
Ein 50% (1]
Ein 75% [2]
Ein 100% [3]
Funktion:

Min. Drehzahl der internen Liifter auswahlen.

Auto [0] wahlen, damit der Lufter nur lauft wenn
die interne Temperatur des Frequenzumrichters in
einem Bereich von 35 °C bis ca. 55 °C liegt. Der Luf-

Parameter: Smart Logic

Smart Logic Control (SLC) ist im Wesentlichen eine
Folge benutzerdefinierter Aktionen (siehe Par. 13-52
[x]), die ausgefiihrt werden, wenn das zugehorige Er-
eignis (siehe Par. 13-51 [x]) durch den SLC als WAHR
ermittelt wird. Die Ereignisse und Aktionen sind paar-
weise geordnet. Wenn also das Ereignis [0] erflllt ist
(TRUE(WAHR)), Aktion [0] ausgefiihrt. Danach wird
die Bedingung von Ereignis [1] ausgewertet, und
wenn TRUE (WAHR), wird Aktion [1] ausgefiihrt usw.
Das jeweils aktuelle Ereignis wird ausgewertet. Ist das
Ereignis FALSE (FALSCH), wird keine Aktion im SLC
ausgefiihrt. Das bedeutet, wenn der SLC startet, wird
zuerst Ereignis [0] ausgewertet. Nur wenn Ereignis [0])
als TRUE (WAHR) ausgewertet wird, fihrt der SLC
Aktion [0] aus und beginnt, Ereignis [1] auszuwerten.
Es ist moglich, bis zu 20 Ereignisse und Aktionen (1-
20) zu programmieren. Wenn das letzte Ereignis / die
letzte Aktion ausgefiihrt worden ist, beginnt die Se-
quenz neu bei Ereignis [0] / Aktion [0].

Der Smart Logic Controler SLC ist bei dem Regel-
verfahren «ohne Ruckfiihrung» nicht aktiv. Beim
dem Regelverfahren «PID-Prozess» kénnen fol-
gende Einstellungen vorgenommen werden.

- Pump-down-Funktion (mit Druckmessumfor-
mer auf Klemme Analogeingang 54)
Einschaltdruck wird in Parameter 13-12.0 einge-
stellt. (Werkseinstellung 3.000 bar).
Ausschaltdruck wird in Parameter 13-12.1 ein-
gegestellt. (Werkseinstellung 1.000 bar)

-Schutz vor zu haufigen Starts in Parameter
13-20.0 (SL Timer) kann die minimale Dauer
zwischen zwei Starts vorgegeben werden.
(Werkseinstellung 5 Minuten)

- Olriickfiihrung in Parameter 13-20.1 (SL Con-
troller Timer) kann die minimale Laufzeit des
Verdichters nach jedem Start vorgegeben wer-
den. (Werkseinstellung 0 Sekunden).

Unter Berlicksichtigung der realen Anlagenbedi-

ngungen ist ein geeigneter Wert fiir eine sichere

Olriickfihrung zu wiahlen. Eine Mindestlaufzeit

von 30 Sekunden wird empfohlen.

Die nachfolgende Tabelle gibt eine Ubersicht der
relevanten Parameter.

Smart Logic starten und stoppen

Starten und stoppen des SLC erfolgt durch Aus-
wahl von Ein [1] oder Aus [0] in Par. 13-00. Der
SLC startet immer im Zustand 0 (Auswertung von
Ereignis [0]). Der SLC startet, wenn das Startereig-
nis (definiert in Par 13-01 SL-Controller Start) als
TRUE (WAHR) ausgewertet wird (vorausgesetzt in
Par. 13-00 ist EIN [1] ausgewahlt). Der SLC stoppt,
wenn das Stoppereignis (definiert in Par. 13-02
SL-Controller Stop) TRUE (WAHR) ist.

13-00 Smart Logic Controller

Option:

*Aus [0]
Ein [1]
Funktion:

Mit [1] wird der Smart Logic Controller gestartet.
Mit Aus [0] wird der Smart Logic Controller kom-
plett ausgeschaltet.
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Darifil

Instruktion

Schnell-Einstellung des VTZ Compressor Drive

Parameter Nr. | Parameterbeschrei- Werkseinstellung Falls erforderlich, Anmerkung
bung wechsel zu
00-01 Sprache English Stellen Sie die gewlinschte Sprache ein
01-13 Verdichterauswahl Vorgebenes Packetmo- Nur dann erforderlich, wenn ein Uber-/unterdimensio-
dell nierter Frequenzumrichter benutzt wird oder bei Kalte-
mittel R134a
03-13 Sollwertvorgabe Umschaltung Hand/Auto | Wahle <Hand» oder «Auto» | Abhéngig davon, wie der Frequenzumrichter verwendet wird.
03-15 Variabler Sollwert 1 Eingang 53 Verwende Analogein- | Wenn der Sollwert iber eine externe Referenz vorgegeben
gang 53 oder wabhle | wird, ist der Analogeingang 53 zu verwenden. Wird hinge-
«Deaktiviert» gen der Sollwert lokal Gber das Display (Parameter 03-10)
vorgegeben, ist der Parameter auf «deaktiviert» zu setzen.
05-10 Klemme 18 Start Start und Stopp des Verdichters wird tber die Klemme 18
freigegeben.
05-12 Klemme 27 Motorfreilauf invers Stopp-Funktion ist in die Sicherheitskette der Anlage ein-
gebunden. (Hoch-, Niederdruckschalter etc. ...)
06-10 Klemme 53 Min. 0 Parameter der min. Spannung des Analogeingangs.
Spannung (Klemme 53)
06-11 Klemme 53 Max. 10
Spannung Parameter der max. Spannung des Analogeingangs.
(Klemme 53)
0-20 Display Frequenz
0-21 Display Amp
0-22 Display Feedback [unit]
0-23 Display Drehzahl [UPM]
0-24 Display Al'53
5-40 Relaisfunktion Keine Funktion Zwei Relais individuell verwendbar. (Alarmfunktion)
14-20 Quittierfunktion Automatisch x 10 Wird innerhalb von 10 Minuten die Anzahl der vorgege-
benen automatischen Resets erreicht, geht der CD 302 in
den manuellen Reset.
14-21 Auto. Quittieren Zeit 30 Sek. Wartezeit zwischen zwei automatischen Resets
26 Danfoss Commercial Compressors — September 2009
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Darifi

Instruktion

PID Closed Loop menu for VTZ Compressor Drive

Parameter Nr. | Par. Beschreibung Vorgabe Fiir PID, wechsel zu Bemerkung
Erlaubt die Regelung eines Prozess-Sollwertes - Tem-
) e peratur oder Druck. In der Regel wird der Saugdruck
01-00 Regelverfahren Ohne Ruckfiihrung PID Prozess als FiihrungsgroRe fur die Frequenzregelung des Ver-
dichters verwendet.
03-01 Soll-/Istwerteinheit U/min bar oder psi Der aktuelle Saugdruck kann im LCP-Display in der
gewiinschten Einheit angezeigt werden.
03-02 Minimaler Sollwert 2100 U/min Voreinstellung fiir den minimalen Sollwert
03-03 Maximaler Sollwert 5400 U/min Voreinstellung fir den maximalen Sollwert
Festsollwert fiir die Regelung in % von den Parame-
- 0
03-10 Festsollwert 0 x % tern 03-02 und 03-03.
Legt fest von wo aus der CD 302 gesteuert wird.
Fur eine manuelle Sollwertvorgabe am LCP-Display
03-13 Sollwertvorgabe Umschalt. Hand / Auto | «Ort» oder «Fern» wadhle «Ort». Um einen externen Sollwert vorzuge-
ben, wahle «Fern». Fiir die Funktion der Smart Logic
muss am LCP «Auto On» gewdhlt sein.
«Analogeingang 53» ist zu wahlen, wenn der Soll-
B . . «Analogeingang 53» oder | wert fiir die PID Regelung extern vorgeben wird.
03-15 Variabler Sollwert 1 Analogeingang 53 «Deaktiviert» Deaktiviert ist zu wahlen, wenn der Sollwert manu-
el am LCP-Display vorgegeben wird.
: Minimale Wert der Spannung des externen Refe-
06-10 glemme 53 Min. 0 Keine Anderung renzsignals. Nur erforderlich, wenn in «3-15» der
pannung Analogeingang 53 aktiviert ist.
Maximaler Wert der Spannung des externen Refe-
06-11 glemme >3 Max. 10 Keine Anderung renzsignals. Nur erforderlich, wenn in «3-15» der
pannung Analogeingang 53 aktiviert ist.
Klemme 53 Min. Nur erforderlich, wenn in «3-15» der Analogein-
06-14 Soll/Ist-Wert 2100 z.8.1 [bar] gang 53 aktiviert ist
Klemme 53 Max. Nur erforderlich, wenn in «3-15» der Analogein-
06-15 Soll/Ist-Wert 5400 z.8.5 [bar] gang 53 aktiviert ist .
. - . Abhdngig von Ausgangssignal des verwendeten
06-20 glemme >4 Min. 1 g:&?ﬂ:;ﬁz}gmgr? V des Druckmessumformers. Normalerweise keine Ein-
pannung stellung erforderlich.
; . Abhdngig von Ausgangssignal des verwendeten
06-21 glemme >4 Max. 5 rl\)/lfu)gkmnileesssl?:q?grun:grlandes Druckmessumformers. Normalerweise keine Ein-
pannung stellung erforderlich.
Klemme 54 Min. Strom (nur Minimaler Stom in mA des Abhdngig von Ausgangssignal des verwendeten
06-22 sichtbar, wenn auf | geschal- | 4 Druckmessumformers Druckmessumformers. Normalerweise keine Ein-
tetist) stellung erforderlich.
Klemme 54 Max. Strom . . Abhangig von Ausgangssignal des verwendeten
06-23 (nur sichtbar, wenn auf 1|20 ,\DA?uXcI?rra\LesrsS:r:(f’g:r::;rTA des Druckmessumformers. Normalerweise keine Ein-
geschaltet ist) stellung erforderlich.
06-24 Klemme 54 Skal. Min./Soll- K Wertentsprechend des Druck- | Minimaler Wert des Messbereichs des Druckmessu-
/Istwert messumformers mformers in bar.
06-25 Klemme 54 Skal. Max./Soll- | 4 Wertentsprechend des Druck- | Maximaler Wert des Messbereichs des Druckmes-
/Istwert messumformers sumformers in bar.er
Wenn der Analogeingang 54
. fur den Druckmessumformer | Auswahl des Signaleingangs fiir die PID-Prozess-
07-20 PID Prozess Istwert Analogeingang 54 verwendet wird, ist keine | Regelung.
Anderung erforderlich.
Verstarkungsfaktor der PID-Regelung. Werkseinstel-
07-33 PID Prozess P-Verstarker |2 g\ngassung aln ﬁas lung ist passend fiir die tiblichen Systeme mit Saug-
ystem moglic druckregelung.
Integrationszeit der PID-Regelung. Werkseinstellung
07-34 PID Prozess |-Zeit (sek) 9 énriassung aln :as ist passende fir die Ublichen Systeme mit Saug-
ystem moglic druckregelung.
SLC Pump-!)own- & Optional Nur aktive in Parameter «13-00» auf «Ein»
Laufzeitkontrolle
13-00 Smart Logic Controller Ein/ Aus Auf [Ein] setzen, wenn Pump-Down-Funktion & eine
Aus Laufzeitkontrolle der Verdichter gewlinscht ist.
13-12.0 Verglejcher 0 (= Einschalt- 3 Wahle den gewtinschten Ein- Druckschalterfunktion
druck in bar) schaltdruck
B Vergleicher 1 (= Ausschalt- Wahle den gewiinschten Aus- .
13-12.1 druck in bar) 1 schaltdruck Druckschalterfunktion
) . . Wahle die gewlinschte Zeit u .
Timer 0 (Zeit zwischen N X . Schutz vor zu hdufigen Starts, 5 Minuten = max. 12
13-200 zwei Starts in min) 3 zwischen zwei auf einander- | g - pro Stunde zuléssig
folgenden Verdichterstarts
~ Timer 1 (Mindest-Verdichter- . . . . X .
13-20.1 laufzeit in min) 0 Vorgabe einer Mindestlaufzeit | Mindestlaufzeit des Verdichters
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Instruktion

Werkseinstellung fiir allgemeine Parameter

Parameter Beschreibung Parame- | Kunden- Gemeinsame Parameter Beschreibung Parame- | Kunden- Gemeinsame
ternr. zugriff Parameter fiir alle ternr. zugriff Parameter fiir alle
Verdichter Verdichter
Sprache 0-01  |lesen/schreiben English PID Prozess Anti Windup 7-31  |lesen/schreiben EIN
Motodrehzahl Einheit 0-02  |lesen/schreiben UPM PID Prozess Reglerstart bei 7-32  |lesen/schreiben 3000
Landereinstellungen 0-03  |lesen/schreiben International PID Prozess P-Verstarkung 7-33  |lesen/schreiben 2
Activer Satz 0-10 lesen set-up 1 PID Prozess I-Zeit (s) 7-34  |lesen/schreiben 9
Programm Satz 0-11  |lesen/schreiben active setup PID Prozess D-Zeit 7-35  |lesen/schreiben Off
Displayzeile 1.1 0-20  |lesen/schreiben Frequenz Taktfrequenz 14-01  |lesen/schreiben 4kHz
Displayzeile 1.2 0-21  |lesen/schreiben Motorstrom Ubermodulation 14-03  |lesen/schreiben On
Displayzeile 1.3 0-22  |lesen/schreiben|  Analogeingang 53 Netzphasen-Unsymmetrie 14-12  |lesen/schreiben Warnung
Displayzeile 2 0-23 | lesen/schreiben Drehzahl [UPM] Quittierfunktion 14-20 |lesen/schreiben|  Auto. Quittieren x 10
Displayzeile 3 0-24  |lesen/schreiben Sollwert % Automat. Quittieren Zeit (s) 14-21  |lesen/schreiben 30
Regelverfahren 1-00  |lesen/schreiben|  Ohne Rickfiihrung Betriebsart 14-22  |lesen/schreiben Normalbetrieb
Steuerprinzip 1-01 lesen | Fluxvektor ohne Geber Drehm. grenze Verzégerungszeit 14-25 lesen Aus
Drehmomentverhalten der Last 1-03 lesen Konst. Drehmoment Verzégerung bei Wechselrichterfehler| 14-26 lesen 2
Hand/Ort Betrieb Konfiguration 1-05 lesen Wie Par. 1-00 Luftersteuerung 14-52  |lesen/schreiben Auto
Motorart 1-10 lesen Asynchron SL Controller Mode 1300  |lesen/schreiben Aus
Motornennfrequenz (Hz) 1-23 lesen 90 Hz Start Ereignis 1301  |lesen/schreiben Startbefehl
Automatische Motoranpassung 1-29 lesen Off Stop Ereignis 1302  |lesen/schreiben FALSE
Motorpolzahl 1-39 lesen 2 Vergleicher 1310.0 |lesen/schreiben| Riickmeldung [Einheit]
Schlupfausgleich 1-62 lesen 0% Vergleicher 1310.1 |lesen/schreiben| Riickmeldung [Einheit]
Startfunktion 1-72 lesen Vee+/Flux clockwise Vergleicher 1311.0 |lesen/schreiben >
Motorfangschaltung 1-73 lesen Disabled Vergleicher 1311.1 |lesen/schreiben <
Starting frequency 1-75 lesen wie Par.1-74 in Hz Vergleicherwert 1312.0 |lesen/schreiben 3.000
Startstrom 1-76 lesen 0,00 A Vergleicherwert 1312.1 |lesen/schreiben 1.000
Hohes Startmoment Max Drehz. [UPM] 1-77 lesen wie P4-11 SL Controller Timer 1320.0 |lesen/schreiben 00:05:00.000
Stoppfunktion 1-80 lesen Coast SL Controller Timer 1320.1 |lesen/schreiben 00:00:00.000
Therm. Motorschutz 1-90  |lesen/schreiben Nein Logikregel Boolean 1 1340.0 |lesen/schreiben|  Digitaleingang DI18
Motor External Fan 1-91  |lesen/schreiben Nein Logikregel Boolean 1 1340.1 |lesen/schreiben Komparator 1
Thermistoranschluss 1-93  |lesen/schreiben Nein Logikregel Operator 1 1341.0 |lesen/schreiben AND
Motor Drehrichtung 4-10 lesen Im Uhrzeigersinn Logikregel Operator 1 1341.1 |lesen/schreiben ODER NICHT
Sollwertbereich 3-00 |lesen/schreiben Min - Max Logikregel Boolean 2 1342.0 |leserschreiben Komparator 0
Soll-/Istwert-Einheit 3-01  |lesen/schreiben UPM Logikregel Boolean 2 1342.1 |lesenvschreiben|  Digitaleingang DI18
Festsollwert 3-10  |lesen/schreiben 0 Logikregel Operator 2 1343.0 |leser/schreiben UND
Sollwertvorgabe 3-13  |lesen/schreiben| Umschalt. Hand/Auto Logikregel Operator 2 1343.1 |lesen/schreiben GESPERRT
Variabler Sollwert 1 3-15  |lesen/schreiben Eingang 53 Logikregel Boolean 3 1344.0 |lesen/schreiben Startbefehl
Variabler Sollwert 2 3-16  |lesen/schreiben Keine Funktion Logikregel Boolean 3 1344.1 |lesen/schreiben FALSE (FALSCH)
Variabler Sollwert 3 3-17  |lesen/schreiben Keine Funktion SL Controller Ereignis 1351.0 |lesen/schreiben VRAI
Relative Skalierungssollw. Ressource 3-18  |lesen/schreiben Keine Funktion SL Controller Ereignis 1351.1 |lesen/schreiben Logik-Regel 0
Rampenzeit auf (sek) 3-41 lesen/schreiben 9 SL Controller Ereignis 1351.2 |lesen/schreiben TRUE (WAHR)
Klemme 18 - Digitaleingang 5-10  |lesen/schreiben Start SL Controller Ereignis 1351.3 |lesen/schreiben TRUE (WAHR)
Klemme 19 - Digitaleingang 5-11  |lesen/schreiben Kein Betrieb SL Controller Ereignis 1351.4 |lesen/schreiben SLTime-out 1
Klemme 27 - Digitaleingang 5-12  |lesen/schreiben Coast inverse SL Controller Ereignis 1351.5 |lesen/schreiben Logikregel 1
Klemme 29 - Digitaleingang 5-13  |lesen/schreiben Kein Betrieb SL Controller Ereignis 1351.6 |leserschreiben SL Time-out 0
Klemme 32 - Digitaleingang 5-14  |lesen/schreiben Keine Betrieb SL Controller Aktion 1352.0 |lesen/schreiben Stop
Klemme 33 - Digitaleingang 5-15  |lesen/schreiben Kein Betrieb SL Controller Aktion 1352.1 |leser/schreiben Start timer 0
Klemme 53 Min. Spannung 6-10  |lesen/schreiben 0 SL Controller Aktion 1352.2 |lesen/schreiben Start timer 1
Klemme 53 Max. Spannung 6-11  |lesen/schreiben 10 SL Controller Aktion 1352.3 |lesen/schreiben Run
Klemme 53 Low Min. Strom (mA) 6-12  |lesen/schreiben 4 SL Controller Aktion 1352.4 |lesen/schreiben Keine Aktion
Klemme 53 Max. Strom (mA) 6-13  |lesen/schreiben 20 SL Controller Aktion 1352.5 |lesen/schreiben Stopp
Klemme 54 Min. Spannung 6-20  |lesenvschreiben 1 SL Controller Aktion 1352.6 |lesen/schreiben Keine Aktion
Klemme 54 Max. Spannung 6-21  |leser/schreiben 5
Klemme 54 Min. Strom (mA) 6-22  |lesen/schreiben 4
Klemme 54 Max. Strom (mA) 6-23  |lesen/schreiben 20
Klemme 54 Skal. Min.-Soll/Istwert 6-24  |lesen/schreiben -1
Klemme 54 Skal. Max. -Soll/Istwert 6-25  |lesen/schreiben 12
Drehzahlregler 7-00 lesen Motor Feedb. P1-02
Drehzahlregler P-Verstarkung 7-02 lesen 0,005
Drehzahlregler I-Zeit (ms) 7-03 lesen 200
Drehzahlregler D-Verstark./Grenze 7-05 lesen AUS
PID-Prozess Istwert 1 7-20  |lesen/schreiben|  Analogeingang 54
Auswahl ormal-/Invers-Regelung 7-30  |lesen/schreiben Inverse
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Instruktion

Spezifische Verdichter-Parameter fiir Code G R404A/R407C
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CD302 4 |CD302 5,5 CD 302 CD302 11| CD302 15| CD30218,5 | CD302 22
kw kw 7,5 kW kw kw kw kw
Parameter Bezeichnung Palflar"" Kz“u"gdrief';' VTZ038-G | VTZ054-G | VTzo8e-G | VvTz121-G | vizi71-G | viz215-6 | viz242-G
Drehmoment 1-04 lesen Hohes Dreh- | Hohes Dreh- | Hohes Dreh- Ubliches Ubliches Ubliches Ubliches
moment moment moment Drehmoment | Drehmoment | Drehmoment | Drehmoment
Verdichterauswahl 1413 lesen/ VTZ038- VTZ054 VTZ086 VTZ121 VTZ171 VTZ2215 V12242
schreiben | R404A/407C | R404A/407C R404A/407C R404A/407C R404A/407C R404A/407C R404A/407C
Motornennleistung (kW) 1-20 lesen 3,59 4,95 78 11,66 16 21,3 23,56
Motornennspannung (V) 1-22 lesen 414V 414V 414V 414V 414V 414V 414V
Motornennstrom (A) 1-24 lesen 7,35 12 16 25,1 30,5 40,8 45,9
Motornenndrehzahl (UPM) 1-25 lesen 5290 5290 5290 5290 5290 5290 5290
Statorwiderstand Rs (Ohm) 1-30 lesen 1,684 1,039 0,685 0,294 0,337 0,236 0,186
Rotorwiderstand Rrot (Ohm) 1-31 lesen 1,477 1,029 0,656 0,410 0,456 0,309 0,278
Statorstreureaktanz (Ohm) 1-33 lesen 4,01 3,31 1,08 0,580 0,6 0,39 0,36
Rotorstreureaktanz (Ohm) 1-34 lesen 1,520 1,250 1,080 0,580 0,6 0,39 0,36
Hauptreaktanz (Ohm) 1-35 lesen 107,70 50,04 28,7 17,190 19,61 11,5 15,23
Eisenverlustwiderstand (Rfe) 1-36 lesen 5044 1090 501,3 3209 143,700 271,600 283,400
Min. Strom bei niedr. Drehzahl 1-66 lesen/ 125% 125% 100 % 1009% 1009% 100% 100%
schreiben
Min. Massentragheit 1-68 lesen 0,0011 0,0014 0,0028 0,0039 0,0066 0,0083 0,00987
Max. Massentragheit 1-69 lesen 0,0033 0,0068 0,009 0,012 0,02 0,025 0,03
Startverzdégerung 1-71 lesen 0,5 0,5 0,5 0,5 0 0 0
Startdrehzahl 1-74 lesen 90 UPM 90 UPM -90 UPM -90 UPM 90 UPM 90 UPM 90 UPM
E'""Drehzah'(Lf;;,r,vs‘)t"ppf””k“"“ 1-81 lesen 1800 1800 1500 1500 1500 1500 1500
. lesen/
Min. Sollwert 3-02 R 2100 2100 1800 1800 1800 1800 1800
schreiben
lesen/
Max. Sollwert 3-03 R 5400 5400 5400 5100 5400 5400 5100
schreiben
Rampenzeit Ab 1(sek) 3-42 lesen/ 03 03 03 03 1 1 1
schreiben
Rampenzeit Start 3-82 lesen 0,54 0,54 0,54 0,54 1,26 1,26 1,26
Min. Motordrehzahl (UPM) 4-11 lesen 2100 2100 1800 1800 1800 1800 1800
Min. Motordrehzahl (Hz) 4-12 lesen 34,2 34,2 29,2 29,2 29,2 29,2 29,2
Max. Motordrehzahl (UPM) 4-13 lesen 5400 5400 5400 5100 5400 5400 5100
Max. Motordrehzahl (Hz) 4-14 lesen 90,8 90,8 90,8 85,8 90,8 90,8 85,8
Momentengrenze motorisch (%) 4-16 lesen 133% 190 % 160 % 160 % 160 % 160 % 160 %
Betriebsstromgrenze (%) 418 lesen/ 110% 108% 100 % 110% 110% 110% 110%
schreiben
Max. Ausgangsfrequenz (Hz) 4-19 lesen 95 95 95 90 95 95 90
Warnung Strom hoch (A) 4-51 scI:rS;E{en wie p1-24 wie p1-24 wie p1-24 wie p1-24 wie p1-24 wie p1-24 wie p1-24
Warnung Drehzahl niedrig (UPM) 4-52 sclﬁrsgl;{en wie p4-11 wie p4-11 wie p4-11 wie p4-11 wie p4-11 wie p4-11 wie p4-11
Warnung Drehzahl hoch (UPM) 4-53 Scf:‘;';{e o | wieps13 | wiepa13 | wiepa1s | wieps13 wiep4-13 wiep413 | wiepa-13
lesen/ wie p3-02 wie p3-02 wie p3-02 wie p3-02 wie p3-02 wie p3-02 wie p3-02
Klemme 53 Skal. Min. Soll/Istwert 6-14 schreiben (nicht ver- (nicht ver- (nicht ver- (nicht ver- (nicht ver- (nicht ver- (nicht ver-
knuipft) knupft) knupft) kntipft) knupft) knuipft) knuipft)
lesen/ wie p3-03 wie p3-03 wie p3-03 wie p3-03 wie p3-03 wie p3-03 wie p3-03
Klemme 53 Skal. Max.Soll/Istwert 6-15 schreiben (nicht (nicht (nicht ver- (nicht ver- (nicht ver- (nicht ver- (nicht ver-
verknupft) verknupft) knupft) knupft) knupft) knupft) knupft))
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Instruktion

Spezifische Verdichter-Parameter fiir Code J R404A/R407C

CD 302 3,7 | CD302 5,5k | CD 302 7,5k | CD302 1
kw w w kw
Parameter Bezeichnung Param. Kunden- VTZ038-J 200V VTZ054-J 200V VTZ086-J 200V VTZ121-J 200V
Nr. zugriff
Drehmoment 1-04 lesen Hohes Drehmoment Hohes Drehmoment Hohes Drehmoment Ubliches Drehmoment
Verdichterauswahl 1-13 lesen/ VTZ038-R404A/407C VTZ054-R404A/407C VTZ086-R404A/407C VTZ121-R404A/407C
schreiben
Motornennleistung (kW) 1-20 lesen 3,59 5 7.8 12,5
Motornennspannung (V) 1-22 lesen 205V 205V 205V 205V
Motornennstrom (A) 1-24 lesen 13,5 20 32,5 50
Motornenndrehhzahl (UPM) 1-25 lesen 5290 5290 5200 5200
Statorwiderstand Rs (Ohm) 1-30 lesen 0,31 0,215 0,158 0,095
Rotorwiderstand Rrot (Ohm) 1-31 lesen 0,434 0,343 0,150 0,088
Statorstreureaktanz (Ohm) 1-33 lesen 0,66 0,48 0,255 0,162
Rotorstreureaktanz (Ohm) 1-34 lesen 0,331 0,240 0,255 0,162
Hauptreaktanz (Ohm) 1-35 lesen 19,97 17,484 6,665 7,775
Eisenverlustwiderstand (Rfe) 1-36 lesen 504,4 110,00 60 65,7
Min. Strom bei niedriger Drehzahl 1-66 lesen/ 110 % 100 % 100 % 100 %
schreiben
Min. Massentragheit 1-68 lesen 0,0011 0,0014 0,0028 0,0039
Max. Massentragheit 1-69 lesen 0,0033 0,0068 0,009 0,012
Startverzdgerung 1-71 lesen 0,5 0,5 0,5 0,5
Startdrehzahl 1-74 lesen 90 UPM 90 UPM -90 UPM -90 UPM
Ein. Drehzahl fiir Stoppfunktion (UPM) 1-81 lesen 1800 1800 1500 1500
Min Sollwert 3-02 lesen/ 2100 2100 1800 1800
schreiben
Max Sollwert 3-03 lesen/ 5400 5400 5400 5100
schreiben
Rampenzeit Ab 1 (sek) 3-42 lesen/ 0,3 0,3 0,3 0,3
schreiben
Rampenzeit Start 3-82 lesen 0,54 0,54 0,54 0,54
Min. Motordrehzahl (UPM) 4-11 lesen 2100 2100 1800 1800
Min. Motordrehzahl (Hz) 4-12 lesen 34,2 34,2 29,2 29,2
Max. Motordrehzahl (UPM) 4-13 lesen 5400 5400 5400 5100
Max. Motordrehzahl (Hz) 4-14 lesen 90,8 90,8 90,8 85,8
Momentengrenze motorisch (%) 4-16 lesen 133% 190 % 160 % 160 %
Betriebsstromgrenze (%) 4-18 lesen/ 110 % 110 % 110% 110%
schreiben
Max. Ausgangsfrequenz (Hz) 4-19 lesen 95 95 95 90
Warnung Strom hoch (A) 4-51 lesen/ wie p1-24 wie p1-24 wie p1-24 wie p1-24
schreiben
Warnung Drehzahl niedrig (UPM) 4-52 lesen/ wie p4-11 wie p4-11 wie p4-11 wie p4-11
schreiben
Warnung Drehzahl hoch (UPM) 4-53 lesen/ wie p4-13 wie p4-13 wie p4-13 wie p4-13
schreiben
Klemme 53 Skal. min.Soll/Istwert 6-14 lesen/ wie p3-02 (nicht ver- wie p3-02 (nicht ver- wie p3-02 (nicht ver- wie p3-02 (nicht ver-
schreiben knupft) knupft) knupft) knupft)
Klemme 53 Skal. Max.Soll/Istwert 6-15 lesen/ wie p3-03 (nicht ver- wie p3-03 (nicht ver- wie p3-03 (nicht ver- wie p3-03 (nicht ver-
schreiben knupft) knupft) knupft) knupft)
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Instruktion

Spezifische Verdichter-Parameter fiir Code G R134a

51

CD 302 CD 302 CD302 55| CD302 11 | CD302 11 | CD302 15 | CD302 15
4 kw 5.5 kw kw kw kw kw kw
Parameter Bezeichnung Pa;:m' Kz”u"gdr‘i*f'f" VTZ038-G | VTZ054-G | vTz086-G | VIz121-G | VTZ171-G | VvTZ215-G | VTZ242-G
Ubliches Ubliches Ubliches Ubliches
Drehmoment 1-04 lesen Hohes Dreh- | Hohes Dreh- | Hohes Dreh- Dreh- Dreh- Dreh- Dreh-
moment moment moment
moment moment moment moment
Verdichterauswahl 1413 lesen/ VTZ038- VTZ054- VTZ086- VTZ121- VTZ171- VTZ215- VTZ242-
schreiben R134a R134a R134a R134a R134a R134a R134a
Motornennleistung (kW) 1-20 lesen 3,59 4,95 7,80 11,66 16,00 21,30 23,56
Motornennspannung (V) 1-22 lesen 414V 414V 414V 414V 414V 414V 414V
Motornennstrom (A) 1-24 lesen 7,35 12 16 251 30,5 40,8 459
Motornenndrehzahl (UPM) 1-25 lesen 5290 5290 5290 5290 5290 5290 5290
Statorwiderstand Rs (Ohm) 1-30 lesen 1,684 1,039 0,685 0,294 0,337 0,236 0,186
Rotorwiderstand Rrot (Ohm) 1-31 lesen 1,477 1,029 0,656 0,410 0,456 0,309 0,278
Statorstreureaktanz (Ohm) 1-33 lesen 4,01 3,31 1,08 0,580 0,6 0,39 0,36
Rotorstreureaktanz (Ohm) 1-34 lesen 1,520 1,250 1,080 0,580 0,6 0,39 0,36
Hauptreaktanz (Ohm) 1-35 lesen 107,70 50,04 28,7 17,190 19,61 11,5 15,23
Eisenverlustwiderstand (Rfe) 1-36 lesen 5044 1090 501,3 3209 143,700 271,600 283,400
Min. Strom bei niedriger Drehzahl 1-66 lesen/ 90% 90 % 90% 90% 90 % 90% 90 %
schreiben
Min. Massentragheit 1-68 lesen 0,0011 0,0014 0,0028 0,0039 0,0066 0,0083 0,00987
Max. Massentragheit 1-69 lesen 0,0033 0,0068 0,009 0,012 0,02 0,025 0,03
Startverzdgerung 1-71 lesen 0,5 0,5 0,5 0,5 0 0 0
Startdrehzahl 1-74 lesen 90 UPM 90 UPM -90 UPM -90 UPM 90 UPM 90 UPM 90 UPM
Ein. D'ehzah'(L”P’r\i;"ppf“”kt'O" 1-81 lesen 1800 1800 1500 1500 1500 1500 1500
. lesen/
Min. Sollwert 3-02 R 2100 2100 1800 1800 1800 1800 1800
schreiben
lesen/
Max. Sollwert 3-03 R 5400 5400 5400 5100 5400 5400 5100
schreiben
Rampenzeit Ab 1(sek) 3-42 lesen/ 03 03 03 03 1 1 1
schreiben
Rampenzeit Start 3-82 lesen 0,54 0,54 0,54 0,54 1,26 1,26 1,26
Min. Motordrehzahl (UPM) 4-11 lesen 2100 2100 1800 1800 1800 1800 1800
Min. Motordrehzahl (Hz) 4-12 lesen 34,2 34,2 29,2 29,2 29,2 29,2 29,2
Max. Motordrehzahl (UPM) 4-13 lesen 5400 5400 5400 5100 5400 5400 5100
Max. Motordrehzahl (Hz) 4-14 lesen 90,8 90,8 90,8 85,8 90,8 90,8 85,8
Momentengrenze motorisch (%) 4-16 lesen 133 % 190 % 160 % 160 % 160 % 160 % 160 %
Betriebsstromgrenze (%) 418 lesen/ 82% 73% 80% 80% 80% 85% 110%
schreiben
Max. Ausgangsfrequenz (Hz) 4-19 lesen 95 95 95 90 95 95 90
Warnung Strom hoch (A) 4-51 sclﬁ:eeirt])/en wie p1-24 wie p1-24 wie p1-24 wie p1-24 wie p1-24 wie p1-24 wie p1-24
Warnung Drehzahl niedrig (UPM) 4-52 scErSeeirk])/en wie p4-11 wie p4-11 wie p4-11 wie p4-11 wie p4-11 wie p4-11 wie p4-11
Warnung Drehzahl hoch (UPM) 4-53 scI:rS:ill;/en wie p4-13 wie p4-13 wie p4-13 wie p4-13 wie p4-13 wie p4-13 wie p4-13
lesen/ wie p3-02 wie p3-02 wie p3-02 wie p3-02 wie p3-02 wie p3-02 wie p3-02
Klemme 53 Skal. Min.Soll/Istwert 6-14 schreiben (nicht ver- (nicht ver- (nicht ver- (nicht ver- (nicht ver- (nicht ver- (nicht ver-
knupft) knupft) knupft) knupft) knupft) knupft)) knupft)
lesen/ wie p3-03 wie p3-03 wie p3-03 wie p3-03 wie p3-03 wie p3-03 wie p3-03
Klemme 53 Skal. Max.Soll/Istwert 6-15 schreiben (nicht ver- (nicht ver- (nicht ver- (nicht ver- (nicht ver- (nicht ver- (nicht ver-
knupft) knupft) knupft) knupft) knupft) knupft) knupft)
Danfoss Commercial Compressors — September 2009 3]
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DREHZAHLREGLER-DOKUMENTATION

Betriebsanleitung

Typ CBG-30AV, CBG-50AV

Sensor-Regelmodul fiir die Kaltetechnik
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i Anwendung

Fur die druckabhangige Regelung von Ventilatoren in Verflus-
sigern.

Der gemessene Kaltemitteldruck (Istwert) wird mit dem einge-
stellten Sollwert verglichen und daraus die Stellgréie
bestimmt. Uber den geregelten 0 - 10 V Ausgang kann z. B.
ein EC-Ventilator oder ein Drehzahlsteller fur Ventilatoren
angesteuert werden.

Bedeutung der Betriebsanleitung

Lesen Sie vor Installation und Inbetriebnahme sorgfiltig
diese Betriebsanleitung, um einen korrekten Gebrauch
sicherzustellen!

Wir weisen darauf hin, dass diese Betriebsanleitung nur
geratebezogen und keinesfalls fiir die komplette Anlage
gilt!

Die vorliegende Betriebsanleitung dient zum sicherheitsge-
rechten Arbeiten an und mit dem genannten Gerét. Sie
enthéalt Sicherheitshinweise, die beachtet werden missen,
sowie Informationen, die fir einen stérungsfreien Betrieb des
Gerates notwendig sind.

Die Betriebsanleitung ist am Geréat aufzubewahren. Es muss
gewabhrleistet sein, dass alle Personen, die Tatigkeiten am
Gerat auszufuhren haben, die Betriebsanleitung jederzeit
einsehen kénnen.

Die Betriebsanleitung ist fur weitere Verwendung aufzube-
wahren und muss an jeden nachfolgenden Besitzer, Benutzer
oder Endkunden weitergegeben werden.

Haftungsausschluss

Anderungen der Konstruktion und technischen Daten
behalten wir uns im Interesse der Weiterentwicklung vor. Aus
den Angaben, Abbildungen bzw. Zeichnungen und Beschrei-
bungen kénnen deshalb keine Anspriiche hergeleitet werden.
Der Irrtum ist vorbehalten.

Wir haften nicht fir Schaden aufgrund von Fehlgebrauch,
sachwidriger Verwendung, unsachgemaRer Verwendung
oder als Folge von nicht autorisierten Reparaturen bzw.
Verénderungen.
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Operating Instructions

Type CBG-30AV, CBG-50AV

Sensor control module for refrigeration technology

ik Contents
Chapter Page
Application. . .. ... . ... ... 1
Structure of the operating instructions . . . . ... ..... 1
Exclusion of liability. . . .. .................... 1
Safety instructions. . .. ........ ... .. ... .. .... 2
Intended use .. ...... ... ... .. ... .. ... .. ... 2
Explanations of symbols . . .. ................. 2
Knowledge required . . ... .. ... .. .. .. .. .... 3
Function . ... ... .. ... 3
Maintenance. . . ... .. ... ... ... .. ... 3
Storage, disposal . . .. ....... .. .. .. .. ... 3
Mounting . . .. ... .. 3
Electrical connection . . . .. .. ... ... .. .. ... .... 5
Setting. . . . ... 6
Functional check / trouble shooting . . . .. ......... 6
Technical data . . .. ........ ... .. .. ... ...... 7
Connection diagram / Dimensions [mm]. . .. .. .. ... 8
Manufacturer reference . . . .. ................. 8

i Application

For pressure depending control of fans in condensers.

The actual measured refrigeration pressure is compared with
the nominal value that has been set and the controlled value
is deduced from this. Controlled 0 - 10 V output e.g. for
activating an EC-fan or a speed controller for fans.

Structure of the operating instructions

Before installation and start-up, read this manual care-
fully to ensure correct use!

We emphasize that these operating instructions apply to
specific units only, and are in no way valid for the
complete system!

Use these operating instructions to work safely with and on
the device. They contain safety instructions that must be
complied with as well as information that is required for
failure-free operation of the device.

Keep these operating insturctions together with the device. It
must be ensured that all persons that are to work on the
device can refer to the operating instructions at any time.
Keep the operating instructions for continued use. They must
be passed-on to all successive owners, users and final
customers.

Exclusion of liability

To allow for future developments, construction methods and
technical data given are subject to alteration. We do not
accept any liability for possible errors or omissions in the
information contained in data, illustrations or drawings
provided.

We accept no liability for damage caused by misuse, incorrect
use, improper use or as a consequence of unauthorized
repairs or modifications.
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Sicherheitshinweise

¢ Beachten Sie bitte unbedingt, bei Montage, Inbetrieb-
nahme und Betrieb dieser Gerate die entsprechenden
nationalen Sicherheitsvorschriften (z. B. EN 837-2
Auswahl- und Einbauempfehlungen fiir Druckmessge-
rate).

¢ Bei Nichtbeachten der entsprechenden Vorschriften
kénnen schwere Kérperverletzungen und / oder Sach-
schaden auftreten.

¢ Nur entsprechend qualifiziertes Personal darf an diesen
Geraten arbeiten.

¢ Die tatsachliche maximale Oberflachentemperatur ist nicht
von diesen Geraten selbst abhangig, sondern hauptsach-
lich von der jeweiligen Messstofftemperatur! Bei gasfor-
migen Stoffen kann sich die Temperatur durch Kompres-
sionswarme erhéhen. In solchen Féllen muss ggf. die
Geschwindigkeit der Anderung des Drucks gedrosselt
bzw. die zulassige Messstofftemperatur reduziert werden.

e Wahlen Sie das richtige Gerat hinsichtlich Messbereich,
Ausfiihrung und spezifischen Messbedingungen vor
Montage oder Inbetriebnahme.

¢ Halten Sie die entsprechenden landesspezifischen
Vorschriften ein (z. B.: EN 50178) und beachten Sie bei
speziellen Anwendungen die geltenden Normen und
Richtlinien (z. B. bei geféhrlichen Messstoffen wie
Acetylen, brennbaren oder giftigen Stoffen sowie bei Kalte-
anlagen und Kompressoren). Wenn Sie die entsprech-
enden Vorschriften nicht beachten, konnen schwere
Kérperverletzungen und Sachschéden entstehen!

e Offnen Sie Anschliisse nur im drucklosen Zustand!
Betreiben Sie das Geratimmer innerhalb des Uberlast-
grenzbereiches!

¢ Beachten Sie die Betriebsparameter gemaf den “Techni-
sche Daten”.

o Unterlassen Sie unzuldssige Eingriffe und Anderungen am
Gerét, welche nicht in dieser Betriebsanleitung
beschrieben sind.

e Setzen Sie das Gerat aulRer Betrieb und schiitzen Sie es
gegen versehentliche Inbetriebnahme, wenn Sie
Stérungen nicht beseitigen kénnen.

e Ergreifen Sie VorsichtsmalRnahmen fiir Messstoffreste
in ausgebauten Geriten. Messstoffreste konnen zur
Gefahrdung von Menschen, Umwelt und Einrichtung
filhren!

¢ Lassen Sie Reparaturen nur vom Hersteller durchfiihren.

BestimmungsgeméRe Verwendung

Das Gerat ist ausschlief3lich fur die in der Auftragsbestatigung
genannten Aufgaben bestimmt. Eine andere oder dartiber
hinausgehende Benutzung, wenn nicht vertraglich vereinbart,
gilt als nicht bestimmungsgemaR. Fir hieraus resultierende
Schéden haftet der Hersteller nicht. Das Risiko trégt allein
das Verwenderunternehmen.

Symbolerklarung

Warnung!

Maogliche Gefahr fur Ihr Leben oder schwerer
Verletzungen.

Warnung!

Mégliche Gefahr fiir Ihr Leben oder schwerer
Verletzungen durch wegschleudernde Teile.
Vorsicht

Maogliche Gefahr von Verbrennungen durch
heisse Oberflachen.

Hinweis, wichtige Information, Funktionsstérung.

sk 0
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Safety instructions

e The appropriate national safety regulations (e.g. EN 837-2
Selection and installation recommendations for pressure
gauges) must be ob-served when installing, commis-
sioning and operating these devices.

e Serious injuries and / or damage may occur should the
appropriate regulations not be observed.

e Only appropriately qualified personnel should work on
these instruments.

e The effective maximum surface temperature is not
dependant upon the device, but mainly on the temperature
of the respective pressure medium! In the case of gaseous
substances, the temperature may increase due to
compression warming. In these cases it may be necessary
to throttle the rate of change of pressure or reduce the
permissible temperature of the pressure medium.

o Select the appropriate device with regard to scale range,
performance and specific measurement conditions prior to
installing and starting the instrument.

e Observe the relevant national regulations (e.g.: EN 50178)
and observe the applicable standards and directives for
special applications (e.g. with dangerous media such as
acetylene, flammable gases or liquids and toxic gases or
liquids and with refrigeration plants or compressors). If
you do not observe the appropriate regulations,
serious injuries and/or damage can occur!

e Open pressure connections only after the system is
without pressure!

e Please make sure that the device is only used within the
overload threshold limit all the time!

e Observe the ambient and working conditions outlined in
section “Technical data”.

e Do not interfere with or change the device in any other way
than described in these operating instructions.

e Remove the device from service and mark it to prevent it
from being used again accidentally, if it becomes damaged
or unsafe for operation.

e Take precautions with regard to remaining media in
removed devices. Remaining media in the pressure
port may be hazardous or toxic!

e Have repairs performed by the manufacturer only.

Intended use

The equipment is to be used solely for the purposes specified
and confirmed in the order. Other uses which do not coincide
with, or which exceed those specified will be deemed unau-
thorised unless contractually agreed. Damages resulting from
such unauthorised uses will not be the liability of the manu-
facturer. The user will assume sole liability.

Explanations of symbols

Warning!

Potential danger of life or of severe injuries.

Warning!
Potential danger of life or of severe injuries due to
catapulting parts.

Caution
Potential danger of burns due to hot surfaces.

Notice, important information, malfunction.

english
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Ihre erforderlichen Kenntnisse

Montieren und nehmen Sie das Gerét nur in Betrieb, wenn
Sie mit den zutreffenden landesspezifischen Richtlinien
vertraut sind und die entsprechende Qualifikation besitzen.
Sie mussen mit den Kenntnissen von Mess- und Regel-
technik sowie elektrischen Stromkreisen vertraut sein, da das
Gerat ein "elektrisches Betriebsmittel" nach EN 50178 ist. Je
nach Einsatzbedingung missen Sie Uber entsprechendes
Wissen verfligen, z. B. Uber agressive Medien.

Funktion

Unter dem Einfluss des Drucks verformt sich ein Rohrfeder-
messglied im elastischen Bereich.

Ein magnetfeldabhangiger Sensor (Hall-Sensor) greift diese
Veranderung beruhrungslos, verschlei¥frei und ohne Ruck-
wirkung auf das Messglied ab.

Das der Drehbewegung proportionale Sensorsignal (Istwert)
wird abh&ngig von eingestelltem Sollwert und Regelbereich
in ein elektrisches Ausgangssignal (0 - 10 V) umgewandelt
(P-Regler).

Wartung

e Zur Vermeidung von Druckstéf3en dirfen Absperreinrich-
tungen nur langsam geéffnet werden.

e Das Geréat ist wartungsfrei.

¢ Reinigen Sie das Gerat mit einem angefeuchteten Tuch.
Bei starker Verschmutzung das Tuch mit Seifenlauge
durchfeuchten.

¢ Lassen Sie Reparaturen nur vom Hersteller durchfiihren.

Lagerung, Entsorgung

A

Warnung!

Vor der Einlagerung des Gerates missen alle ggf.
anhaftenden Mediumsreste entfernt werden. Dies
ist besonders wichtig, wenn das Medium gesund-
heitsgefahrdend ist.

Entsorgen Sie Geratekomponenten und Verpa-
ckungsmaterialien entsprechend den einschla-
gigen landesspezifischen Abfallbehandlungs- und
Entsorgungsvorschriften des Anliefergebietes.

[i]

Das Gerat muss trocken und wettergeschiitzt in Originalver-
packung gelagert werden.

Vermeiden Sie folgende Einfliisse:

¢ Direktes Sonnenlicht oder Nahe zu heilen Gegenstanden

e Mechanische Vibration, mechanischer Schock

¢ Ruf}, Dampf, Staub, Feuchtigkeit und korrosive Gase

e Explosionsgefahrdete Umgebung, entziindliche Atmo-
sphéren

P Montage

A

Warnung!
Setzen Sie das Sensor-Regelmodul nur in sicher-
heitstechnisch einwandfreiem Zustand ein.

¢ Vor der Montage Gerat aus Verpackung nehmen und auf
eventuelle Transportschaden tUberprifen!

¢ Bewahren Sie die Verpackung auf, denn diese bietet bei
einem Transport einen optimalen Schutz (z. B. wech-
selnder Einbauort, Reparatursendung).

e Achten sie darauf, dass das Druckanschluss-Gewinde
nicht beschadigt wird.

deutsch 54

Knowledge required

Install and start the device only if you are familiar with the
relevant regulations and directives of your country and if you
have the qualification required. You have to be acquainted
with the rules and regulations on measurement and control
technology and electric circuits, since this device is "electrical
equipment" as defined by EN 50178. Depending on the oper-
ating conditions of your application you have to have the
corresponding knowledge, e.g. of aggressive media.

Function

Under the influence of pressure these measuring elements
will deform within their elastic range.

The electronic, non-contact sensor element (Hall sensor),
affected by the magnetic field, detects any changes, free from
any friction and wear to the measuring element.

The sensor signal (actual value), which is in direct proportion
to the angle of motion, is transformed into an output signal (0
- 10 V) depending on adjusted setpoint and control range (P-
controller).

Maintenance

e Always open isolating devices gently, never abruptly, since
this may generate sudden pressure surges that may
damage the gauge.

e The device require no maintenance.

e Clean the instrument with a moistened cloth. If badly
soiled, moisten the cloth thoroughly with soapy water.

e Have repairs performed by the manufacturer only.

Storage, disposal

A

Warning!

Before the system is stored, all traces of any
medium residue must be removed. This is particu-
larly important, if the media is a health hazard.

Dispose of instrument components and packaging
materials in accordance with the respective waste

treatment and disposal regulations of the region or
country to which the instrument is supplied.

The device must be stored in its original packaging in a dry
and weather-proof room.

Avoid the following influences:

e Direct sunlight or vicinity to hot objects

e Mechanical vibration

e Sot, steam, dust, humidity and corrosive gasses

e Potentially explosive environment, inflammable atmos-
pheres

§ | Mounting

A

Warning!

Use the sensor control module only ifitis in a
faultless condition as far as the safety-relevant
features are concerned.

e Before installation remove the device from the packing and
check for any possible shipping damage!

e Keep the packaging, as it offers optimal protection during
transportation (e.g. changing installation location, ship-
ment for repair).

o Ensure that the pressure connection thread will not be
damaged.
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e Achten Sie bei der Montage auf saubere und unbescha-
digte Dichtflachen am Geréat und Messstelle.

e Beachten Sie beim Einschrauben, dass die Gewinde-
gange nicht verkantet werden.

¢ Die Geréte sollten grundsétzlich nur an Stellen ohne
Schwingungsbelastung eingebaut werden.Gegebenenfalls
kann z. B. durch eine flexible Verbindungsleitung von der
Messstelle zum Sensor-Regelmodul und die Befestigung
Uber eine Messgeratehalterung eine Entkopplung vom
Einbauort erreicht werden. Falls dies nicht der Fall ist,
dirfen die Grenzwerte ( @ Technische Daten) nicht Uiber-
schritten werden.

¢ |stdie Leitung zum Sensor-Regelmodul fiir eine erschitte-
rungsfreie Anbringung nicht stabil genug, so ist die Befes-
tigung Uiber entsprechende Befestigungselemente fir
Wand- und / oder Rohrmontage, ggf. Giber eine Kapillar-
leitung vorzunehmen.

¢ Um das Sensor-Regelmodul in die Stellung zu bringen, in
der sich die értliche Anzeige am besten ablesen I&sst, ist
ein Anschluss mit Spannmuffe oder Uberwurfmutter zu
empfehlen.

e Schrauben Sie das Geréat nur Uber die Schlisselflachen
mit einem geeigneten Werkzeug und dem vorgeschrie-
benen Drehmoment ( = MaRblatt) ein bzw. aus.
Verwenden Sie zum Ein- bzw. Ausschrauben nicht das
Gehause als Angriffsflache.

e |Ist das Gerat tiefer als der Druckentnahmestutzen ange-
ordnet, muss die Messleitung vor dem AnschlieRen gut
durchgesplilt werden, um Fremdk&rper zu beseitigen.

¢ Nach Herstellen der Druckverbindung und der elektrischen
Anschlisse ist das Gerat sofort betriebsbereit.

¢ Vordem Ausbau des Geréates ist das Messglied drucklos
zu machen. Ggf. muss die Messleitung entspannt werden.

Anordnung CBG im Kiltemittelkreislauf
Einbau am Verflissiger-Austritt. Bewahrte Anordnung unter-
halb des Entnahmestutzens.

Anl| ©
Verdampfer / Evaporator

®

®

Verdichter / Compressor

e When mounting the instrument, ensure that the sealing
faces of the instrument and the measuring point are clean
and undamaged.

e When screwing the device in, ensure that the threads are
not jammed.

e The instrument should always be installed in locations free
of vibration. If necessary, it is possible to isolate the sensor
control module from the mounting point by installing a
flexible connection line between the measuring point and
the pressure gauge and mounting the instrument on a
suitable bracket. If this is not possible, the limit values ( =
Technical data) must not be exceeded.

e [fthe line for the sensor control module is not rigid enough
for vibration-free installation, fasten the instrument using
appropriate fastening elements for wall and / or pipe
mounting, and, if necessary, by means of a capillary line.

e |n order to get the sensor control module into an orienta-
tion that allows to read the on-site indicator the best, a
connector with an adjusting nut or an union nut is recom-
mended.

e Screw in or unscrew the instrument only via the flats using
a suitable tool and the prescribed torque (= dimension
sheet). Do not use the case as working surface for
screwing in or unscrewing the instrument.

e [fthe device is positioned lower than the pressure test
connection, the tailpipe has to be rinsed thoroughly prior to
fitting the gauge to remove all foreign substances.

e Once the pressure and electrical connections have been
made, the device is ready for immediate use.

e Before dismounting the device the measuring element has
to be depressurized. Eventually the stress of the pipe has
to be relieved.

Placement CBG in refrigerant circuit
Installation at condenser output. Proven arrangements lower
than tapping point.

Expansionsventil/ Expansion valve
N ) ©
CBG-30AV
CBG-50AV

Verfliissiger / Condenser

Verdichter
Verflissiger
Sensor-Regelmodul
Expansionsventil
Verdampfer

o=

Warnung!
C Messstoffreste in ausgebauten Druckmessgeraten

kénnen zur Gefahrdung von Menschen, Einrich-
tungen und Umwelt fihren. Ausreichende
Vorsichtsmalinahmen sind daher zu ergreifen.

deutsch
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Compressor
Condenser

Sensor control module
Expansion valve
Evaporator

GARWN =

Warning!

Residual pressure medium remaining within the
A pressure element may cause harm to men, facili-

ties and environment. Therefore sufficient precau-
tionary measures have to be taken.
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Druckanschluss

Entsprechend den allgemeinen technischen Regeln fur
Druckmessgerate (z. B. EN 837-2 ,Auswahl- und Einbauemp-
fehlungen fiir Druckmessgerate”).

Temperaturbelastung

Die Anbringung des Gerétes ist so auszufiihren, dass die
zulassige Betriebstemperatur, auch unter Berlicksichtigung
des Einflusses von Konvektion und Wéarmestrahlung, weder
unter- noch tberschritten wird.

Dazu sind Sensor-Regelmodul und Absperrarmatur durch
ausreichend lange Messleitungen oder Wassersackrohre zu
schitzen.

Der Temperatureinfluss auf die Anzeige- bzw. Messgenauig-
keit ist zu beachten.

Schutz der Messglieder vor Uberlastung

Unterliegt der Messstoff schnellen Druck&nderungen oder ist
mit DruckstdRen zu rechnen, dirfen diese nicht direkt auf das
Messglied einwirken.

Die Druckstd3e missen in ihrer Wirkung gedampft werden, z.
B. durch Einbau einer Drosselstrecke (Verringerung des
Querschnittes im Druckkanal) oder durch Vorschaltung einer
einstellbaren Drosselvorrichtung.

Druckentnahmestutzen

Der Druckentnahmestutzen soll mit einer genligend grolRen
Bohrung (= 6 mm) mdéglichst Gber ein Absperrorgan so ange-
ordnet werden, dass die Druckentnahme nicht durch eine
Strémung des Messstoffes verfalscht wird. Die Messleitung
zwischen Druckentnahmestutzen und Sensor-Regelmodul
soll zur Vermeidung von Verstopfung und Verzégerungen bei
der Druckibertragung einen genligend groRen Innendurch-
messer besitzen. Sie soll auch ohne scharfe Krimmung sein.
Ihre Verlegung mit einer steilen Neigung von ca. 1:15ist zu
empfehlen.

Messleitung

Die Messleitung ist so auszufiihren und zu montieren, dass
sie die auftretenden Belastungen durch Dehnung, Schwin-
gung und Warmeeinwirkung aufnehmen kann. Bei Gasen als
Messstoff ist an der tiefsten Stelle eine Entwasserung, bei
flissigen Messstoffen an der héchsten Stelle eine Entliftung
vorzusehen.

ﬂ Elektrischer Anschluss

e Erden Sie das Gerat Gber den Druckanschluss.

¢ Verwenden Sie ausschlieRlich Stromquellen, die eine
sichere elektrische Trennung der Betriebsspannung nach
IEC/DIN EN 60204-1 gewahrleisten. Berilicksichtigen Sie
zusétzlich die allgemeinen Anforderungen an PELV-
Stromkreise gemaf IEC/DIN EN 60204-1.

¢ Um Einstreuungen zu vermeiden, muss auf ausreichenden
Abstand zwischen Netz- und Steuerleitungen geachtet
werden. Die Lange der Steuerleitungen darf max. 30 m
betragen, ab 20 m miissen diese geschirmt sein!

¢ Stellen Sie bei Kabelausgéngen sicher, dass am Ende des
Kabels keine Feuchtigkeit eintritt.

¢ Elektrischer Anschluss an farbcodiertem Kabel (
< Anschlussplan).

Versorgungsspannung U , max. 10 V DC, eine
[i] héhere Spannung fiihrt zum Ausfall des
Gerétes!
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Pressure connector

In accordance with the general technical regulations for pres-
sure gauges (e.g. EN 837-2 "Selection and installation recom-
mendations for pressure gauges”).

Effects of temperature

The mounting of the pressure instrument has to be done in a
way that the operating temperature is neither exceeded nor
falls below the permissible operating temperature, even in
consideration of thermal convection and thermal radiation.
Tailpipes of a suitable length or syphons may be used to
protect the sensor control module and the isolating device.
The influence of the temperature onto the accuracy of indica-
tion and of measurement has to be noticed.

Protection of the measuring element against overload

If the pressure media is subject to rapid pressure changes or
pressure impulses may be expected, these must not act
directly upon the measuring element.

The effect of pressure impulses must be damped, e.g. by
installing an integrated restrictor screw (reduction of the cross
section in the pressure channel) or by connecting an adjust-
able throttle device in series.

Pressure test connection

The pressure test connection, with a sufficiently large bore
size (= 6 mm diameter), should be arranged, as far as
possible, over a shut-off device, in a position where the accu-
racy of the reading will not be affected by the flow of the
media being measured. The pipe between the pressure test
connection and the sensor control module should have an
inner diameter large enough to avoid blockages or delays in
pressure transmission. Also it should not have any sharp
bends. It is recommended that it is mounted with a steep
incline of approx. 1:15

Piping

The piping should be arranged and fitted so that it can with-
stand the stresses caused by expansion, vibration and the
influence of heat. When the media is gaseous, a water drain
point should be provided at the lowest point. For liquid pres-
sure media, an air bleed should be provided at the highest
point.

Electrical connection

e Connect the instrument to earth via the pressure connec-
tion.

o Use power supplies which guarantee reliable electrical
isolation of the operating voltage as per IEC/DIN EN
60204-1. Consider also the general requirements for PELV
circuits in accordance with IEC/DIN EN 60204-1.

e Pay attention to maintain sufficient distance from power-
lines and motor wires to prevent interferences. The control
cable may not be longer than 30 m. Screened control
cables must be used when the cable length is longer than
20 m!

¢ Please make sure that the ends of cables with flying leads
do not allow any ingress of moisture.

e Electrical connection to colour-coded cable ( = connection
diagram).

Supply voltage U , max. 10 V DC, a higher
E voltage will cause a breakdown of the device!
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Einstellung

Zur Einstellung Stopfen Uiber den Potenziometern entfernen
und gewilinschte Werte mit geeignetem Schraubendreher
einstellen. Die Stellung der Potenziometer wird durch eine
Punktmarkierung angezeigt. AnschlieRend Offnung wieder
sorgféltig mit Stopfen verschlielRen.

Set = Einstellung Sollwert.
CBG-30AV = 6 - 21 bar, CBG-50AV = 10 - 35 bar

Pband = Einstellung Regelbereich.
CBG-30AV = 3 - 9 bar, CBG-50AV =5 - 15 bar

Actual = Mechanische Druckanzeige (Istwert).
CBG-30AV =0 - 30 bar, CBG-50AV = 0 - 50 bar

Bei der Inbetriebnahme Kaltemitteldruck Uber Anzeige

kontrollieren und Einstellungen anpassen, bis gewiinschtes
Regelverhalten erreicht wird.

cee-s0av Actual

05.06.2009
v_bedien_cbg.VSD

Funktionspriifung / Stérungsbeseitigung

Warnung!

Offnen Sie Anschllsse nurim drucklosen
Zustand!

Beachten Sie die Betriebsparameter geman
Punkt “Technische Daten”.

Betreiben Sie das Geratimmer innerhalb des
Uberlastgrenzbereichs!

Vorsicht!

Beachten Sie beim Beriihren des Geréates, dass
die Oberflachen der Geratekomponenten
wahrend des Betriebes heil werden kénnen.

Warnung!

Ergreifen Sie Vorsichtsmaflnahmen fiir Messstoff-
reste in ausgebauten Geraten. Messstoffreste
kénnen zur Gefahrdung von Menschen, Umwelt
und Einrichtung fuhren!

Setzen Sie das Gerat auler Betrieb und schiitzen
Sie es gegen versehentliche Inbetriebnahme,
wenn Sie Stérungen nicht beseitigen kénnen.
Lassen Sie Reparaturen nur vom Hersteller
durchfiihren.

Prifen Sie bitte vorab, ob Druck ansteht (Ventile/
Kugelhahn usw. offen) und ob Sie die richtige
Spannungsversorgung und die richtige Verdrah-
tungsart gewahlt haben.
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Setting

For setting remove sealing plugs over the potentiometers and
adjust desired values with a suitable screwdriver. The position
of the potentiometer is indicated by a point marking. Subse-
quently, close the opening again carefully with plugs.

Set = adjustment Setpoint.
CBG-30AV =6 - 21 bar, CBG-50AV = 10 - 35 bar

Pband = adjustment control range.
CBG-30AV = 3-9 bar, CBG-50AV =5 - 15 bar

Actual = mechanical pressure display (Actual value).
CBG-30AV =0 - 30 bar, CBG-50AV = 0 - 50 bar

During start-up check refrigerant pressure by display and
adjust settings up to the desired type of control is reached.

Uou 4 CBG-30AV
10V
1 Pband
| Set
6 —21 bar
5V -
Actual
f f f f T >
15 bar 18 bar 24 bar 05.06.2009

v_diagr_bar_cbg_30.vsd

Functional check / trouble shooting

Warning!

Open pressure connections only after the system
is without pressure!

Observe the ambient and working conditions
outlined in section “Technical data”.

Please make sure that the device is only used
within the overload threshold limit all the time!

Caution!

When touching the device, keep in mind that the
surfaces of the instrument components might get
hot during operation.

Warning!

Take precautions with regard to remaining media
in removed devices. Remaining media in the
pressure port may be hazardous or toxic!
Remove the device from service and mark it to
prevent it from being used again accidentally, if it
becomes damaged or unsafe for operation.

Have repairs performed by the manufacturer only.

Please verify in advance if pressure is being
applied (valves / ball valve etc. open) and if the
right voltage supply and the right type of wiring
has been chosen.

=]
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Stérung: Kein Ausgangssignal

r Keine / Falsche Versorgungsspannung?

a Verdrahtungsfehler oder Leitungsbruch?

Stérung: Gleichbleibendes Ausgangssignal bei Druckan-
derung

a Einstellung fir “Set” oder “Pband” zu hoch?

Stérung: Signalspanne zu klein
1 Versorgungsspannung zu niedrig?

Stérung: Signalspanne schwankend

a EMV-Stoérquellen in Umgebung, z. B. Frequenzumrichter
u Gerat nicht geerdet

r Stark schwankende Versorgungsspannung

r Stark schwankender Druck des Prozessmediums

Prozess Material Zertifikat (Kontaminationserklarung im
Servicefall)

Spiilen bzw. sdubern Sie ausgebaute Gerate vor der Rick-
sendung, um unsere Mitarbeiter und die Umwelt vor Gefahr-
dung durch anhaftende Messstoffreste zu schiitzen. Eine
Uberpriifung ausgefallener Geréte kann nur sicher erfolgen,
wenn das vollstandig ausgefillte Riicksendeformular vorliegt.
Eine solche Erklarung beinhaltet alle Materialien, welche mit
dem Gerét in Berihrung kamen, auch solche, die zu Test-
zwecken, zum Betrieb oder zur Reinigung eingesetzt wurden.

Technische Daten

Typ CBG-30AV CBG-50AV
Art.-Nr. 320039 | 320051 | 320040
Anzeigebereich 0 - 30 bar 0 - 50 bar
Sollwert Einstellung 6 - 21 bar 10 - 35 bar
Regelbereich Einstel-

lung 3-9bar 5-15 bar
Lange Anschlusskabel

(UV bestandig) ca. 2m 5m 2m
Gewicht: ca. 0,17kg |0,25kg | 0,17 kg

Geregeltes Ausgangssignal (U out):
0...10 V (I max 0,3 mA)

Spannungsversorgung mit Verpolschutz U g:
10 VDC (I max 5 mA)

Ausfiihrung: EN 837-1

Druckbelastbarkeit

Ruhebelastung: 3/4 x Skalenendwert
Wechselbelastung: 2/3 x Skalenendwert
kurzzeitig: Skalenendwert

Uberlastgrenze: Endwert des Anzeigebereiches

Error: No output signal
o No / wrong voltage supply?
n Wrong connection or cable break?

Error: Output signal unchanged after change in pressure
n Setting for “Set” or “Pband” too high?

Error: Signal span too small
a Supply voltage too low?

Error: Signal span erratic

u Electromagnetic interference source in the vicinity, e.g.
inverter drive

o Instrument not grounded
u Strong fluctuations in the power supply
a Violent fluctuations in the process media pressure

Process material certificate (Contamination declaration
for returned goods)

Purge / clean dismounted instruments before returning them
in order to protect our employees and the environment from
any hazard caused by adherent remaining media. Service of
instruments can only take place safely when a Product Return
Form has been submitted and fully filled-in. This Return Form
contains information on all materials with which the instru-
ment has come into contact, either through installation, test
purposes, or cleaning.

Technical data

Type CBG-30AV CBG-50AV
Part.-No. 320039 | 320051 | 320040
Scale range 0 - 30 bar 0 - 50 bar
Setpoint adjustment 6 - 21 bar 10 - 35 bar
Control range adjust-

ment 3-9bar 5-15bar
Connection cable

length (UV resistant) 2m 5m 2m
approx.

Weight: approx. 0.17kg |0.25kg | 0.17 kg

Controlled output signal (U ou):
0...10 V (I jax 0.3 mA)

Voltage supply with inverse-polarity protection U g:
10 VDC (I pax 5 mA)

Design: EN 837-1
Pressure limitation
Steady: 3/4 x full scale value

Fluctuating: 2/3 x full scale value
Short time: full scale value

Berstdruck typisch > 100 bar fir CBG-30AV
Berstdruck typisch > 160 bar fir CBG-50AV

Over pressure safety: full value of display range

Zuléssige Schwingungsbelastung am Einbauort
Frequenzbereich: 10...150 Hz
Beschleunigung: < 0,5 g (5,0 m/s ?)

Burst pressure typically > 100 bar for CBG-30AV
Burst pressure typically > 160 bar for CBG-50AV

Druckanschluss (Kupferlegierung):
7/16-20 UNF (Innengewinde) mit Schraderéffner

Permissible vibration load at the mounting point
Frequency range: 10 ... 150 Hz
Acceleration: < 0.5 g (5.0 m/s ?)

Medienvertraglichkeit: alle Kéltemittel ausser NH 3

Pressure connection (Cu-alloy):
7/16-20 UNF (inside thread) with Schrader valve

Gehéause: CrNi-Stahl

Media compatibility: all refrigerants except NH 3

Sichtscheibe: Kunststoff, glasklar (PC)

Case: Stainless steel

Schutzart: IP 65 nach EN 60529 / IEC 60529

Window: Plastic, clear (PC)

deutsch

Protection class: IP 65 according EN 60529 /IEC 529
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Genauigkeitsklasse: 2,5

Temperatureinfluss

Bei Abweichung von der Referenztemperatur (+20 °C) am
Messsystem: max. £0,4 % / 10 K von der Anzeigespanne.

Zulassige Temperatur
Umgebung: -20 ... +60 °C
Messstoff: +60 °C maximal

Elektromagnetische Vertraglichkeit
Nach Prifnormen EN 61000-4-6 / EN 61000-4-3

Beachten Sie bei der Auslegung lhrer Anlage,
dass die angegebenen Werte (z. B. Berstdruck,
Uberlastgrenze) in Abhéngigkeit vom verwendeten
Material, Gewinde und Dichtung gelten.

H

Anschlussplan / MaBblatt [mm]

CBG-30AV
CBG-50AV

ORI

Us (RD): 10 V DC (Iax 5 mA)

GND (BK)

KT00042B
01.07.2009

C € Herstellerhinweis

Unsere Produkte sind nach den einschlégigen internationalen
Vorschriften gefertigt. Haben Sie Fragen zur Verwendung
unserer Produkte oder planen Sie spezielle Anwendungen,
wenden Sie sich bitte an:

Ziehl-Abegg AG
Heinz-Ziehl-StraRe

74653 Kiinzelsau

Telefon: +49 (0) 7940 16-0
Telefax: +49 (0) 7940 16-504
info@ziehl-abegg.de
http://www.ziehl-abegg.de

deutsch

Uou (OG): 0...10 V (Inay 0.3 mA)

Accuracy class: 2.5

Temperature effect

When temperature of the measuring system deviates from
reference temperature (+20 °C): max. +0.4 %/ 10 K of the
span.

Permissible temperature

Ambient: -20 ... +60 °C

Medium: +60 °C maximum

Electromagnetic compatibility
According to test standards EN 61000-4-6/ EN 61000-4-3

When designing your plant, take into account that
the stated values (e.g. burst pressure, over pres-
sure safety) apply depending on the material,
thread and sealing element used.

H

Connection diagram / Dimensions [mm]

4k .6
42"
35.9#0.5
.35 13

abelquerschnitt / cable cross AWG 26 UL 0,1 mm?
schwarze PVC-Isolafion / insulafion PVC black
Kabelaufbau nach / structure of wire acc.to UL style 2464

%55
250

|
Il

| ¥
o1l

HH - £
L

A

max 30 Nm
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T

7/16-20UNF,

1.65

KT00042D
14.12.2010

C € Manufacturer reference

Our products are manufactured in accordance with the rele-
vant international regulations. If you have any questions
concerning the use of our products or plan special uses,
please contact:

Ziehl-Abegg AG
Heinz-Ziehl-Stral3e

74653 Kiinzelsau
Telephone: +49 (0) 7940 16-0
Telefax: +49 (0) 7940 16-504
info@ziehl-abegg.de
http://www.ziehl-abegg.de
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WARTUNGS- UND SERVICENACHWEIS

Leistungsprogramm fiir Wartung an Kélteanlagen gema3 VDMA 24 186 Teil 3

Komponente

Leistungsnachweis

Turnus/Monate

6 12

Aufstell-
Bedingung

Be- Abluftverhiltnisse kontrollieren

Zugingigkeit der Anlage priifen

thermische Belastung bewerten

Nutzungs-
Grad

Nutzungscharakteristik priifen

Gebrauchsverhalten, Reinigung und Pflege bewerten

LT T T i

Anlage

Uberpriifen der gesamten Anlage auf Sauberkeit und
mechanische Schiden

o

Uberpriifen der Kilte- und Maschinenraumtemperatur

Uberpriifen der Tiiren, Klappen bzw. der Luftfiihrungs-
Elemente auf Dichtheit (Spaltprobe)

Uberpriifen der Notriegelung ! (soweit vorhanden)

Verdampfer

Uberpriifen des Verdampferliifters

Funktionspriifung der Abtauung

Uberpriifen des Tauwasserabflusses

Uberpriifen des Luftfilters und bei Bedarf reinigen
(soweit vorhanden)

Kiilte-
Kreislauf

Uberpriifen der Verdampferauslastung (Bereifungsbild)

Uberpriifen des luftgekiihlten Verfliissigers und reinigen

Uberpriifen des wassergekiihlten Verfliissigers und
Wasserregelventils, Wasserfilter reinigen

Uberpriifen der Dichtheit des Kiltekreislaufes mit
Montagelecksuchgerit

Uberpriifen der Betriebsdriicke

Funktionspriifung der kiltetechnischen Schalt- und Regel-Gerite

Funktionspriifung der Sicherheitsdruckwéchter

Elektro-
Installation

Uberpriifen der Klemmstellen und bei Bedarf nachziehen

Funktionspriifung der elektrischen Schalt- und Regelgerite

Funktionspriifung der Notrufanlage bzw. externer Bedien- und
Meldeeinrichtungen (soweit zutreffend)

Allgemeines

Erforderliche Pflege- und Betriebshinweise zur Spezifik der einzelnen Anlage

werden dem Betreiber durch das Servicepersonal vermittelt.

Der Nachweis der erbrachten Leistungen erfolgt durch Eintragung auf der

Riickseite

Index-Erkldrung: 1) WVS

2) gilt bei Anlagen ab 3 kg Kaltemittel
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FUR EINTRAGUNG VON WARTUNG UND SERVICE FREIHALTEN

Firma /

Datum Leistung Unterschrift
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Inbetriebnahmeprotokoll

siehe seperates Einlegeblatt
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	4.0 Manufacturer reference
	1 Type CBG–30AV, CBG–50AV
	-1.0 Application
	-1.0 Structure of the operating instructions
	-1.0 Exclusion of liability

	0 Safety instructions
	0.0 Intended use
	0.0 Explanations of symbols 
	0.0 Knowledge required
	0.0 Function
	0.0 Maintenance
	0.0 Storage, disposal

	1 Mounting
	2 Electrical connection
	3 Setting
	4 Functional check / trouble shooting
	4.0 Technical data
	4.0 Connection diagram / Dimensions 
	4.0 Manufacturer reference


